Kleine KIG 2000

Industrie-Getriebemotoren

Dieser Katalog ,Kleine Industrie-Getriebemotoren” ist zur schnellen Auswahl
von kleinen, kompakten, qualitativ hochwertigen Getriebemotoren vorgesehen,
wie sie Uberall im Apparatebau, im Bereich Material Handling, in der Verpak-
kungs-, Pharma-, Textilmaschinenindustrie usw. gebraucht werden.

Das komplette Bauer Getriebemotoren-lieferprogramm ist im Hauptkatalog
DG.. und auf CD-ROM dargestellt.

Die Oberflachen der Motorteile dieses Kataloges sind glatt (Ausnahme

PO8LA..) und daher besonders geeignet fir Einsatz in Bereichen, wo Ablagerun-
gen und Verschmutzungen aus gesundheitlichen, hygienischen oder Qualitats-
grinden nicht zul@ssig sind, z.B. in den Bereichen Lebensmittel, Pharma,
Verpackung, Textilmaschinen.

Drehstrom-Getriebemotoren

mit Stirnrad-Getrieben Reihe BG

Motorleistungen von 0,03 kW bis 0,25 kW
Drehmomente von 0,8 Nm bis 120 Nm

mit Schnecken-Getrieben Reihe BS

Motorleistungen von 0,03 kW bis 0,25 kW
Drehmoment von 0,8 Nm bis 120 Nm

Einphasen-Getriebemotoren

mit Stirnrad-Getrieben Reihe BG

Motorleistungen von 0,03 kW bis 0,18 kW
Drehmomente von 0,8 Nm bis 120 Nm

mit Schnecken-Getrieben Reihe BS

Motorleistungen von 0,03 kW bis 0,18 kW
Drehmoment von 0,8 Nm bis 120 Nm

Gleichstrom-Permanentmagnet-Getriebemotoren

mit Stirnrad-Getrieben Reihe BG

Motorleistungen von 0,04 kW bis 0,53 kW
Drehmomente von 0,8 Nm bis 200 Nm

mit Schnecken-Getrieben Reihe BS

Motorleistungen von 0,04 kW bis 0,53 kW
Drehmoment von 0,8 Nm bis 200 Nm
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4-polige Motoren, Serie D, oberflachenbeliftet, periodischer Aussetzbetrieb S3/56, Netzfrequenz 60 Hz
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4-polige Motoren, Serie E, oberflachenbeliftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 60 Hz
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Lieferprogramm

Auf Wunsch erhalten Sie zu allen Erzeugnissen ausfihrliche technische Informa-
tionen. AuBBerdem stehen lhnen kostenlos anwendungsbezogene Broschiren
zur Verfigung, die alles Wissenswerte Gber den Einsatz von Getriebemotoren
in der Praxis enthalten.

Drehstrom:

Stirnrad-Getriebemotoren
Flach-Getriebemotoren
Kegelrad-Getriebemotoren
Schnecken-Getriebemotoren
Rollgangs-Getriebemotoren
Rollgangsmotoren
Trommelmotoren
Elektrohangebahn-Antriebe

Gleichstrom:

Gleichstrom-Getriebemotoren
Gleichstrommotoren

Getriebe:

Stirnradgetriebe
Flachgetriebe
Kegelradgetriebe
Schneckengetriebe

Leistungselektronik:

Frequenz-Umrichter

Frequenz-Umrichter am Motor angebaut
Frequenz-Umrichter motornah angebaut
Stromrichtergerdte

Sanftanlauf- und Bremsgerdte
Sanftumschaltgerdte fir mehrtourige Motoren

CD-ROM

Auf Wunsch ist eine CD-ROM erhdltlich, die die Auswahl von Getriebemotoren
wesentlich vereinfacht. Die CD-ROM enthdlt das Lieferprogramm des Kataloges
DG.. und Drehstrom-Getriebemotoren dieses Kotolo?es, sowie zusdtzlich Aus-

wahltabellen fir polumschaltbare Antriebe, Auswahlhilfen fir Frequenz-Umrich-
ter und CAD-Maf3bilder im .DXF-Format.

Internet

Weitere Informationen finden Sie im Internet unter der Adresse:
www.Danfoss-Bauer.de

E-mail
SalesA@Danfoss-Bauer.de
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Lieferbedingungen

Fir samtliche Lieferungen und Leistungen gelten ausschlieBlich die Liefer-
bedingungen der Danfoss Antriebs- und Regeltechnik GmbH. Die Maf3e, Abbil-
dungen und Beschreibungen sind im Rahmen handelsiblicher Abweichungen
nur anndhernd verbindlich. Durch technischen Fortschritt bedingte Konstrukti-
onsanderungen bleiben vorbehalten.

Angebauter
Frequenzumrichter EtaSolution

Frequenzumrichter VLT 2800 Softstater MCD 3000

BAUER........
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1.1

1.2

1.3

1.4

Eigenschaften von

BAUER-Getriebemotoren °

BAUER-Getriebe

BAUER-Motoren °

BAUER-Bremsen

BAUER-Getriebemotoren ®

1

Schutzart IP54 nach EN 60034-5/EN 60529, auf Wunsch gegen Mehr-
preis IP65. Sie sind gegen Staub und gelegentlich ouftretenc?es Spritzwasser
geschitzt, fir den Einsatz im Freien und in nassen Rdumen ohne E
SchutzmaBBnahmen nicht konzipiert.

Getriebe und Motor bilden eine kompakte Konstruktionseinheit.

Jeder Getriebemotor wird vor der Auslieferung durch Priflauf getestet.
BAUER-Getriebemotoren tragen das CE-Kennzeichen.

esondere

Eigene Herstellung der Getriebe

Getriebegehduse aus kraftigem Guf3

Viele zusatzliche Anbauméglichkeiten .
Zahnrader nach dem neuesten Stand Technik ausgelegt fir hohe Uberlastsi-
cherheit, gerduscharmen Lauf und lange Lebensdauer

Auslegung fir wartungsarmen Betrieb

Die Getriebe sind lebensdauergeschmiert. Bei erschwerten Betriebsbedin-
gungen bitten wir um Rickfrage.

Arbeitswellen und Lagerungen fir die Aufnahme hoher Radialkréfte

Eigene Herstellung der Drehstrom-, Einphasen-, und Gleichstrom-Permanent-
magnet-Motoren

Dre%strom-lv\otoren ein- oder mehrtourig fir 50 oder 60 Hz durch hohe
Wicklungsqualitat auch fir Umrichterbetrieb geeignet

BAUER-Motoren entsprechen den Bestimmungen EN 60034-1
Drehmomente der Motoren auf die Getriebe abgestimmt

Elektrischer Anschlu3 Gber Steckverbindung lieferbar
Sonder-Wicklungsauslegungen fir Spezialfélle mdglich

Schutzart IP54

GroBes Arbeitsvermégen

Bremsmoment auf den Einsatzfall optimierbar

Schneller Austausch der Bremse und der Verschleif3teile durch wartungs-
freundliche Konstruktion

Ausfihrung mit Handliftung méglich

BAUER........ }
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2 Wichtige Hinweise

2.1 Angaben fir Anfragen
und Bestellungen

2.1.1  Normale Ausfihrung

2.1.2 Hinweise bei Bestellung

2.1.3  Unterstitzung bei der
Antriebsauslegung

o Effektiver Drehmomentenbedarf an der Arbeitswelle ohne Sicherheits-
zuschlége nach Berechnung, Messung oder Schéatzung

e Gewinschte Bemessungsleistung einschlief3lich aller Zuschlage

e Drehzahl n2 an der Arbeitswelle bei Bemessungsleistung

e Befriebsfaktor oder alle Angaben, die zur Bestimmung des Betriebsfaktors
erforderlich sind

e Belastung der Arbeitswelle durch auBBere Krafte, Kraftrichtung und Abstand
vom Kroﬁongriffspunkt zum Wellenbund (besonders wichtig bei Ketten- oder

Zahnradern, Keil- oder Flachriemen)

Betriebsspannung und -frequenz

Schaltung am Klemmenbrett bzw. Einschaltart

Aufstellung / Einbaulage

Klemmenkasten-Anordnung

Bei Bestellung bitte auf ein ggf. vorliegendes Angebot hinweisen. Bei Ersatzbe-
darf bitte die Motornummer der friheren Lieferung vermerken, damit eventuelle
Sonderausfihrungen bericksichtigt werden kénnen.

Das folgende Formular (2.2) hilft bei Anfragen und Bestellungen.

Zur Projektierung und Auslegung stehen lhnen die Mitarbeiter unseres Hauses
gerne zur Verfigung.
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2.2  Anfrage-/Bestellformular O Anfrage Danfoss Antriebs- und Regeltechnik GmbH

O Bestellung Fax: 0711/3518-381
(Bitte ankreuzen)

Von Firma
Straf3e/Postfach
PLZ/Ort
lhre Zeichen Datum
Anfrage-/Bestell-Nr.
Einsatzfall
(z.B. Rollenbahn, Hubantrieb, Forderschnecke, ...)
Stiickzahl __ Lieferterminwunsch
Typ
Leistung(en) kW
Drehzahllen)derAW __ 1 /min
Drehmoment(e) __  Nm Betriebsfaktor fa=
Aufstellung/Bauform Klemmenkasten-Lage
Lackierung RAL 7031 oder SonderRAL-Ton
Korrosionsschutz Standard oder CORO1/CORO2/CORO3
Bemessungsspannung \ Schaltung
Frequenz Hz Warmeklasse
Thermistoren Thermostaten
Falls Betrieb am Umrichter Drehzahlenvon __ 1/minbis___ 1/min
Mit angebautem Umrichter  ja__ nein
Getriebeausfihrung _ Ful3 mit Durchgangsléchern
__ Flansch mit DurchgangsléchernD=__ mm
_____ Flansch mit Gewindeléchern
__ Drehmomentstitze mit Gummipuffern
____ FuB mit Gewindeldchern unten
Arbeitswelle __ Zapfenwelle
____ Hohlwelle mit Paf}federnut
__ Hohlwelle fir Schrumpfscheibe
Motoranbauten ____ mitBremse
Typ Mg= Nm
Us,= v Hz oder VDC
ohne / mit Handliftung
Sonderausfihrungen
Unterschrift

14 BAUER........



2.3 Raumliche Anordnung
der Getriecbemotoren

2.4 Sicherheitshinweise

2.41 Abdeckungen
rotierender Teile

2.4.2 Berihrungsschutz

2.5 Radial- und Axialkréfte an
der Arbeitswelle

2.6  Abmessungen und
Passungen von
Arbeitswellen und
PaBfedernuten

2.7 Montage von
Ubertragungselementen

2.71  Getriebe mit Zapfenwelle

2.7.2  Getriebe mit Hohlwelle

BAUER-Getriebemotoren kdnnen fir jede beliebige Einbaulage geliefert wer-
den. Bei Aufstellung mit nach unten héngendem Motorteil ist die Wellendich-
tung zwischen Motor und Getriebe besonders beansprucht. Diese Aufstellung
sollfs daher besonders bei hohen Motordrehzahlen grundsatzlich vermieden
werden.

Bei der Installation bitte die Sicherheitshinweise im Merkblatt 122.. beachten.

Die im , Gesetz iiber technische Arbeitsmittel (Gerdtesicherheitsgesetz) “ oder in
der , Unfallverhiitungsvorschrift (UVV) “ vorgeschriebenen Abdeckungen gehé-
ren nicht zum normalen Lieferumfang, da sie haufig bauseits angebracht wer-
den oder durch entsprechenden Einbau eine Unfol?gefohr ausgeschlossen
werden kann.

Bitte Merkblatt 122.. beachten.

Die kleinen Motoren DO4LA und DOS5LA sind mit glattem Motorgehduse ausge-
fihrt. Dies bringt besonders in der Textil, Pharma- und Lebensmittelindustrie
sowie im Apparatebau Vorteile gegeniber den gerippten Motorgehausen. Die
technisch bedingte, erhhte Oberflachentemperatur der glatten Motoren,
besonders im Dauerbetrieb, kann in einigen Féllen einen bauseits angebrachten
Berihrungsschutz erforderlich machen.

Die Arbeitswellen und die Arbeitswellenlager sind auf die jeweiligen Drehmo-
mente abgestimmt. Es empfiehlt sich, den Kraftangriffspunkt des Ubertragungs-
elementes so nah wie méglich an den Wellenbund zu bringen, um die
Belastung durch auf3ere Radialkréfte nicht unnétig grof3 werden zu lassen. Die
zulassigen Werte fir die Radialkréfte bezogen auf Mitte der Arbeitswelle sind
in den Auswahltabellen aufgefihrt. Bei besonderer Beanspruchung in axialer
Richtung empfiehlt sich eine Rickfrage.

Arbeitswelle und zweites Motorwellenende sowie Nut und Paf3feder werden
nach folgenden DIN-Normen und ISO-Passungen ausgefihrt:

Zapfenwelle

Wellendurchmesser ~ bis D = 50 mm in ISO k6 (DIN 748 BI.1)
iber D = 50 mm in ISO mé6 (DIN 748 BI.1)

PaBfedernut ISO P9 (DIN 6885 BI. 1)

Paf3feder hohe Form  ISO h9 (DIN 6885 BI. 1 und DIN 6880)

Bohrung bauseits ISO H7

Hohlwelle mit PaBfedernut

Bohrungsdurchmesser ISO H7 (DIN 748)

Paf3federnut ISO JS9 (DIN 6885 BI. 1)

PaBfeder hohe Form  ISO h9 (DIN 6885 Bl. 1 und DIN 6880)
Kundenwelle ISO hé

Das Aufziehen von Ubertragungselementen auf die Arbeitswelle muf3 mit Sorg-
falt und méglichst unter Verwendung des hierfir nach DIN 332 vorgesehenen
Stirngewingelochs erfolgen. Ein Anwdarmen des aufzuziehenden Maschinenteils
auf etwa 100° C hat sich als vorteilhaft erwiesen. Die Bohrung ist nach ISO H7
zu bemessen.

Bei Getrieben mit beidseitiger Zapfenwelle (Getriebekennziffer -.3/) gelten fir
die Fluchtung der beiden PaBfedern die Freimaf3-Toleranzen nach DIN 7168,
Genavuigkeitsgrad , fein”.

Hohlwellen werden Ublicherweise auf bauseitige Zapfenwellen aufgesteckt.
Das Getriebe ist zwangfrei abzustitzen. Falls gie Hohlwelle die Fihrung einer
eingesteckten Zapfenwelle Gbernehmen soll oder falls aus anderen Griinden
eine eingeengte Rundlauftoleranz zu einem Bezugspunkt des Getriebegehduses
(z.B. einem Flansch) verlangt wird, ist dies besongers zu vereinbaren.
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2.8 Die Typenbezeichnung Die Typenbezeichnung der BAUER-Getriebemotoren beschreibt die Gesamtaus-
fihrung des Antriebs.

2.8.1 Baver-Stirnradgetriecbemotor

BGO4-31/D 04l

Bauer-Stirnradgetriebe ——’7 —‘7

Getriebegrofie 04
Trennt Getriebetyp von

Getriebeausfihrung

Getriebegehduse mit Standard Normflansch —

Zapfenwelle vorne
Ende Getriebeteil, Anfang Motorteil
Drehstrommotor

Motorgréfe

Konstruktionsstand Motor

Polzahl der Wicklung

2.8.2 Bavuer-Schneckengetriebemotor mit Bremse und listenméBigen Zusatzausfihrungen

BS06-11U/DO5LA4-TF-S /E003 B 9 HN

Bauer-Schneckengetriebe 4—,7 —‘7

Getriebegrofe 06
Trennt Getriebetyp von Getriebeausfihrung

Getriebegehduse FuB mit Durchgangsléchern

Zapfenwelle, vorne

FuB mit Durchgangsléchern, unten
Ende Getriebeteil, Anfang Motorteil
Drehstrommotor

Motorgréfie
Konstruktionsstand des Motors
Polzahl der Wicklung

Trennt Motortyp von Motorzusatzausfihrung

Motorschutz, Thermistoren fir Warmeklasse F

Trennung innerhalb von Motorzusatzausfihrungen

Standard-Gleichrichter fir Bremse, im Motorklemmkasten
Ende Motor, Anfang Bremse
Einscheibenbremse

Bremsengrofie

Konstruktionsstand Bremse

Eingestelltes Bremsmoment
Handliftung nicht arretierbar
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3

3.1

3.2

Drehstrom-Motoren

Drehmomentangaben

Netzspannungen

BAUER-Getriebemotoren fir Drehstromanschluf3 werden mit speziell angepaf3-
ten Asynchronmotoren geliefert. Die Auslegung ermdglicht gréte Betriebs-
sicherheit bei hohem Anzugsmoment und geringem Einschaltstrom.

Drehmomenteinsattelungen in der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie sind weitge-
hend vermieden. Die Drehmomente sind auf die Anforderungen und Einsatzfalle
des Getriebemotors optimiert. Weitere Informationen im Danfoss Bauer-Sonder-
druck SD4.. .

Die in den Auswahltabellen genannten Drehmomente stehen an der Arbeits-
welle voll zur Verfiigung. Sie gelten bei maximaler Umgebungstemperatur von
40° C und bis zu einer Aufstellungshdhe von 1000 m tber NN. Antriebe fir
héhere Umgebungstemperaturen oder gréfiere Aufstellungshéhen sind auf
Anfrage lieferbar. Getriebe-Wirkungsgrade, die unter den fir Stirnradgetriebe
Ublichen Werten liegen, sind bei den Drehmomenten in den Auswahltabellen
bericksichtigt.

BAUER-Motoren sind lisenmafBig fur folgende Drehstrom-Netzspannungen
lieferbar:

MotorgréfBe Standard-Spannungen
DO4LA4 - DO5SLA4 220V A /380VY50Hz
0,03-0,25 kW 230V A /400VY50Hz*
440VY / 60 Hz
460VY / 60 Hz

* = durch IEC 38 weltweit und durch CENELEC in Europa empfohlene Span-

nung.
Auslegungen fir andere Spannungen sind auf Wunsch gegen Mehrpreis liefer-
bar.

Falls nicht anders angegeben, gilt fir die Bemessungsspannung eine Toleranz
von +/-5 % entsprechend IEC 60034-1.

Fur internationalen Einsatz sind die 4-poligen Motoren mit Weitspannungswick-
lung lieferbar (Motorenreihe DV...)

BAUER........ 17



3.3

34

3.5

3.6

18

Netzfrequenzen

Typenschild

Klemmenkasten

AnschluB mit Stecker

Motoren mit Weitbereichswicklung sind geeignet fir die Spannungsbereiche

200 ...255V A /380 ... 440 VY 50 Hz, sowie
200...280V A /380...480VY 60 Hz

(bei gleicher Leistung verglichen mit 50 Hz), sowie

240 ...280V A /420 ... 480 VY 60 Hz

(bei gleichen Drehmomentwerten verglichen mit 50 Hz).

Auch diese Spannungsbereiche verstehen sich zuziglich +/- 5% Toleranz.

Fur Anwendungen, bei denen das Hochlaufverhalten der Motoren wichtig ist,
sollten die Weitspannungswicklungen nicht ohne Rickfrage im Werk eingesetzt
werden, da Anzugs- und Kippmomente je nach Netzspannung um Gber 100 %
differieren.

Alle Motoren sind wahlweise fir 50 oder 60 Hz mit gleicher Leistung lieferbar.
Leistungsgesteigerte Typen auf Anfrage.

BAUER-Getriebemotoren werden serienméfig mit einem korrosionsbestandigen
Typenschild geliefert. Das Standard-Typenschild besteht aus einem seit Jahren
im praktischen Einsatz bewdhrten Spezialkunststoff und ist von der Physikalisch-
Technischen-Bundesanstalt (PTB) fir den Ex-Bereich zugelassen.

Die Kabeleinfihrung der Motoren mit und ohne Bremse ist am Motorklemmenka-
sten von Seite A oder C méglich.

Die Standardlage des Motorklemmenkastens ist in den MaB3bildern der Getrie-
bemotoren dargestellt (siehe 6.3, 7.3, 8.9, 8.12, 9.20, 9.23). Falls die raumli-
chen Verhdltnisse am Aufstellort es erfordern, kann der Klemmenkasten auf
Wunsch in 3 weiteren Lagen angeordnet werden. Die 4 méglichen Lagen ent-
sprechen jeweils einer Drehung um 90° um die Motorachse (Mafbild und
Bezeichnung fir Klemmenkasten in Standardausfihrung siehe 5.1).

Die Klemmenkasten kénnen mit PG- oder metrischem Gewinde geliefert wer-
den. Metrisches Gewinde ab dem 01.01.2000 Standard.

BAUER-Motoren der Gréfien DO4 und DOS5 sind mit steckbarem Motoranschluf3
lieferbar. Bei Bedarf bitten wir um Rickfrage.

BAUER........



3.7

3.71

3.7.2

3.8

3.9

3.10

3.11

3.12

Motorschutz

Thermistoren und
PTC-Fihler (Kaltleiter)

Thermostate
(Bimetallschalter)

Isolation

Schutzart

Erhéhter Korrosionsschutz

Drehzahl der Arbeitswelle

Betriebsart

Zum Schutz der Motorwicklung ist es erforderlich, in der Schaltanlage fir jeden
Getriebemotor einen stromabhdngigen Motorschutzschalter oder ein thermisch
verzdgertes Uberstromrelais einzubauen. Die zur Einstellung erforderlichen
Nennstrdme der Motoren werden in der Auftragsbestatigung genannt. Bei
besonderen Betriebsverhdlinissen (Kurzzeit- oder Aussetzbetrieb, hohe
Schalthéufigkeit, starke Spannungsschwankungen oder Behinderung der Kiih-
lung) sowie bei Frequenz-Umrichter-Betrieb wird als zusatzliche Sicherheit ein
thermischer Wicklungsschutz dringend empfohlen.

Thermistoren sind temperaturabhdngige Widerstande, die in jeden Wicklungs-
strang eingebaut werden. In Verbingung mit einem zusatzlichen Motorschutz-
schalter wird so auch bei raschem Temperaturanstieg ein optimaler Wicklungs-
schutz gewahrleistet. Charakteristik nach DIN 44081 und ,Mark A" nach IEC
34-11-2. Thermistoren sind fir jeden Motor gegen Mehrpreis lieferbar. Das
erforderliche Auslésegerat gehort nicht zum Lieferumfang.

Thermostate sind kleine, bimetallgesteuerte Schalter, die in jeden Wicklungs-
strang eingebettet werden und auf langsamen Temperaturanstieg reagieren.
Thermostate sind fir jeden Motor gegen Mehrpreis lieferbar.

Die in den Auswahltabellen dieses Kataloges beschriebenen Getriebemotoren
sind in Warmeklasse B ausgefihrt.

Warmeklasse F ist auf Wunsch gegen Mehrpreis lieferbar.

Die Motorgréfien DO4 und DO5 werden mit glatter Motoroberfléche in [P 54
(IP 65 gegen Mehrpreis) geliefert. Der Motorklemmenkasten ist immer in IP 65
ausgefihrt.

Bei erhdhten Anforderungen an die Korrosionsbestandigkeit kénnen die Getrie-
bemotoren mit Auflenanstrich mit Zweikomponentenlack geliefert werden, Aus-
fihrung ,CORO1".

Die in den Auswahltabellen genannten Bemessungsdrehzahlen sind Richtwerte
fir Belastung mit Bemessungsleistung. Sie kdnnen sich (besonders bei relativ
kleinen Motoren) je nach Belastungsgrad und Erwarmungszustand @ndern.
Niecfri%ere Drehzahlen sind durch Kombination von Getrieben auf Anfrage
moglich.

Die in den Tabellen aufgefihrten eintourigen Motortypen sind geeignet fir
.Dauerbetrieb S1*. Viele Antriebe laufen jedoch im , Aussetzbetrieb, S3** oder
,Kurzzeitbetrieb, S2", hier kdnnen auf Wunsch, gegen Mehrpreis, auch unbe-
liftete Motorteile eingesetzt werden.
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3.13

3.14

3.15

20

CE-Kennzeichnung

Ausléndische Vorschriften

Betrieb am
Frequenz-Umrichter

BAUER-Getriebemotoren tragen das CE-Kennzeichen.

Sie erfillen:
o die Maschinenrichtlinie (89/392/EWG)

Herstellererklarung kann angefordert werden

o die Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWG)
Durch CE-Kennzeichnung dokumentiert

o die EMV-Richtlinie (89/336/EWG)
Durch CE-Kennzeichnung dokumentiert

o die Ex-Richtlinie (94/9/EG) (nur fiir Motoren in Ziindschutzart ,erhéhte
Sicherheit’ EEx e)
Durch CEKennzeichnung dokumentiert, Baumusterprifbescheinigung der
PTB und EG-Herstellererklarung werden mitgeliefert

Weitere Informationen im Danfoss Bauer-Sonderdruck SD33.. .

Die elektrische Auslegung der Motoren entspricht den Normen der International
Electrotechnical Commission (IEC), die z.Zt. von folgenden Landern anerkannt
wird: Australien, Belgien, Danemark, Deutschland, Finnland, Frankreich, Grof3-
britannien, GUS, Israel, ltalien, Japan, Sid-Korea, Osterreich, Polen, Schwe-
den, Schweiz, Slowakei, Sidafrika, Tschechien, Tirkei, Ungarn.

Getriebemotoren fir den Export nach Nordamerika mit elektrischer Auslegung
nach den Vorschriften der Canadian Standards Associations (CSA) oder c?er

National Electrical Manufacturers Association (NEMA bzw. ANSI) auf Anfrage.

BAUER-Getriebemotoren sind durch die hohe Wicklungsqualitét grundsétzlich
fir den Betrieb am Frequenz-Umrichter geeignet. Die im Katalog genannten
Drehmomente kénnen im Dauerbetrieb von 30 bis 50 Hz auch am Umrichter
abgegeben werden. Kurzzeitig (im S2-, S3-, S4-Betrieb) kann jeder BAUER-
Getriebemotor am Umrichter (z. B. fir Positionieraufgaben) bei sehr kleinen Fre-
quenzen mit vollem Moment betrieben werden. Grégere Drehzahl-Stellbereiche
sind méglich.

Bitte geben Sie bei der Bestellung den gewinschten Frequenzbereich an, damit
der Motor entsprechend ausgefihrt wird (Y-Schaltung bei Eckfrequenz 50 oder
60 Hz, A-oder Y-Schaltung bei Eckfrequenz 87 oder 104 Hz).

Bei der Auslegung sind wir gerne behilflich. Weitere Informationen im Danfoss
Baver-Sonderdruck SD29.. .
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3.16  Technische Daten
der 50 Hz Drehstrom- 50 Hz
Motoren

3.16.1 2-polige Motoren, Serie D, oberflédchenbeliiftet, Dauerbetrieb S1, Netzfrequenz 50 Hz

P Typ n Mn IN(400V) | Y/A cos @ Ia/IN | Ma/MN Ms/Mn Mk/Mn Jrot gtandord-
remse

kw 1/min Nm A kgm?

0,12 DO4LA2 2700 0,410 0,430 Y 0,75 3,6 2,2 2,2 2,2 0,000110 EO03B?
0,15 DO4LA2 2700 0,52 0,50 Y 0,75 3,6 2,0 2,0 2,0 0,000110 EOO3B?
0,18 DO4LA2 2700 0,63 0,60 Y 0,75 3,6 2,0 2,0 2,0 0,000110 EOO03B?
0,25 DO5LA2 2700 0,88 0,71 Y 0,80 4,0 1,9 1,9 2,0 0,000200 EOO3B?
0,30 DO5LA2 2700 1,05 1,05 Y 0,80 3,6 2,1 2,1 2,2 0,000200 EO03B?
0,37 DO5LA2 2700 1,30 1,05 Y 0,80 3,6 1,7 1,7 1,8 0,000200 EOO3B?

3.16.2 4-polige Motoren, Serie D, oberfléichenbeliiftet, Dauerbetrieb S1, Netzfrequenz 50 Hz

P Typ n MnN IN(400V) |Y/A cos @ Ia/IN | Ma/MN Ms/Mn Mk/Mn Jrot kS)tandmrd-
remse

kW 1/min Nm A kgm?

0,030 DO4LA4 1350 0,210 0,160 Y 0,63 2,5 2,4 2,4 2,7 0,000175 EOO3B?
0,040 DO4LA4 1350 0,280 0,180 Y 0,63 2,9 2,0 2,0 2,1 0,000175 EOO3B?
0,060 DO4LA4 1350 0,420 0,370 Y 0,69 2,9 2,0 2,0 2,1 0,000175 EOO3B?
0,09 DO4LA4 1350 0,63 0,460 Y 0,69 2,6 2,4 2,3 2,4 0,000175 EOO3B?
0,12 DO4LA4 1350 0,84 0,450 Y 0,73 2,7 1,6 1,6 1,8 0,000175 EO03B?
0,060 DO5LA4 1350 0,420 0,350 Y 0,72 3,7 3,7 3,5 3,7 0,000295 EOO3B?
0,09 DO5LA4 1350 0,63 0,380 Y 0,70 3,9 3,0 2,8 3,0 0,000295 EOO3B?
0,12 DO5LA4 1350 0,85 0,420 Y 0,73 3,4 2,2 2,1 2,2 0,000295 EOO3B?
0,18 DO5LA4 1350 1,28 0,63 Y 0,70 3,4 2,3 2,2 2,4 0,000295 EOO3B?
0,25 DO5LA4 1350 1,75 0,88 Y 0,69 3,3 2,3 2,2 2,3 0,000295 EO03B?

3.16.3 2-polige Motoren, Serie DU, unbeliiftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 50 Hz

P Typ n Mn In(400V) | Y/A cos @ Ia/IN | Ma/Mn Ms/Mn Mk/Mn Jrot gtondord-
remse

kw 1/min Nm A kgm?

0,040 DUO4LA2 2700 0,140 0,140 Y 0,67 4,4 2,6 2,5 2,7 0,000110 EO03B?
0,060 DUO4LA2 2700 0,210 0,230 Y 0,71 4,4 2,5 2,5 2,5 0,000110 EOO3B?
0,075 DUO4LA2 2700 0,260 0,290 Y 0,71 4,4 2,6 2,6 2,6 0,000110 EOO03B?
0,12 DUOS5LA2 2700 0,420 0,360 Y 0,75 4,6 2,2 2,1 2,3 0,000200 EOO3B?
0,15 DUO5LA2 2700 0,53 0,450 Y 0,75 4,5 2,2 2,2 2,3 0,000200 EO03B?

3.16.4 4-polige Motoren, Serie DU, unbeliiftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 50 Hz

P Typ n Mn IN(400V) |Y/A cos @ IA/IN [ Ma/MN | Ms/Mn Mk/MN | Jrot gtandard-
remse

kW 1/min Nm A kgm?
0,030 DU04LA4 1350 0,210 0,140 Y 0,63 2,8 2,4 2,2 2,7 0,000175 EO03B9
0,040 DU04LA4 1350 0,280 0,180 Y 0,63 2,8 2,0 2,0 2,1 0,000175 EO03B9
0,055 DU04LA4 1350 0,400 0,220 Y 0,67 2,9 1,9 1,9 2,0 0,000175 EO03B9
0,060 |DUOSLA4  [1350  [0,420 [0,350 Y 072 (37 |37 37 37 0,000295 | E003B9
0,09 DUOSIA4  |1350  |0,64  |0,450 Y 070 |33 |33 33 33 0,000295 | E003B9
0,12 DUO05LA4 1350 0,85 0,450 Y 0,71 2,3 2,0 2,0 2,0 0,000295 EO03B9

P Bemessungsleistung bei 50 Hz Netzfrequenz

n Richtwert fir die Bemessungsdrehzahl an der Lauferwelle bei 50 Hz

Netzfrequenz
Mn Bemessungsdrehmoment an der Lauferwelle
IN Bemessungsstrom bei 400 V (der Strom kann im umgekehrten Verhalt-

nis der Spannungen von 400 V auf die gewinschte
Sonderspannung umgerechnet werden)

cos @ Leistungsfaktor

Ia/IN Relativer Anzugsstrom

Ma/Mn Relatives Anzugsmoment

Ms/Mn  Relatives Sattelmoment
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Mk/Mn Relatives Kippmoment
Jrot Massentragheitsmoment des Laufers
Bremse empfohlene Standardbremse fir normale Anforderungen

Wicklungsauslegung der Motoren im Standard fir 400 V / 50 Hz.

Achtun%: Strom, Leistungsfaktor und Drehmoment andern sich mit der Span-
nungsabweichung von 400 V.

Weitere Informationen siehe Danfoss Bauer-Sonderdruck SD4.. .

3.16.5 2-polige Motoren, Serie D, oberflédchenbeliiftet, periodischer Aussetzbetrieb $3/56, Netzfrequenz 50 Hz

P ED Typ n Mn IN(400V) |Y/A cos @ 1a/IN Ma/MN | Ms/MN Mk/MN | Jrot Efqndqrd-
remse

kW 1/min Nm A kgm?

0,25 15% | DO4LA2 2700 0,88 0,75 Y 0,75 3,6 1,8 1,7 1,8 0,000110 EO03B9

0,55 15% | DO5LA2 2700 1,93 1,42 Y 0,85 2,2 1,4 1,4 1,5 0,000200 EOO3B?

3.16.6 4-polige Motoren, Serie D, oberfldchenbeliiftet, periodischer Aussetzbetrieb $3/56, Netzfrequenz 50 Hz

P ED Typ n Mn IN(400V) |Y/A cos @ Ia/IN Ma/Mn | Ms/Mn Mk/MN | Jrot lS)fcmdc:rd-
remse

kW 1/min Nm A kgm?

0,15 15% | DO4LA4 1350 1,05 0,60 Y 0,77 2,0 1,6 1,5 1,6 0,000175 EO03B9

0,30 15% | DO5LA4 1350 2,1 0,98 Y 0,75 2,6 1,9 1,8 1,9 0,000295 EO03B?

3.16.7 4-polige Motoren, Serie DU, unbeliiftet, periodischer Aussetzbetrieb $3/56, Netzfrequenz 50 Hz

P ED Typ n Mn IN (400 V) | Y/A cos ¢ Ia/IN Ma/Mn | Ms/Mn | Mk/MN | Jrot gtandard-
remse
kW 1/min Nm A kgm?
0,12 15% | DUO4LA4 1350  |0,84  |0,460  |Y 067 |27 1,8 1,8 1,9 0,000175 | EO03B9
0,25 15% |DUO5LA4 |1350  |1,76 0,80 Y 082 |25 1,4 1,4 1,5 0,000295 | E003B9
P Bemessungsleistung bei 50 Hz Netzfrequenz, Betriebsart S3/56
ED Zulassige relative Einschaltdauer pro Schaltspiel
n Richtwert fir die Bemessungsdreﬁzahl an der Lauferwelle bei 50 Hz
Netzfrequenz
Mn Bemessungsdrehmoment an der Lauferwelle
IN Bemessungsstrom bei 400 V (der Strom kann im umgekehrten Verhalt-
nis der Spannungen von 400 V auf die gewinschte
Sonderspannung umgerechnet werden)
cos ¢  Leistungsfaktor
la/In Relativer Anzugsstrom
Ma/Mn Relatives Anzugsmoment
Ms/Mn Relatives Sattelmoment
Mk/Mn Relatives Kippmoment
Jrot Massentragheitsmoment des Laufers
Bremse empfohlene Standardbremse fir normale Anforderungen (siehe 4.1)
Wicklungsauslegung der Motoren im Standard fir 400 V / 50 Hz.
Weitere Informationen siehe Danfoss Bauer-Sonderdruck SD4.. .
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3.16.8 4/2-polige Motoren A\ /YY, Serie D, oberfldchenbeliiftet, Dauerbetrieb S1, Netzfrequenz 50 Hz

P Typ n Mn IN (400 V) Y/A |cos¢ Ia/IN MA/MN | Ms/MN | Mk/MNC | Jrot gtcndcrd-
remse
kW 1/min Nm A kgm?
0,030/0,060 | DO4LA42 | 1350/2700 | 0,210/0,210 | 0,230/0,250 | A/YY |0,56/0,67 |2,2/3,1 |3,4/3,1 |3,4/3,1 |3,6/3,3 |0,000175 | E003B9
0,040/0,08 | DO4LA42 | 1350/2700 | 0,280/0,280 | 0,250/0,280 | A/YY | 0,60/0,75 |2,0/2,8 |3,0/2,1 |3,0/2,1 |3,3/2,2 | 0,000175 | EO03B9
0,060/0,12 | DO5LA42 | 1350/2700 | 0,420/0,420 | 0,450/0,450 | A/YY 0,50/0,75 |2,8/3,3 [3,1/2,0 |3,0/1,9 |3,8/2,6 |0,000295 | E003B9
0,08/0,16 | DO5LA42 | 1350/2700 | 0,56/0,56 |0,50/0,50 | A/YY |0,55/0,75 |2,8/3,3 |3,1/1,8 |2,7/1,7 |3,4/2,3 | 0,000295 | EO03B9
3.16.9 8/2-polige Motoren Y/Y, Serie D, oberfldchenbeliiftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 50 Hz
4 Typ n Mn IN (400 V) Y/A |cos¢ Ia/IN Ma/MN | Ms/MN | Mk/MN | Jrot gtcndcrd-
remse
kW 1/min Nm A kgm?
0,030/0,12 | DO5LA82 | 680/2700 | 0,420/0,4200,300/0,60 |Y/Y [0,63/0,75 |1,6/3,4 |2,0/2,1 |2,0/2,0 |2,0/2,2 |0,000295 | EOO3B9
P Bemessungsleistungen bei 50 Hz Netzfrequenz
n Richtwerte fir die Bemessungsdrehzahlen an der Lauferwelle bei
50 Hz Netzfrequenz
Mn Bemessungsdrehmomente an der Lauferwelle
IN Bemessungsstrome bei 400V A/YY und Y/Y (die Strédme kénnen im
umgekehrten Verhaltnis der Spannungen von 400 V auf die gewiinsch-
te Sonderspannung umgerechnet werden)
cos ¢ Leistungsfaktoren
la/IN Relative Anzugsstréme
Ma/Mn Relative Anzugsmomente
Ms/Mn  Relative Sattelmomente
Mk/Mn Relative Kippmomente
Jrot Massentragheitsmoment des Laufers
Bremse empfohlene Standardbremse fir normale Anforderungen (siehe 4.1)

BAUER........

23



3.17  Technische Daten
der 60 Hz Drehstrom- 60 Hz
Motoren

3.17.1 2-polige Motoren, Serie D, oberfléichenbeliiftet, Dauerbetrieb S1, Netzfrequenz 60 Hz

4 Typ n MnN IN(460V) |Y/A cos @ Ia/IN Ma/Mn [ Ms/MN | Mk/MN | Jrot g‘randard-
remse

kW 1/min Nm A kgm?

0,12 DO4LA2 3240 0,340 0,400 Y 0,75 3,9 2,4 2,4 2,4 0,000110 |EOO3B?
0,15 DO4LA2 3240 0,430 0,460 Y 0,75 3,9 2,2 2,2 2,2 0,000110 | EOO3B?
0,18 DO4LA2 3240 0,52 0,56 Y 0,75 3,9 2,2 2,2 2,2 0,000110 | EOO3B?
0,25 DO5LA2 3240 0,73 0,65 Y 0,80 4,4 2,1 2,1 2,2 0,000200 | EO03B9
0,30 DO5LA2 3240 0,87 0,97 Y 0,80 3,9 2,3 2,3 2,4 0,000200 | EO03B9
0,37 DO5LA2 3240 1,08 0,97 Y 0,80 3,9 1,9 1,9 2,0 0,000200 | EOO3B9

3.17.2 4-polige Motoren, Serie D, oberfldchenbeliiftet, Dauerbetrieb S1, Netzfrequenz 60 Hz

P Typ n Mn IN(460V) |Y/A cos ¢ Ia/IN Ma/MN - [ Ms/MN | Mk/MN | Jret lS)fondcrd-
remse

kW 1/min Nm A kgm?

0,030 DO4LA4 1620 0,170 0,150 Y 0,63 2,8 2,6 2,6 3,0 0,000175 | EOO3B?
0,040 DO4LA4 1620 0,230 0,160 Y 0,63 3,2 2,2 2,2 2,3 0,000175 | EOO3B?
0,060 DO4LA4 1620 0,350 0,280 Y 0,60 3,2 3,1 3,1 3,1 0,000175 | EOO3B?
0,09 DO4LA4 1620 0,52 0,430 Y 0,69 2,8 2,6 2,5 2,6 0,000175 | EOO3B?
0,12 DO4LA4 1620 0,70 0,390 Y 0,73 3,0 1,8 1,8 2,0 0,000175 | EOO3B?
0,060 DO5LA4 1620 0,350 0,320 Y 0,72 4,1 4,1 3,8 4,1 0,000295 | EOO3B9?
0,09 DO5LA4 1620 0,52 0,350 Y 0,70 4,3 3,3 3,1 3,3 0,000295 | EOO3B9?
0,12 DO5LA4 1620 0,70 0,380 Y 0,73 3,7 2,4 2,3 2,4 0,000295 | EOO3B?
0,18 DO5LA4 1620 1,06 0,58 Y 0,70 3,7 2,5 2,4 2,6 0,000295 | EOO3B9
0,25 DO5LA4 1620 1,45 0,80 Y 0,69 3,6 2,5 2,4 2,5 0,000295 | EOO3B?

3.17.3 2-polige Motoren, Serie DU, unbeliiftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 60 Hz

P Typ n Mn IN(460V) | Y/A cos @ 1a/IN Ma/MN - [ Ms/MN | MK/MN | Jrot g‘rondard-
remse

kW 1/min Nm A kgm?

0,040 DUO4LA2 3240 0,110 0,130 Y 0,67 4,8 2,9 2,8 3,0 0,000110 | EOO3B?
0,060 DUO4LA2 3240 0,180 0,220 Y 0,71 4,8 2,8 2,8 2,8 0,000110 |EOO3B?
0,075 DUO4LA2 3240 0,210 0,270 Y 0,71 4,8 2,9 2,9 2,9 0,000110 | EOO3B?
012 |DUOSIA2 | 3240 0350 |0,340  |Y 075 |50 2,4 2,3 2,5 0,000200 | E00389
0,15 |Dpuosta2 | 3240 0,440 |o0410 v 075 |49 2,4 2,4 2,5 0,000200 | E00389

3.17.4 4-polige Motoren, Serie DU, unbeliiftet, Dauerbetrieb $1, Netzfrequenz 60 Hz

P Typ n Mn IN(460V) |Y/A cos @ 1a/IN MA/MN [ Ms/MN | MK/MN | Jrot lS)chndard-
remse

kW 1/min Nm A kgm?
0,030 DUO4LA4 1620 0,180 0,130 Y 0,63 3,1 2,7 2,7 3,0 0,000175 | EOO3B9
0,040 |DUO4LA4 | 1620 0,230 (0,170 Y 063 |31 2,2 2,2 2,3 0,000175 | E003B9
0,055 | DUO4LA4 | 1620 0,330 [0,200 Y 067 |32 2,1 2,1 2,2 0,000175 | EO03B9
0,060 DUO5LA4 1620 0,350 0,330 Y 0,72 4,1 4,1 4,1 4,1 0,000295 | EOO3B9
0,09 DUO5LA4 1620 0,53 0,420 Y 0,70 3,6 3,7 3,7 3,7 0,000295 | EOO3B9
0,12 DUO5LA4 1620 0,70 0,420 Y 0,71 2,5 2,2 2,2 2,2 0,000295 | EOO3B9

P Bemessungsleistung bei 60 Hz Netzfrequenz

n Richtwert fir die Bemessungsdrehzahl an der Lauferwelle bei

60 Hz Netzfrequenz
Mn Bemessungsdrehmoment an der Lauferwelle
IN Bemessungsstrom bei 460 V (der Strom kann im umgekehrten Verhalt-

nis der Spannungen von 460 V auf die gewinschte
Sonderspannung umgerechnet werden)

cos @ Leistungsfaktor

la/IN Relativer Anzugsstrom

Ma/Mn Relatives Anzugsmoment

Ms/Mn  Relatives Sattelmoment
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Mk/Mn Relatives Kippmoment
Jrot Massentragheitsmoment des Laufers
Bremse empfohlene Standardbremse fir normale Anforderungen

Wicklungsauslegung der Motoren im Standard fir 460 V / 60 Hz.

Achtun%: Strom, Leistungsfaktor und Drehmoment andern sich mit der Span-
nungsabweichung von 460 V.

Weitere Informationen siehe Danfoss Bauer-Sonderdruck SD4.. .

3.17.5 2-polige Motoren, Serie D, oberfldchenbeliiftet, periodischer Aussetzbetrieb $3/56, Netzfrequenz 60 Hz

P ED Typ n Mn IN(400V) |Y/A cos @ 1a/IN Ma/MN | Ms/MN Mk/MN | Jrot Efqndqrd-
remse

kW 1/min Nm A kgm?

0,25 15% | DO4LA2 3240 0,73 0,69 Y 0,75 3,9 2,0 1,9 2,0 0,000110 EO03B9

0,55 15% | DO5LA2 3240 1,60 1,31 Y 0,85 2,4 1,5 1,5 1,7 0,000200 EOO3B?

3.17.6 4-polige Motoren, Serie D, oberfldchenbeliiftet, periodischer Aussetzbetrieb $3/56, Netzfrequenz 60 Hz

P ED Typ n Mn IN(400V) |Y/A cos @ Ia/IN Ma/Mn | Ms/Mn Mk/MN | Jrot lS)fcmdc:rd-
remse

kW 1/min Nm A kgm?

0,15 15% | DO4LA4 1620 0,87 0,56 Y 0,77 2,2 1,8 1,7 1,8 0,000175 EO03B9

0,30 15% | DO5LA4 1620 1,75 0,90 Y 0,75 2,8 2,1 2,0 2,1 0,000295 EO03B?

3.17.7 4-polige Motoren, Serie DU, unbeliiftet, periodischer Aussetzbetrieb $3/56, Netzfrequenz 60 Hz

P ED Typ n MnN IN(400V) | Y/A cos 1a/IN Ma/MN [ Ms/MN | Mk/MN | Jrot gtandard-
remse

kW 1/min Nm A kgm?
0,12 15% | DUO4LA4 1620  |0,70  |0,430 |Y 067 [30 [20 2,0 2,1 0,000175 | EO03B9
0,25 15% | DUOSLA4 1620 | 1,46 | 0,74 Y 082 |27 1,5 1,5 1,7 0,000295 | E003B9

P Bemessungsleistung bei 60 Hz Netzfrequenz, Betriebsart S3/56

ED Zulassige relative Einschaltdauer pro Schaltspiel

n Richtwert fir die Bemessungsdrehzahl an der Lauferwelle bei

60 Hz Netzfrequenz
Mn Bemessungsdrehmoment an der Lauferwelle
IN Bemessungsstrom bei 460 V (der Strom kann im umgekehrten Verhalt-

nis der Spannungen von 460 V auf die gewinschte
Sonderspannung umgerechnet werden)

cos ¢  Leistungsfaktor

la/In Relativer Anzugsstrom

Ma/Mn Relatives Anzugsmoment

Ms/Mn  Relatives Sattelmoment

Mk/Mn Relatives Kippmoment

Jrot Massentragheitsmoment des Laufers

Bremse empfohlene Standardbremse fir normale Anforderungen (siehe 4.1)

Wicklungsauslegung der Motoren im Standard fir 460V / 60 Hz.

Weitere Informationen siehe Danfoss Bauer-Sonderdruck SD4.. .
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3.17.8 4/2-polige Motoren /A /YY, Serie D, oberfldchenbeliiftet, Dauerbetrieb S1, Netzfrequenz 60 Hz

P Typ n M IN (400 V) Y/A | coso Ia/IN Ma/Mn | Ms/MN | Mi/MN | Jrot gtcndcrd-
remse

kW 1/min Nm A kgm?

0,030/0,060 | DO4LA42 | 1620/3240 | 0,160/0,170 | 0,200/0,230 | A/YY |0,56/0,67 |2,4/3,4 |3,8/3,4 |3,8/3,4 |4,0/3,7 |0,000175 | EOO3B9

0,040/0,08 | DO4LA42 | 1620/3240 |0,230/0,230]0,230/0,260 | A/YY [0,60/0,75 |2,2/3,1 [3,3/2,3 [3,3/2,3 |3,7/2,4 {0,000175 | EOO3B?

0,060/0,12 | DO5LA42 | 1620/3240 |0,350/0,350 | 0,420/0,420 | A/YY |0,50/0,75 |3,1/3,6 |3,4/2,2 |3,3/2,1 | 4,2/2,9 | 0,000295 | EOO3B9

0,08/0,16 DO5LA42 | 1620/3240 | 0,470/0,470 | 0,460/0,460 | A/YY |0,55/0,75 |3,1/3,6 {3,1/2,0 {3,0/1,9 |3,8/2,5 | 0,000295 | EOO3BY

3.179 8/2-polige Motoren Y/Y, Serie D, oberfldchenbeliiftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 60 Hz

P Typ n Mn IN (400 V) Y/A |cos¢ Ia/IN Ma/MN | Ms/MN | Mk/MN | Jrot gtcndcrd-
remse
kW 1/min Nm A kgm?
0,030/0,12 | DO5LA82 |810/3240 |0,350/0,3500,280/0,56 |Y/Y [0,63/0,75 |1,8/3,7 |2,2/2,3 |2,2/2,2 |2,2/2,4 |0,000295 | EO03B9
P Bemessungsleistungen bei 60 Hz Netzfrequenz
n Richtwerte fir die Bemessungsdrehzahlen an der Lauferwelle bei
60 Hz Netzfrequenz
Mn Bemessungsdrehmomente an der Lauferwelle
IN Bemessungsstrome bei 460 V A/YY (die Stréme kénnen im umgekehr-
ten Verhaltnis der Spannungen von 460 V auf die gewiinschte Sonder-
spcnnung? umgerechnet werden)
cos ¢ Leistungsfaktoren
la/IN Relative Anzugsstréme
Ma/Mn Relative Anzugsmomente
Ms/Mn  Relative Sattelmomente
Mk/Mn Relative Kippmomente
Jrot Massentragheitsmoment des Laufers
Bremse empfohlene Standardbremse fir normale Anforderungen (siehe 4.1)
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3.18  Technische Daten der 50/60 Hz Weitspannungsmotoren
P Typ n Mn IN' mox cos ¢ Ia/IN Ma/MN* | Ms/MN* | Mk/MN* | Jrot Standard-
Y/A bremse

kW 1/min Nm A kgm?

0,060 | DVO4LA4 | 1350 0,420 _ [0,78/0,450 | 0,51 2,6 18 1,8 2,0 0,000175 | E00389
009 |DvosLA4 [1350 0,64 0,78/0,450  [0,50 3,6 18 17 1,8 0,000295 | E003B9
0,12  |DV05LA4 | 1350 0,85 1,20/070  |0,53 3,1 2,0 1,9 2,0 0,000295 | E003B9
0,18 | DV05LA4 | 1350 1,28 1,80/1,05  |0,53 3,0 18 17 1,8 0,000295 | EO03B9

Spannungsbereiche:

200 ...255V A /380 ... 440 VY 50 Hz
200...280V A /380...480VY 60 Hz
(gleiche Leistungsabgabe wie bei 50 Hz)
240 ...280V A/ 420... 480V Y 60 Hz
(gleiche Drehmomentabgabe wie bei 50 Hz)

Zusatzlicher Spannungsbereich 100 ... 140 V A A 50/60 Hz auf Anfrage.

P
n

MN

INmax

cos @
la/IN

Ma/MnN

Ms/Mn

J/V\K/ Mn
rot

Bremse

Bemessungsleistungen bei 50 Hz Netzfrequenz (bei Ausnutzung glei-
cher Drehmomente bei 60 Hz um 20% erhoht, sonst bei 60 Hz g?eich)
Richtwert fir die Bemessungsdrehzahl an der Lauferwelle bei 50 Hz
Netzfrequenz (bei 60 Hz um 20% erhdht)

Bemessungsdrehmoment an der Lauferwelle bei 50 Hz Netzfrequenz
(bei Ausnutzung gleicher Leistungen bei 60 Hz um 20% vermindert,
sonst bei 60 Hz gleich)

Thermisch relevanter Bemessungsstrom fir A- und Y-Schaltung (Héchst
wert im Spannungsbereich)

Leistungsfaktor (Mindestwert)

Relativer Anzugsstrom (Hochstwert)

Relatives Anzugsmoment (Mindestwert)

Relatives Sattelmoment (Mindestwert)

Relatives Kippmoment (Mindestwert)(Mindestwert)
Massentragheitsmoment des Laufers

empfohlene Standardbremse fir normale Anforderungen (siehe 4.1)

* Anzugs-, Sattel- und KipEmomente sind fir die kleinste Bemessungsspannung

(200 V A 60 Hz) angege

en. Bei der héchsten Spannung (440 V'Y 50 Hz) ver-

gréfBern sich die Momente um den Faktor 2,1.

BAUER........ 27



28



4 Motoranbauten, Drehstrom- und Einphasen-Motoren

4.1 Bremsen

4.1.1  Konstruktionsprinzip

4.1.2 Nachlauftoleranzen

4.1.3 Typenbezeichnung
er Bremsen

D
Stromart (Drehstrom (D)/Einphasen (E)) I

Gréfie des Motors

Konstruktionsstand des Motors
Polzahl der Wicklung 4-polig
Trennt Motortyp von Motorzusatzausfihrungen —
Thermistoren fur Warmeklasse F
Trennung innerhalb von Motorzusatzausfihrungen
Standard-Gleichrichter fir Bremse, im Motorklemmkasten —!
Ende Motor, Anfang Bremse
Einscheibenfederdruckbremse Gréfie 003
Konstruktionsstand Bremse
Eingestelltes Bremsmoment 100% = 3 Nm
Mit Handliftung, nicht arretierbar

BAUER-Getriebemotoren sind auf Wunsch mit angebauter Federdruckbremse
zur definierten Bremsung der Bewegungsabldufe und zum Halten einer Last lie-
ferbar.

BAUER-Bremsen gibt es als Einscheiben- oder Zweischeibenbremse. Das Brems-
moment wird in stromlosem Zustand durch Federkraft aufgebracht. Beim Ein-
schalten liftet die Bremse elektromagnetisch. Der Gleichstrommagnet ist fir
Daverbetrieb (S1) ausgelegt.

BAUER-Bremsen sind Sicherheitsbremsen mit Haltefunktion. Sie werden an die
Motoren angebaut. Dadurch sind sie besonders servicefreundlich (Verkirzung
der Revisionszeit). Bei den Motortypen DO4 und DO5 werden die Bremsen unter
der Lifterhaube am B-Lagerschild angebracht.

Der fir Wechselspannungsanschluf3 erforderliche Bremsengleichrichter ist im
Motorklemmenkasten montiert.

Der Nachlauf wahrend der Ansprechzeit ta (siehe Tabelle 4.1.4) ist von den
Belastungsverhalinissen nahezu unabhéngig und praktisch konstant. Dieser
Anteil kann relativ grof3 werden, da wahrend der Ansprechzeit fast die volle
Geschwindigkeit erhalten bleibt. Die Tabellenwerte fir ta gelten bei gleichstrom-
seitiger Unterbrechung des Magnetkreises (siehe Betriebsanleitung), die grund-
satzlich empfohlen wird, wenn ein kurzer Nachlauf erwartet wird oder wenn
Hubbetrieb vorliegt. Die Eigenzeiten der Schaltgerate und ihre Streuung sind
nicht zu vernachlassigen. Der Nachlauf wahrend der Bremszeit ta hdngt von
der Belastung, von den externen Massentrégheitsmomenten und vom Bremsmo-
ment ab. Da eine physikalisch bedingte Schwankung der Reibungsverhélinsse
nicht auszuschlieflen ist, sollte aus Sicherheitsgrinden mit relativ gro3en Tole-
ranzen gerechnet werden. Es wird empfohlen, auf die Rechenwerte fir Gesamt-
Nachlaufzeit und Gesamt-Nachlaufweg eine Toleranz von etwa +/- 25 % anzu-
wenden und fir die Schwankung der Randbedingungen (Belastung, Tempera-
tur, Ansprechzeiten der Schalt- und Steuergerdate) zusatzliche Sicherheiten
einzurechnen.

O5LA4-TF-S5/E003B 9 HN
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4.1.4  Technische Daten
der Bremsen

4.1.5 Zuordnung Motoren
und Bremsen

4.1.6  AnschluB

4.1.6.1 Gleichstromanschluf3

uber Klemme (K)

4.1.6.2 Standard-Gleichrichter (S)

4.1.6.3 Gleichrichter fir elektroni-
sche Schnellabschaltung (E)

30

Typ Mer |ta Pel Wrot Wh Wi Mred
Nm |[ms |W 103) {103) |10¢]) |Nm
EOO3B 3 12 |20 15 140 |85 22/1,5

GréBere Bremsen auf Anfrage

Me: Bemessungsmoment der Bremse

tA Ansprechzeit bei gleichstromseitiger Unterbrechung des Bremsstrom-
kreises durch mechanischen Kontakt (wechselstromseitige Unterbre-
chung verlangert die Ansprechzeit physikalisch bedingt auf
mindestens den 10-fachen Wert und ist daher fir Positionierantriebe
ungeeignet)

Pel elekirische Leistungsaufnahme der Magnetspule

Wiot  Zul@ssige Schaltarbeit pro Bremsung

Wi Thermisch zuldssige Schaltarbeit pro Stunde

Wi Zulassige Schaltarbeit bis zum Wechsel der Bremsscheiben
bei max. Ms..
Mrwed  Einstellwerte fir reduziertes Bremsmoment (Ansprechzeiten und zulds-

sige Schaltarbeiten auf Anfrage)

Motor Anbaubare Bremsen
D04 EOO3
D05 EQO3

Der elektrische Anschluf3 der Bremse erfolgt im Motorklemmenkasten auf Klem-
men oder Gleichrichter. Standard-Spannungen:

550 ... 575V 60 Hz (Bremsenspulenspannung 250 V DC)
440 ... 480V 60 Hz (Bremsenspulenspannung 207 V DC)
380 ... 420V 50/60 Hz  (Bremsenspulenspannung 180 V DC)
220...230V 50/60Hz (Bremsenspulenspannung 104 V DC)
24V DC (Bremsenspulenspannung 24 V DC)

Andere Spannungen sind gegen Mehrpreis lieferbar.

Die Bremse muf3 iber separate Klemmen im Motor- bzw. Bremsenklemmenka-
sten direkt an Gleichspannung angeschlossen werden. Standardspannungen
sind 250 VDC, 207 VDC, 180V DC, 104 V DC und 24 V DC. Bremsen fir
andere Spannungen sind gegen Mehrpreis lieferbar.

Die Bremse muf3 Gber den Standard-Gleichrichter im Motor- bzw. Bremsenklem-
menkasten an Wechselspannung angeschlossen werden. Standardspannungen
sind 550 ... 575V 60 Hz, 440 ... 480V 60 Hz, 380 ... 420V 50/60 Hz oder
220 ... 230V 50/60 Hz. Andere Spannungen bis 575 V Hz sind gegen Mehr-
preis lieferbar. Beim Standord-GleicErichterionn der Bremsen-Stromkreis zur
Verminderung der Ansprechzeit durch einen zusatzlichen Kontakt gleichstrom-
seitig unterbrochen werden. Dies fihrt zu einer deutlichen Reduzierung der
Bremszeit bzw. des Nachlaufweges.

Dieser Gleichrichter erméglicht die gleichstromseitige Unterbrechung des Brem-
senstromkreises auf elektronischem Weg. Es wird dazu keine zusatzliche Leitung
zum Gleichrichter benétigt. Der mitgelieferte Schutzwiderstand verhindert bei
schnellschaltendem Motorschiitz einen Netzkurzschluf Gber den Abschaltlicht-
bogen des Schitzkontaktes. Die Ansprechzeiten der Bremse verkirzen sich
gegeniber der wechselstromseitigen Abschaltung wesentlich. Sie sind jedoch
groBer als bei gleichstromseitiger Unterbrechung mittels mechanischem Schal-
ter. Die Bremse muf3 Gber den Schnellabschalt-Gleichrichter im Motor- bzw.
Bremsenklemmenkasten an Wechelspannung angeschlossen werden. Standard-
spannungen sind 460 V 60 Hz, 380 ... 420 V 50/60 Hz oder 220 ... 230 V
50/60 Hz. Andere Spannungen bis 460 V sind gegen Mehrpreis lieferbar.
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4.1.7 BremsenanschluB bei
Betrieb
am Frequenz-Umrichter

4.1.8 BremsenanschluB bei
polumschaltbaren Motoren

4.19  Handliftung (HA, HN)

4.1.10 Schutzart

4.1.11 Erhohter Korrosionsschutz

4.1.12 CE-Kennzeichnung

4.2 Zweites Motor-Wellenende

(ZW)

4.3 Geber (G)

Bei Umrichterbetrieb ist die Spannung am Motorklemmenbrett frequenzabhan-
gig. Bremsen bendtigen eine konstante Spannung und daher einen separaten
elektrischen Anschluf3. Deshalb werden Ji)e Bremsen werkseitig grundsatzlich
nicht mit den Motorklemmen verbunden.

Bei polumschaltbaren Motoren benétigt die Bremse einen separaten elektri-
schen AnschluB. Die Bremse wird auch in diesen Fallen werkseitig nicht mit den
Motorklemmen verbunden.

Alle Bremsen sind auf Wunsch mit mechanischer Handliftung lieferbar. Standar-
dausfihrung ist die nicht arretierbare Handliftung (HN).

BAUER-Bremse der Grof3e 003 entspricht der Schutzart IP 54.
Sonderschutzarten auf Anfrage.

Ausfihrung CORO1 (C1). Bei erhdhten Anforderungen an die Korrosionsbe-
standigkeit der Bremse bitten wir um Rickfrage.

BAUER-Getriebemotoren mit angebauter Federdruckbremse sind mit dem CE-
Zeichen gekennzeichnet.

Die Bremsen erfiillen:
o die Maschinenrichtlinie (89/392/EWG)
Herstellererklarung kann angefordert werden

e die Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWG)
Durch CEKennzeichnung dokumentiert

o die EMV-Richtlinie (89/336/EWG)
Durch CE-Kennzeichnung dokumentiert

Weitere Informationen im Danfoss Bauer-Sonderdruck SD33.. .

Die Motoren sind auf Wunsch mit zweitem Motor-Wellenende lieferbar.

Mit diesem Wellenende ist bei zentralem Antrieb die Halfte der Bemessungslei-
stung Ubertragbar. Zulassige Radialbelastung auf Anfrage. Abdeckungen gehs-
ren nicht zum Lieferumfang (Maf3bild siehe 5.5).

Motoren mit Bremse sind auf Anfro%e mit zweitem, Uber die Bremse hinaus ver-
léngertem Motor-Wellenende lieferbar.

Fir besondere Anforderungen kénnen BAUER-Getriebemotoren mit angebau-
tem Impulsgeber geliefert werden. Bei Bedarf bitten wir um Rickfrage.
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5

5.1

5.2

5.3

54

54.1
5.5

5.6

57

ZusatzmaBbilder fir Motoranbauten und
Motoren ohne Getriebe

Die GuBBeren Abmessungen der Einphasen-Motoren
entsprechen denen der vergleichbaren Drehstrom-Motoren
d.h.:

EO4 entspricht DO4, EUO4 entspricht DU0O4,

EO5 entspricht DO5, EUOS entspricht DUOS.

Die MaBbilder fir Einphasen-Motoren und
Einphasen-Getriebemotoren sowie die
ZusatzmaBbilder kénnen somit diesem Kapitel
entnommen werden.

MaBbild
Klemmenkasten in
Standardausfihrung

MaBbild
Klemmenkasten mit
Steckerausfihrung

MaBbild fiir
Standardbremse
E003

MaBbild fiir Motoren
mit Kabelausfihrung

MaBbild Kabellangen

MaBbild fiir Motoren
mit zweitem
Motorwellenende

MaBbild fiir Motoren mit
Standardklemmenkasten
oder Kabelausfihrung
ohne Getriebe,

oberflachenbeliiftet

MaBbild fiir Motoren mit
Standardklemmenkasten
oder Kabelausfihrung
ohne Getriebe,
unbeliiftet
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5.1 MaBbild
Klemmenkasten in
Standardausfihrung

Normallange der Antriebseinheit
Normal length of drive unit
Longuer normale de I'unité d'entrainement

b
A1 1IN
BATER
o
. L\S HE
N————
. a e
Normallange der Antriebseinheit
Normal length of drive unit
Longuer normale de I'unité d'entrainement
i
b
5—& ’ ‘
@ BAWER
©
o
. a e
Motor MaBe(mm) Code KabeleinfUhrung
Motor Dimensions(mm) Cable entry
Moteur Cotes(mm) Entrée de cébles
a b c d c i Neben Vi GO ()

D04.. und DUO4 425 88 44 88 4 90 KAG1 M=2xM20x1.5

DO05.. und DU0O5 50 100 50 100 50 100 KAG2  M=2xM25x15

Metrische Kabeleinfihrungen.
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5.2

MaBbild

Klemmenkasten mit
Steckerausfihrung
(Standardlage)

-8 e =a e
i i
o LR - o AL
ST I
i & L 3
o
X X
b
Motor GroBe Klemmenkasten .
Motor Size of Terminalbox a b ¢ d e f 9 : X
Moteur Boite & bornes
D04 u. DU04 TBS1 30 91 525 105 49 147 | 111 1245 | 46
D05 u. DU05 TBS1 57 91 52.5 105 49 152 | 116 | 93 | 129.5 | 46

BAUER........
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5.3 MaBbild fir
Standardbremse
EO003
Normallénge der Antriebseinheit + ML
Normal length of drive unit + ML
Longuer normale de I'unité d'entrainement + ML
E—8 E—B5
& N
S S — I — L 0 S —
© /
a
Normallénge der Antriebseinheit + ML
Normal length of drive unit + ML
Longuer normale de I'unité d'entrainement + ML
a—8 E—85
R &
Il Ul I=—= Jh
Ll &
_J _J \ —
Motor Bremse Nennbrems- ML(mm) Mehrlénge MaBe (mm)
Typ Typ moment mit Bremse
Motor Brake Rated brake ML(mm) Additional Dimensions (mm)
Type Type brake torque length with brake
Moteur Frein Couple ML(mm) Longuer Cotes (mm)
Type Type nominal supplémentaire
du frein pour frein
Nm a c |
435
DO4 E003 3 (49.5 bel FuBausfiihrung ohne Getriebe ) 97 111 | 1005
D05 E003 3 42 102 | 123 | 100.5
DU04 E003 3 38.5 - 75.5 | 100.5
DU05 EO003 3 39 - 755 | 100.5
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54

MaBbild fir Motoren
mit Kabelausfihrung

FuBausfihrung Code DN-KA

Mi6x1.5

M16x1.5
|
Typ flo
D04 u. DUO4 12 74
DO5 u. DUO5 15 75

BAUER........
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5.4.1 MaBbild Kabellangen

Mi6x1.5 "
50 Adernendhllsen
I —
graues mittelschweres 70 Schuizleiter ?
Kabel
L+50

Leiterzahl 2 %2417 3+1” 6+1°
Litzenquerschnitt (mm?) 15 10 0.75 0.75
Litzenkennzeichnung Farben Farben Farben Farben
L Gesamtlénge (mm) MWNO0348 Pos-Nr. ...
(160) 2.16 3.16 4.16 7.16
250 225 3.25 4.25 725
400 2.40 3.40 4.40 7.40
630 263 3.63 4.63 763
1000 2.100 3.100 4.100 7.100
1600 2.160 3.160 4.160 7.160
2500 2.250 3.250 4.250 7.250
(4000) 2.400 3.400 4.400 7.400

¥ VDE-, UL-, SEV-approbiertes Kabe! auf Anfrage.
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5.5 MaBbild fiir Motoren mit
zweitem Motorwellenende

Normallénge der Antriebseinheit + ML
Normal length of drive unit + ML

Longuer normal de |'unité d'entrainement

a
E—1
©
¢ Q
®
Motor ML(mm) Mehrléange MaBe(mm)
Motor bei zweitem Wellenende Dimensions(mm)
Moteur ML(mm) Add. length with | Cote(mm)
second shaft extension
ML(mm) Longeur supp!.
pour bout d'arbre
primaire dépassant a d
D04 20 15 8 g6
DU04 20 15 10«ke
D05 25 20 8 g6
DUO5 24.5 20 10«6

BAUER........

39



5.6 MaBbild fiir Motoren

ohne Getriebe,

oberflachenbeliiftet
FuBausftihrung Code DN
ds
d
f, b a

/= —"
©®©

g
gL .@. ——
a
>
= L 1glE 1t \
X
Q I < 3
{_|_\ &
E I / .
Sps '
p s
| p t
E003
Typ| a c|ldiele, f |glh|i|Kk|]l|m n plalr|s|{tjulv]|] c |ds
D04 1485 275 111(198.5 20| 15| 225 (25| 56|90 | 9,6 | 90| 3 [ 102 10 |275/50 | 80 (95| 9 | D3| 111 |242
D05 [170,5 325| 123|285 23| 18| 255|25| 63| 100| 11ke| 90| 4 | 125 10 | 425| 60 | 90 | 10510 | D4 | 123 |2705
Flanschausfuhrung Code DNF
ds
d
f, b a
e
e eE—5
0
%L ®
2
= - — — —|— —l— 18| ¢
4
Q I
£ * _
h
|
E003
Typ| @a| b|c| djeje|f gl h|i] K m n|iol p|Q|r|C |ds
D04 | 1425 27.5| 111| 1925/ 20 | 15 | 225|25| 25 |90 | 9« 3 102 M5| 50,6 | 65 | D3 | 111 | 236
Do5 | 1705| 325 | 123| 2285/ 23 | 18 | 265| 25 | 25 | 100 | 11ke 4 | 125 | M5| 60ne | 75 | D4 | 123 | 2705
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FuBausfthrung Code DN-KA

ds
d
f, b a
e
€1
g _
gL (1 @ -
o
>
et —— -8 HE
4
5 | .
@
(S ] / ] 3
ot | fE '
|
p s
q | p t
E003
Typla|b|c| d|e|e, f |g/h|i|k|l | m njfo/pla|lr|s|tju|lVv| c |ds
D04 [1485 275 111(1985 20| 15| 225 (25| 56|74 |9, | 90| 3 [102| 7| 10| 275/ 50 | 80| 95| 9 | D3| 111|242
D05 |170,532.5| 123(2285/ 23| 18|255 (25| 63|75 | 11ke| 90| 4 [ 125 7 | 10 | 425/ 60 | 90 | 105/ 10 | D4 | 123 |2705
Flanschausftihrung Code DNF-KA
dg
d
f, b a
e
€1
g
'd | @_
gL
\ﬂw———————— -8/ 8§
Q I
3 - * _
h
T
E003
Typ| a| b|c| djele | f gl h|i|k|l|m nlo p|qg|r|c|ds
DO4 | 1425 275|111/ 1925/ 20 | 15 | 225( 25| 25 | 74 |9ke| 5| 3 | 102 | M5| 5056 | 65 | D3 | 111 | 236
D@5 | 1705 325|123 2285/ 23 | 18 | 255| 25| 25 | 75 | 1lke| 5| 4 | 125 | M5| 60ne | 75 | D4 [ 123 | 2705
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5.7

MaBbild fiir Motoren

ohne Getriebe, unbeliiftet

FuBausfuhrung Code DNU
ds
d
f b a
=@ e E— }
— & e
d
gL _a. a—
[a}
> m
O
8 8 ]
3
& Wk =
=N Jo r
P s
q | [ t
E
E003
Typ|a|b|c|djefe| f|g|h| 1|k |]I|m|n p| q s|tju|lv| cg | dp
DUO04 /1145|275 | 96 |1645|20 |15 | 225 (25|56 | 90 | 95| 90 | 3 |102 10 | 275 80 (95 |9 |D3 76 203
DU05(138.5/32.5 | 106 [196.5/ 23 | 18 | 255 | 25| 63 (100 [11 k6|90 | 4 125 10 | 425 90 (105 |10 | D4 76 2355
Flanschausftihrung Code DNFU
ds
d
b a
— e1.._ ————
9
; &
2 o ©
Q Q
é |/
o]l
£
E003
Typ | @a | b|c| d|e|ey f|g]| h | i |Kk m| n p | a | r| cg | dp
DUO04| 1145 | 215 1645|20 | 15 | 225 |25 | 256 | 90 |9 k6 3 [102 506 | 66 | D3 76 203
DUO5| 1385|325 (106 | 1965|283 | 18 | 255 (25 | 25 | 100 |11 k6 4 125 60n8| 75 | D4 76 2355
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FuBausfihrung Code DNU-KA

ds
d
f . _b a
- & [
— & )
g
g ‘ &
EIL
> o o
— 8 8
x @ 3
S g ¥
=N Jo r
-ﬂ—p s
q | p t
£
E003
Typ |a|b|c|djeje| flg|h|i| Kk |]|m|n plq|r|s|t|lu|vVv| ecg | dp
DU04|1145/275| 96 |1645/20 |15 | 225 |25/ 56 | 74 |9y | 90| 3 [102 10 ({2755 |80 |9 | 9 | D3 76 203
DUO05(1385(32.5 | 106 (196523 |18 [ 255 | 25| 63 | 75 [11ke| 90 | 4 [125 10 [425| 60 | 90 105 | 10 | D4 76 2355
Flanschausfilhrung Code DNFU-KA
ds
d
f b a
— e e
(=2
g
g | Sl
§L :
(]
S 8
]
8§ ¢
M o
| |
E
E003
Typ | @8 | b |c| d|e|jeq flg| h |1 [k |I n|o|l p | q | r| c | dg
DUO04 |114.5| 27.5| 96 [164.5( 20| 15 |225(25| 25 | 74 |9 | 5| 3 [102|M5| 50, | 65 | D3| 76 |203
DU05|138.5| 32.5 (106 (196.5| 23| 18 (255|25| 25 | 75 |11e| 5| 4 |125|M5| 60, | 75 | D4 | 76 | 2355
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FuBausfiihrung Code DNU-ZW

ds
d
a
. w
- X
o
T3
§L & &
Q
> h 8
— 8 8
& &
S ./ \
= o X r
- P w s
| p
£ t
E003
Typ ([a|b|c|d|eje| flg|h| 1| k|l m njojp|jg|r|{s|t|u|jv|w| x|y |cg|dg
DUO04(1145|27.5| 96 |1645| 20| 15 |22.5|2.5| 56 | 90 | 9 k|90 | 3 |10.2| 7 |10|27.5/50/80| 95 |9 | D3|20| 15 | 8 g6| 76 | 203
DUO05|138.5/32.5| 106/196.5| 23| 18 |25.5|2.5| 63 |100 |11kp|90 | 4 |12.5| 7 |10|42.5/60|90 [105|10| D4 [24.5| 20 [10k6| 76 | 2365
Flanschausfilhrung Code DNFU-ZW
ds
d
f b a
-2 X
o]
3 IR &
2 L O ©
- : Q Q
~ @ J
& |/
N h X
J ‘ w
E
E003
Typ | @8 | b |c| dje|e| flg|h|i]|k [] njol p|q|r|{w|lx|y|cg|dg
DU04(114.5| 27.5| 96 |164.5| 20| 15 |22.5/ 252590 |9 k6| 5 | 3 |10.2 [M5|50i6 |65 |D3|20| 15 |8 g6| 76 | 203
DUO05|138.5| 32.5 |108(196.5| 23| 18 |25.,5| 2.5 |25 |100|11k6| 5 | 4 | 125 |M5|60 hg| 75 | D4 |245| 20 |10k6| 76 |235.5
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FuBausfthrung Code DNU-ZW-KA

ds
d
f b a
e w
_ e % X
9 _
i —)
§L ' 2 &
2 o
== - § s X
S /R ?

4 \

= @o X
p w

q | P
E I
E003
Typ(a|b|c|dle|e| flg|lh|T| k|l m njolp|g|r|s|tjujv|w| x|y |cg| dg
DUO04[1145|27.5| 96 |1645| 20| 15 |22.5|2.5| 56 | 74 | 9 k6|90 | 3 |10.2| 7|10|27.5|50/80| 95 |9 | D3|20| 15 | 8 g6| 76 | 203
DUQ5(138.5/32.5| 106(196.5| 23| 18 |25.5(|2.5| 63 | 75 |11k6|90 | 4 |12.5| 7 |10(42.5/60|90|105(10| D4 [245| 20 [10k6| 76 | 2355

Flanschausfuhrung Code DNFU-ZW-KA

ds
d
f b a
_ e X
g——
; &)
gL &l &
> | m
— : 8| 8

i
@ >S5 ok

-

£ |x

E003

Typ (a | b|c| d eq| flg|lh|i |k | I |m|n |[Oo]|p

(]
Q

w

r
DUO04{1145|27.5| 96 [1645/ 20| 15|225|25|25|74 |94 | & 10.2 |M5| 50 |65 | D3| 20| 15 |8 g6 | 76 | 203
DU05(138.5|32.5/106 [1965| 23| 18 | 25.5/25 (25|75 |11k | 5 |4 [125 |[M5|60ne | 75 | D4| 245) 20 [10ks | 76 | 2355
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6.1

6.1.1

6.1.2

Stirnrad-Getriebemotoren Reihe BG

Beschreibung der

Stirnradgetriebe

BaugréBen BAUER-Stirnrad-Getriebemotoren der Reihe BG werden listenmaBig in 13 Bau-
gréfien mit Drehmomenten von 20 Nm bis 16.800 Nm geliefert. Hohere Dreh-
momente auf Anfrage. Die Getriebe haben ein kraftiges GuB-Gehduse.
In dieser Liste ist die Auswahl auf 4 Baugréfien begrenzt.

Typenbezeichnung und

Bausteine der Stirnrad-
Getriebemotoren BG

BG..-

BG..Z-..
BG..G..-..

BG..-1.
BG..-2.
BG..-3.
BG..-4.
BG..-6.
BG..-7.
BG..-9.L

BG..-9.R

BG..-9.LR

BG..-.1
BG..-.7

BG..-..W

Baver-Stirnradgetriebe

Getriebegréfe (BG04, 05, 06, 10, 20,30,40,50, 60, 70, 80, 90, 100)
Getriebe mit Vorstufe (z.B. BG40Z-..)

Doppelgetriebe (z.B. BGP0G50-..)

Getriebegehduseausfiihrungen

FuBausfihrung mit Durchgangsléchern

Kleiner A-Flansch (Normflansch)

Standard A-Flansch (Normflansch)

Grofer A-Flansch (Normflansch)

FuB mit Gewindeléchern links und rechts

C-Flansch mit Gewindeléchern

FuB3 mit Durchgangsldchern links

FuB3 mit Durchgangsldchern rechts

FuB mit Durchgangsléchern links und rechts

Arbeitswellenausfihrungen

Standard-Zapfenwelle

Zapfenwelle fir Flanschversion ab BG 10 (Wellenbund bindig mit Standard A-Flansch)
Zusatzausfihrungen

doppelte Wellendichtung
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6.1.3  Standard Einbaulagen der ~ Fir BAUER-Stirnrad-Getriebemotoren sind folgende Einbaulagen definiert.
Stirnrad-Getriebemotoren

- ﬂ
) I8 B JED 0 |

L] [

T

0 __J

B3 B6 B7 B8 V5 Vé BS Vi V3

Zusdtzliche Anbauméglichkeiten:

BAUER-Stirnrad-Getriebemotoren der Reihe BG in den GréBen BG10 bis BG40
kénnen mit FuBgewindeldchern in der gréBBeren Seite des quaderférmigen
Getriebegehduses geliefert werden (sieche MaBBbild 6.3 Code -61). Die kleine
Seite wird dadurch zur Bauhdhe; sie erlaubt eine extrem niedrige Achshche.
Dadurch wird bei seitlicher Aufstellung eine sehr niedrige Bauhche der Getriebe
erreicht. Fir die Gréen BG10 bis BG40 werden zusatzlich FuBplatten angebo-
ten, die bei niedriger Bauhche eine Montage tber Durchgangslocher ermagli-
chen (siche MaB3bild 6.3 Code -91). Fir diese Ausfihrungen sind die Baufor-
men H1, H2, H3, H4 definiert, damit die Schmierstoffmenge der Einbaulage
angepaft werden kann.

H1 H2 H3 H4
6.1.4  Anordnung des Die Standardlage des Klemmenkastens bei Drehstrom- und Einphasen-Stirnrad-
Klemmenkastens und der Getriebemotoren ist Lage |. Bei Gleichstrom-Permanentmagnet-Stirnrad-Getriebe-
Kabeleinfihrungen motoren ist wegen der Zugénglichkeit der Kohlebirsten Lage Il Standard. Die

Kabeleinfihrung ist von Seite A oder C maglich.

-
1
]
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6.1.5

6.2

Bauer-Betriebsfaktoren (fg)
fir Stirnrad-
Getriebemotoren

Auswahltabellen der
Drehstrom-Stirnrad-
Getriebemotoren

Fir die Gesamtbeanspruchung eines Getriebes sind zahlreiche EinfluBgréfien
maBgebend; zu den wichtigsten gehdren:
e mittleres Drehmoment (Bemessungsdrehmoment)

e tagliche Betriebszeit
e Stdrke von Drehmomentstéf3en (Stof3grad)
e Haufigkeit von Drehmomentstéfien (Schaltbetrieb)

Diese Einflisse kénnen vereinfachend und praxisnah durch ,Betriebsfaktoren”
beschrieben werden.

Weitere Informationen siehe Hauptkatalog DG.. sowie Danfoss-Sonderdruck
SD32...

Erléuterungen zu den Abkiirzungen

P Bemessungsleistung

n2 Bemessungsdrehzahl der Arbeitswelle

i Getriebe-Untersetzung

M2 Bemessungsmoment an der Arbeitswelle
fa Bauer-Betriebsfaktor

Frn Maximal zulassige Radialkraft bei Standard-Zapfenwelle (Code -.1/)

Mit den Auswahltabellen kann die Grof3e des Getriebemotors festgelegt wer-
den. Die Ausfihrung des Getriebes kann mittels Codezahlen eindeutig definiert
werden (siehe MaB3bild 6.3).

Die mit (*) gekennzeichneten Drehmomente sind maximal zulassige Werte bei
Betriebsfaktor fs=1,0.

Motorleistung-Uberlastungsschutz

Die Nennleistung der Motoren, vor allem in Verbindung mit den vier- und mehr-
stufigen Getrieben, sind z. T. reichlich bemessen. Der Bemessungsstrom stellt
aus diesem Grunde wie auch bei kleinen Motorleistungen keinen Maf3stab fiir
die Getriebeauslastung dar und kann nicht als Uberlastungsschutz fir das
Getriebe genutzt werc?en. Bei Gefahr von zu hoher Belastung oder Blockierung
ist es sinnvoll, das Getriebe durch mechanische Einrichtung (z. B. Rutschkupp-
lung, Rutschnabe, Scherstift 0. &.) zu schiitzen.
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P =0.03 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
370 0.77 6.5 3.65 BGO4-../D04LA4 4.4 390 - 445 0.64 7.8
310 0.92 7.6 4.39 v “ 380 - 370 0.77 9.1
255 1.12 8.0 5.36 “ “ 380 - 305 0.93 9.7
205 1.39 7.2 6.67 “ “ 410 - 245 1.16 8.6
158 1.81 6.1 8.58 v “ 410 - 189 1.51 7.3
150 1.91 6.3 9.00 “ “ 470 - 180 1.59 7.5
137 2.05 6.3 9.90 “ “ 480 - 164 1.74 7.5
125 2.25 6.2 10.82 v “ 480 - 150 1.91 7.3
114 2.5 6.0 11.90 “ “ 490 - 137 205 7.3
108 2.65 5.7 12.55 “ “ 490 - 130 2.2 8.8
103 2.75 5.8 13.20 v “ 500 - 123 2.3 7.0
93 3.05 5.6 14.52 “ “ 510 - 112 255 6.7
83 3.45 5.2 16.44 “ “ 530 - 99 285 6.3
75 3.8 4.7 18.08 v “ 540 - 90 315 57
64 4.45 4.3 21.12 “ “ 560 - 77 3.7 5.1
59 4.85 4.1 23.23 “ “ 600 - 70 4.05 4.9
56 5.1 3.9 24.45 “ “ 610 - 67 4.25 4.7
51 5.6 3.6 26.89 “ “ 650 - 61 4.65 4.3
44 6.5 3.1 30.91 “ “ 690 - 53 5.4 3.7
40 7.1 2.8 34.00 v “ 720 - 48 5.9 3.4
38.5 74 2.7 35.35 “ “ 730 - 46 6.2 3.2
35 8.1 2.5 38.89 “ “ 750 - 42 6.8 2.9
32 8.9 2.2 42.24 v “ 750 - 38.5 7.4 2.7
29.5 9.7 2.1 46.47 “ “ 750 - 35 8.1 2.5
28.5 10 2.0 47.52 “ “ 750 - 34.5 8.3 24
26 11 1.8 52.28 v “ 750 - 31 9.2 2.2
25 114 1.75 54.97 “ “ 750 - 29.5 9.7 2.1
22.5 12.7 1.55 60.47 “ “ 750 - 27 10.6 1.9
31 9.2 33 43.57 BGO05-../DOALA4 5.1 900 - 37.5 7.6 3.9
29 9.8 3.1 47.00 “ “ 930 - 34.5 8.3 3.6
26.5 10.8 2.8 51.27 “ “ 970 - 32 8.9 3.4
25.5 11.2 2.7 53.44 “ “ 980 - 30.5 9.3 3.2
23.5 12.1 2.5 58.30 “ “ 1000 - 28 10.2 2.9
20.5 13.9 3.2 66.79 BGO06-../DOALA4 6.1 1070 - 24.5 11.6 3.9
P = 0.04 kW
370 1.03 4.9 3.65 BGO4-../D04LA4 4.4 390 - 445 085 59
310 1.23 5.7 4.39 “ “ 380 - 370 1.03 8.8
255 1.49 6.0 5.36 “ “ 380 - 305 1.25 7.2
205 1.86 54 6.67 “ “ 410 - 245 1.55 6.5
158 24 4.6 8.58 v “ 410 - 189 2.0 5.5
150 2.5 4.8 9.00 “ “ 470 - 180 2.1 5.7
137 2.75 4.7 9.90 “ “ 480 - 164 2.3 5.7
125 3.05 4.6 10.82 v “ 480 - 150 2.5 5.6
114 3.35 4.5 11.90 “ “ 490 - 137 2.75 5.5
108 3.5 4.3 12.55 “ “ 490 - 130 2.9 5.2
103 3.7 4.3 13.20 v “ 500 - 123 3.1 52
93 4.1 4.1 14.52 “ “ 510 - 112 3.4 5.0
83 4.6 3.9 16.44 “ “ 530 - 99 385 47
75 5.0 3.6 18.08 v “ 540 - 90 4.2 4.3
64 5.9 3.2 21.12 “ “ 560 - 77 4.95 3.8
59 6.4 3.1 23.23 “ “ 600 - 70 5.4 3.7
56 6.8 2.9 24.45 v “ 610 - 67 57 3.5
51 74 2.7 26.89 “ “ 650 - 61 6.2 3.2
44 8.6 23 30.91 “ “ 690 - 53 7.2 2.8
40 9.5 2.1 34.00 v “ 720 - 48 7.9 2.5
38.5 9.9 2.0 35.35 “ “ 730 - 46 8.3 2.4
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P = 0.04 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
35 10.9 1.85 38.89 BGO4-../D04LA4 4.4 750 - 42 9.0 2.2
32 11.9 1.7 42.24 v “ 750 - 38.5 9.9 2.0
29.5 12.9 1.55 46.47 “ “ 750 - 35 10.9 1.85
28.5 134 1.5 47.52 “ “ 750 - 34.5 11 1.8
26 14.6 1.35 52.28 “ “ 750 - 31 12.3 1.65
25 15.2 1.3 54.97 “ “ 750 - 29.5 12.9 1.55
22.5 16.9 1.2 60.47 “ “ 750 - 27 14.1 1.4
39 9.7 3.1 35.00 BGO05-../DOALA4 5.1 810 - 46.5 8.2 3.7
35.5 10.7 2.8 38.18 “ “ 850 - 42.5 8.9 3.4
34 11.2 2.7 39.94 v “ 860 - 4] 9.3 3.2
31 12.3 2.4 43.57 “ “ 900 - 37.5 10.1 3.0
29 13.1 23 47.00 “ “ 930 - 34.5 11 2.7
26.5 14.4 2.1 51.27 “ “ 970 - 32 11.9 2.5
25.5 14.9 2.0 53.44 “ “ 980 - 30.5 12.5 2.4
23.5 16.2 1.85 58.30 “ “ 1000 - 28 13.6 2.2
27 14.1 3.2 50.38 BGO06-../DOALA4 6.1 940 - 32.5 1.7 3.8
26 14.6 3.1 52.56 “ “ 950 - 31 12.3 3.7
24 15.9 2.8 57.34 v “ 1000 - 28.5 13.4 3.4
22.5 16.9 2.7 61.22 “ “ 1020 - 26.5 14.4 3.1
20.5 18.6 2.4 66.79 “ “ 1070 - 24.5 15.5 2.9
18 19.1 2.1 75.99  BG06G04-../D04LA4 8.4 1070 - 21.5 15.6 2.6
15 22.5 2.0 93.00 “ “ 1070 - 17.5 19.2 2.3
11.5 29 1.55 122.0 “ “ 1070 - 13.5 24 1.9
9.1 36.5 1.25 149.0 v “ 1070 - 11 29.5 1.55
7.3 46.5 0.97 185.4 “ “ 1070 - 8.8 37.5 1.2
P = 0.06 kW
370 1.54 3.2 3.65 BGO04-../DOALA4 4.4 390 - 445 1.28 3.9
310 1.84 3.8 4.39 “ “ 380 - 370 1.54 4.5
255 2.2 4.1 5.36 “ “ 380 - 305 1.87 4.8
205 2.75 3.6 6.67 “ “ 410 - 245 2.3 4.3
158 3.6 3.1 8.58 “ “ 410 - 189 3.0 3.7
150 3.8 3.2 9.00 “ “ 470 - 180 315 38
137 4.15 3.1 9.90 “ “ 480 - 164 345 38
125 4.55 3.1 10.82 “ “ 480 - 150 3.8 3.7
114 5.0 3.0 11.90 “ “ 490 - 137 4.15 3.6
108 53 2.8 12.55 “ “ 490 - 130 4.4 3.4
103 5.5 2.9 13.20 “ “ 500 - 123 4.65 34
93 6.1 2.8 14.52 “ “ 510 - 112 5.1 3.3
83 6.9 2.6 16.44 “ “ 530 - 99 57 3.2
75 7.6 24 18.08 v “ 540 - 90 6.3 2.9
64 8.9 2.1 21.12 “ “ 560 - 77 7.4 2.6
59 9.7 2.1 23.23 “ “ 600 - 70 8.1 2.5
56 10.2 1.95 24.45 v “ 610 - 67 8.5 2.4
51 11.2 1.8 26.89 “ “ 650 - 61 9.3 22
44 13 1.55 30.91 “ “ 690 - 53 10.8 1.85
40 14.3 1.4 34.00 v “ 720 - 48 11.9 1.7
38.5 14.8 1.35 35.35 “ “ 730 - 46 12.4 1.6
35 16.3 1.25 38.89 “ “ 750 - 42 13.6 1.45
32 17.9 1.1 42.24 v “ 750 - 38.5 14.8 1.35
29.5 19.4 1.05 46.47 “ “ 750 - 35 16.3 1.25
28.5 20 1.0 47.52 “ “ 750 - 34.5 16.6 1.2
26 22 0.91 52.28 v “ 750 - 31 18.4 1.1
25 22.5 0.89 54.97 “ “ 750 - 29.5 19.4 1.05
22.5 25 0.8 60.47 “ “ 750 - 27 21 0.95
72 7.9 33 18.82 BGO05-../DOALA4 5.1 680 - 87 8.5 4.0
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P = 0.06 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
66 8.6 3.1 20.53 BGO5-../D04LA4 5.1 700 - 79 7.2 3.8
57 10 2.8 24.00 v “ 740 - 68 84 3.3
52 11 2.6 26.18 “ “ 760 - 62 9.2 3.2
49 11.6 2.6 27.82 “ “ 770 - 59 9.7 3.1
44.5 12.8 23 30.35 v “ 760 - 54 10.6 2.8
39 14.6 2.1 35.00 “ “ 810 - 46.5 12.3 2.4
35.5 16.1 1.85 38.18 “ “ 850 - 42.5 13.4 2.2
34 16.8 1.8 39.94 v “ 860 - 4] 13.9 2.2
31 18.4 1.65 43.57 “ “ 900 - 37.5 15.2 1.95
29 19.7 1.5 47.00 “ “ 930 - 34.5 16.6 1.8
26.5 21.5 1.4 51.27 “ “ 970 - 32 17.9 1.7
25.5 22 1.35 53.44 “ “ 980 - 30.5 18.7 1.6
23.5 24 1.25 58.30 “ “ 1000 - 28 20 1.5
42 13.6 33 32.22 BGO06-../DOALA4 6.1 890 - 51 1.2 4.0
38.5 14.8 3.0 35.15 “ “ 880 - 46.5 12.3 3.7
37 154 2.9 36.91 v “ 890 - 44 13 3.5
34 16.8 2.7 40.26 “ “ 890 - 40.5 14.1 3.2
29.5 19.4 2.3 46.19 “ “ 890 - 35.5 16.1 2.8
27 21 2.1 50.38 v “ 940 - 32.5 17.6 2.6
26 22 2.0 52.56 “ “ 950 - 31 18.4 2.4
24 23.5 1.9 57.34 “ “ 1000 - 28.5 20 2.3
22.5 25 1.8 61.22 v “ 1020 - 26.5 21.5 2.1
20.5 27.5 1.65 66.79 “ “ 1070 - 24.5 23 1.95
18 29.5 1.35 75.99  BG06GO04-../DOALA4 8.4 1070 - 21.5 24.5 1.65
15 35.5 1.25 93.00 v “ 1070 - 17.5 30 1.5
11.5 45.5 0.99 122.0 “ “ 1070 - 13.5 38.5 1.15
20 28.5 3.0 67.54 BG10Z-../D04LA4 11 2000 2800 24 23.5 3.7
17.5 32.5 3.1 77.40 “ “ 2000 2800 21 27 3.7
16 35.5 2.8 85.76 “ “ 2000 2800 19 30 3.3
15 38 2.6 92.19 “ “ 2000 2800 18 31.5 3.2
13.5 42 2.4 102.1 “ “ 2000 2800 16 35.5 2.8
12.5 45.5 2.2 109.8 “ “ 2000 2800 15 38 2.6
11.5 49.5 2.0 121.7 “ “ 2000 2800 13.5 42 2.4
10.5 54 1.85 131.8 “ “ 2000 2800 12.5 45.5 2.2
9.3 61 1.65 146.0 “ “ 2000 2800 1.5 49.5 2.0
8.2 69 1.45 166.0 “ “ 2000 2800 9.8 58 1.7
7.4 77 1.3 184.0 “ “ 2000 2800 8.9 64 1.55
7.0 81 1.25 194.6 “ “ 2000 2800 8.4 68 1.45
6.3 90 1.1 215.7 “ “ 2000 2800 7.6 75 1.35
5.7 100 1.0 240.4 “ “ 2000 2800 8.8 84 1.2
5.1 112 0.89 266.3 “ “ 2000 2800 é.1 93 1.1
4.9 116 0.86 276.0 “ “ 2000 2800 5.9 97 1.05
P = 0.09 kW
370 2.3 2.2 3.65 BGO04-../D04ALA4 4.4 390 - 445 1.93 2.6
310 2.75 2.5 4.39 “ “ 380 - 370 2.3 3.0
255 3.35 2.7 5.36 v “ 380 - 305 2.8 3.2
205 4.15 2.4 6.67 “ “ 410 - 245 3.5 2.9
158 54 2.0 8.58 “ “ 410 - 189 4.5 2.4
150 5.7 2.1 9.00 v “ 470 - 180 4.75 2.5
137 6.2 2.1 9.90 “ “ 480 - 164 5.2 2.5
125 6.8 2.1 10.82 “ “ 480 - 150 5.7 2.5
114 7.5 2.0 11.90 v “ 490 - 137 6.2 2.4
108 7.9 1.9 12.55 “ “ 490 - 130 6.6 2.3
103 8.3 1.95 13.20 “ “ 500 - 123 8.9 2.3
93 9.2 1.85 14.52 v “ 510 - 112 7.6 2.2
83 10.3 1.75 16.44 “ “ 530 - 99 8.6 2.1
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P = 0.09 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
75 114 1.6 18.08 BGO4-../D04LA4 4.4 540 - 920 9.5 1.9
64 134 1.4 21.12 v “ 560 - 77 11.1 1.7
59 14.5 14 23.23 “ “ 600 - 70 12.2 1.65
56 15.3 1.3 24.45 “ “ 610 - 67 12.8 1.55
51 16.8 1.2 26.89 “ “ 650 - 61 14 1.45
44 19.5 1.05 30.91 “ “ 690 - 53 16.2 1.25
40 21 0.95 34.00 “ “ 720 - 48 17.9 1.1
38.5 22 0.91 35.35 v “ 730 - 46 18.6 1.1
35 24.5 0.82 38.89 “ “ 750 - 42 20 1.0
130 6.6 2.9 10.40 BGOS5-../D04LA4 5.1 510 - 156 5.5 3.5
128 6.7 3.0 10.59 “ “ 590 - 153 5.6 3.6
17 7.3 2.9 11.55 “ “ 600 - 141 6.0 3.5
113 7.6 2.8 12.05 “ “ 510 - 135 6.3 3.3
108 7.9 2.8 12.60 “ “ 610 - 129 6.6 3.3
99 8.6 2.7 13.75 “ “ 630 - 118 7.2 3.2
89 9.6 2.5 15.23 “ “ 640 - 107 8.0 3.0
82 10.4 2.4 16.62 “ “ 660 - 98 8.7 2.9
72 11.9 2.2 18.82 “ “ 680 - 87 9.8 2.7
66 13 2.1 20.53 “ “ 700 - 79 10.8 2.5
57 15 1.85 24.00 “ “ 740 - 68 12.6 2.2
52 16.5 1.75 26.18 “ “ 760 - 62 13.8 2.1
49 17.5 1.7 27.82 v “ 770 - 59 14.5 2.1
44.5 19.3 1.55 30.35 “ “ 760 - 54 15.9 1.9
39 22 1.35 35.00 “ “ 810 - 46.5 18.4 1.65
35.5 24 1.25 38.18 v “ 850 - 42.5 20 1.5
34 25 1.2 39.94 “ “ 860 - 41 20.5 1.45
31 27.5 1.1 43.57 “ “ 900 - 37.5 22.5 1.35
29 29.5 1.0 47.00 v “ 930 - 34.5 24.5 1.2
26.5 32 0.94 51.27 “ “ 970 - 32 26.5 1.15
25.5 33.5 0.9 53.44 “ “ 980 - 30.5 28 1.05
23.5 36.5 0.82 58.30 “ “ 1000 - 28 30.5 0.98
65 13.2 3.0 20.82 BG06-../D04LA4 6.1 800 - 78 11 3.6
60 14.3 3.0 22.71 “ “ 810 - 72 11.9 3.6
53 16.2 2.8 25.48 “ “ 850 - 64 13.4 3.4
49 17.5 2.6 27.80 “ “ 840 - 59 14.5 3.1
42 20 23 32.22 “ “ 890 - 51 16.8 2.7
38.5 22 2.0 35.15 “ “ 880 - 46.5 18.4 2.4
37 23 1.95 36.91 “ “ 890 - 44 19.5 2.3
34 25 1.8 40.26 “ “ 890 - 40.5 21 2.1
29.5 29 1.55 46.19 “ “ 890 - 35.5 24 1.9
27 31.5 1.45 50.38 “ “ 940 - 32.5 26 1.75
26 33 1.35 52.56 “ “ 950 - 31 27.5 1.65
24 35.5 1.25 57.34 “ “ 1000 - 28.5 30 1.5
22.5 38 1.2 61.22 “ “ 1020 - 26.5 32 1.4
20.5 41.5 1.1 66.79 “ “ 1070 - 24.5 35 1.3
18 45.5 0.88 75.99  BG06GO04-../DO4LA4 8.4 1070 - 21.5 37.5 1.05
15 54 0.83 93.00 “ “ 1070 - 17.5 46.5 0.97
26.5 32 3.1 51.57 BG10-../DO5LA4 11 2000 2800 31.5 27 3.7
23.5 36.5 2.7 57.48 “ “ 2000 2800 28.5 30 3.3
21.5 39.5 2.5 63.69 “ “ 2000 2800 255 33.5 3.0
20.5 41.5 2.4 66.00 “ “ 2000 2800 25 34 2.9
18.5 46 2.2 73.13 v “ 2000 2800 22.5 38 2.6
17.5 49 2.0 77.40 BG10Z-../DO5LA4 13 2000 2800 21 40.5 2.5
16 53 1.9 85.76 “ “ 2000 2800 19 45 2.2
15 57 1.75 92.19 v “ 2000 2800 18 47.5 2.1
13.5 63 1.6 102.1 “ “ 2000 2800 16 53 1.9
12.5 68 1.45 109.8 “ “ 2000 2800 15 57 1.75
11.5 74 1.35 121.7 v “ 2000 2800 13.5 63 1.6
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i= )

P = 0.09 kW
L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
10.5 81 1.25 131.8 BG10Z-../D0O5LA4 13 2000 2800 12.5 68 1.45
9.3 92 1.1 146.0 v “ 2000 2800 11.5 74 1.35
8.2 104 0.96 166.0 “ “ 2000 2800 9.8 87 1.15
74 116 0.86 184.0 “ “ 2000 2800 8.9 96 1.05
7.0 122 0.82 194.6 v “ 2000 2800 8.4 102 0.98
P=0.12 kW
370 3.05 1.65 3.65 BGO04-../D0O4ALA4 4.4 390 - 445 2.55 1.95
310 3.65 1.9 4.39 “ “ 380 - 370 3.05 23
255 4.45 2.0 5.36 “ “ 380 - 305 375 24
205 5.5 1.8 6.67 v “ 410 - 245 4.65 2.2
158 7.2 1.55 8.58 “ “ 410 - 189 6.0 1.85
150 7.6 1.6 9.00 “ " 470 - 180 8.3 1.9
137 8.3 1.55 9.90 v “ 480 - 164 6.9 1.9
125 9.1 1.55 10.82 “ “ 480 - 150 7.6 1.85
114 10 1.5 11.90 v “ 490 - 137 8.3 1.8
108 10.6 14 12.55 v “ 490 - 130 8.8 1.7
103 11.1 1.45 13.20 “ “ 500 - 123 9.3 1.7
93 12.3 1.4 14.52 v “ 510 - 112 10.2 1.65
83 13.8 1.3 16.44 “ “ 530 - 99 11.5 1.55
75 15.2 1.2 18.08 “ “ 540 - 920 12.7 1.4
64 17.9 1.05 21.12 v “ 560 - 77 14.8 1.3
59 19.4 1.05 23.23 “ “ 600 - 70 16.3 1.25
56 20 1.0 24.45 “ “ 610 - 67 17.1 1.15
51 22 0.91 26.89 “ “ 650 - 81 18.7 1.05
295 3.85 3.1 4.59 BGO05-../DOALA4 5.1 490 - 355 3.2 3.8
250 4.55 3.1 5.46 “ “ 490 - 300 3.8 3.7
205 5.5 2.9 6.60 “ “ 510 - 250 4.55 3.5
174 6.5 2.8 7.80 “ “ 530 - 210 5.4 3.3
166 6.9 2.6 8.15 “ “ 510 - 199 57 3.2
159 7.2 2.6 8.51 “ “ 550 - 191 6.0 3.2
130 8.8 2.2 10.40 “ “ 510 - 156 7.3 2.6
128 8.9 2.2 10.59 “ “ 590 - 153 7.4 2.7
117 9.7 2.2 11.55 “ “ 600 - 141 8.1 2.6
113 10.1 2.1 12.05 “ “ 510 - 135 8.4 2.5
108 10.6 2.1 12.60 “ “ 610 - 129 8.8 2.5
99 11.5 2.0 13.75 “ “ 630 - 118 9.7 2.4
89 12.8 1.9 15.23 “ “ 640 - 107 10.7 2.2
82 13.9 1.8 16.62 “ “ 660 - 98 11.6 2.2
72 15.9 1.65 18.82 “ “ 680 - 87 13.1 2.0
66 17.3 1.55 20.53 “ “ 700 - 79 14.5 1.85
57 20 14 24.00 v “ 740 - 68 16.8 1.65
52 22 1.3 26.18 “ “ 760 - 62 18.4 1.6
49 23 1.3 27.82 “ “ 770 - 59 19.4 1.55
44.5 25.5 1.2 30.35 “ “ 760 - 54 21 1.45
39 29 1.05 35.00 “ “ 810 - 46.5 24.5 1.2
35.5 32 0.94 38.18 “ “ 850 - 42.5 26.5 1.15
34 33.5 0.9 39.94 “ “ 860 - 41 27.5 1.1
31 36.5 0.82 43.57 “ “ 900 - 37.5 30.5 0.98
110 10.4 3.2 12.30 BGO06-../D04LA4 6.1 670 - 132 8.6 3.8
105 10.9 3.0 12.98 “ “ 600 - 125 9.1 3.6
92 124 2.7 14.78 “ “ 730 - 110 10.4 3.3
84 13.6 2.6 16.13 v “ 740 - 101 11.3 3.1
78 14.6 2.6 17.40 “ “ 760 - 94 12.1 3.1
72 15.9 2.5 18.98 “ “ 770 - 86 13.3 3.0
65 17.6 2.3 20.82 v “ 800 - 78 14.6 2.7
60 19.1 23 22.71 “ “ 810 - 72 15.9 2.7
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P=0.12 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
53 21.5 2.1 25.48 BGO6-../D04LA4 6.1 850 - 64 17.9 2.5
49 23 1.95 27.80 v “ 840 - 59 19.4 2.3
42 27 1.65 32.22 “ “ 890 - 51 22 2.0
38.5 29.5 1.55 35.15 “ “ 880 - 46.5 24.5 1.85
37 30.5 1.5 36.91 “ “ 890 - 44 26 1.75
34 33.5 1.35 40.26 “ “ 890 - 40.5 28 1.6
29.5 38.5 1.15 46.19 “ “ 890 - 35.5 32 1.4
27 42 1.05 50.38 v “ 940 - 32.5 35 1.3
26 44 1.0 52.56 “ “ 950 - 31 36.5 1.25
24 47.5 0.95 57.34 “ “ 1000 - 28.5 40 1.15
22.5 50 0.9 61.22 v “ 1020 - 26.5 43 1.05
20.5 55 0.82 66.79 “ “ 1070 - 24.5 46.5 0.97
34.5 33 3.0 39.70 BG10-../DO5LA4 11 1780 2450 4] 27.5 3.6
31 36.5 2.7 43.99 “ “ 1880 2600 37 30.5 3.3
29.5 38.5 2.6 46.55 “ “ 1920 2650 35 32.5 3.1
26.5 43 2.3 51.57 “ “ 2000 2800 31.5 36 2.8
23.5 48.5 2.1 57.48 “ “ 2000 2800 28.5 40 2.5
21.5 53 1.9 63.69 “ “ 2000 2800 25.5 44.5 2.2
20.5 55 1.8 66.00 v “ 2000 2800 25 45.5 2.2
18.5 61 1.65 73.13 “ “ 2000 2800 22.5 50 2.0
17.5 65 1.55 77.40 BG10Z-../DO5LA4 13 2000 2800 21 54 1.85
16 71 1.4 85.76 v “ 2000 2800 19 60 1.65
15 76 1.3 92.19 “ “ 2000 2800 18 63 1.6
13.5 84 1.2 102.1 “ “ 2000 2800 16 71 1.4
12.5 91 1.1 109.8 v “ 2000 2800 15 76 1.3
11.5 99 1.0 121.7 “ “ 2000 2800 13.5 84 1.2
10.5 109 0.92 131.8 “ “ 2000 2800 12.5 91 1.1
9.3 123 0.81 146.0 v “ 2000 2800 11.5 99 1.0
P=0.18 kW
400 4.25 2.4 3.38 BGO05-../DO5LA4 7.0 460 - 480 355 28
295 5.8 2.1 4.59 “ “ 490 - 355 4.8 2.5
250 6.8 2.1 5.46 “ “ 490 - 300 57 2.5
205 8.3 1.95 6.60 “ “ 510 - 250 6.8 2.4
174 9.8 1.85 7.80 “ “ 530 - 210 8.1 2.2
166 10.3 1.75 8.15 “ “ 510 - 199 8.6 2.1
159 10.8 1.75 8.51 “ “ 550 - 191 9.0 2.1
130 13.2 1.45 10.40 “ “ 510 - 156 11 1.75
128 134 1.5 10.59 “ “ 590 - 153 11.2 1.8
117 14.6 1.45 11.55 “ “ 600 - 141 12.1 1.75
113 15.2 1.4 12.05 “ “ 510 - 135 12.7 1.65
108 15.9 1.4 12.60 “ “ 610 - 129 13.3 1.65
99 17.3 1.35 13.75 “ “ 630 - 118 14.5 1.6
89 19.3 1.25 15.23 “ “ 640 - 107 16 1.5
82 20.5 1.2 16.62 v “ 660 - 98 17.5 1.45
72 23.5 1.1 18.82 “ “ 680 - 87 19.7 1.3
66 26 1.05 20.53 “ “ 700 - 79 21.5 1.25
57 30 0.93 24.00 v “ 740 - 68 25 1.1
52 33 0.88 26.18 “ “ 760 - 62 27.5 1.05
49 35 0.86 27.82 “ “ 770 - 59 29 1.05
230 74 3.2 5.96 BGO06-../DO5LA4 8.0 570 - 275 6.2 3.9
193 8.9 2.9 7.01 “ “ 580 - 235 7.3 3.6
161 10.6 2.6 8.39 v “ 600 - 194 8.8 3.2
144 11.9 2.5 9.38 “ “ 640 - 173 9.9 3.0
132 13 2.4 10.24 “ “ 640 - 159 10.8 2.9
120 14.3 2.2 11.28 v “ 670 - 144 11.9 2.7
110 15.6 2.1 12.30 “ “ 670 - 132 13 2.5
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P =0.18 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
105 16.3 2.0 12.98 BG06-../DO5LA4 8.0 600 - 125 13.7 24
92 18.6 1.85 14.78 “ “ 730 - 110 15.6 2.2
84 20 1.75 16.13 “ “ 740 - 101 17 2.1
78 22 1.75 17.40 “ “ 760 - 94 18.2 2.1
72 23.5 1.7 18.98 v “ 770 - 86 19.9 2.0
65 26 1.55 20.82 “ “ 800 - 78 22 1.8
60 28.5 1.5 22.71 “ “ 810 - 72 23.5 1.85
53 32 1.4 25.48 v “ 850 - 64 26.5 1.7
49 35 1.3 27.80 “ “ 840 - 59 29 1.55
42 40.5 1.1 32.22 “ “ 890 - 51 33.5 1.35
38.5 44.5 1.0 35.15 v “ 880 - 46.5 36.5 1.25
37 46 0.98 36.91 “ “ 890 - 44 39 1.15
34 50 0.9 40.26 “ “ 890 - 40.5 42 1.05
56 30.5 33 24.42 BG10-../DO5LA4 11 1410 1970 67 255 3.9
52 33 3.0 26.26 “ “ 1460 2000 62 27.5 3.6
46.5 36.5 2.7 29.09 v “ 1540 2150 56 30.5 3.3
43 39.5 2.5 31.52 “ “ 1600 2200 52 33 3.0
39 44 2.3 34.92 “ “ 1690 2350 46.5 36.5 2.7
34.5 49.5 2.0 39.70 v “ 1780 2450 4] 41.5 2.4
31 55 1.8 43.99 “ “ 1880 2600 37 46 2.2
29.5 58 1.7 46.55 “ “ 1920 2650 35 49 2.0
26.5 64 1.55 51.57 v “ 2000 2800 31.5 54 1.85
23.5 73 1.35 57.48 “ “ 2000 2800 28.5 60 1.65
21.5 79 1.25 63.69 “ “ 2000 2800 255 74 1.5
20.5 83 1.2 66.00 v “ 2000 2800 25 68 1.45
18.5 92 1.1 73.13 “ “ 2000 2800 22.5 76 1.3
17.5 98 1.0 77.40 BG10Z-../DO5LA4 13 2000 2800 21 81 1.25
16 107 0.93 85.76 v “ 2000 2800 19 20 1.1
15 114 0.88 92.19 “ “ 2000 2800 18 95 1.05
P=0.25 kW
400 5.9 1.7 3.38 BGO5-../DO5LA4 7.0 460 - 480 495 20
295 8.0 1.5 4.59 “ “ 490 - 355 8.7 1.8
250 9.5 1.45 5.46 “ “ 490 - 300 7.9 1.75
205 11.6 14 6.60 “ “ 510 - 250 9.5 1.7
174 13.7 1.3 7.80 “ “ 530 - 210 11.3 1.6
166 14.3 1.25 8.15 “ “ 510 - 199 11.9 1.5
159 15 1.25 8.51 “ “ 550 - 191 12.5 1.5
130 18.3 1.05 10.40 “ “ 510 - 156 15.3 1.25
128 18.6 1.1 10.59 “ “ 590 - 153 15.6 1.3
117 20 1.05 11.55 “ “ 600 - 141 16.9 1.25
113 21 1.0 12.05 v “ 510 - 135 17.6 1.2
108 22 1.0 12.60 “ “ 610 - 129 18.5 1.2
99 24 0.96 13.75 “ “ 630 - 118 20 1.15
89 26.5 0.91 15.23 v “ 640 - 107 22 1.1
82 29 0.86 16.62 “ “ 660 - 98 24 1.05
360 6.6 3.0 3.78 BGO6-../DO5LA4 8.0 520 - 430 5.5 3.6
300 7.9 2.8 4.54 “ “ 530 - 360 6.6 3.3
230 10.3 23 5.96 “ “ 570 - 275 8.6 2.8
193 12.3 2.1 7.01 “ “ 580 - 235 10.1 2.6
161 14.8 1.9 8.39 “ “ 600 - 194 12.3 2.3
144 16.5 1.8 9.38 “ “ 640 - 173 13.8 2.2
132 18 1.7 10.24 “ “ 640 - 159 15 2.1
120 19.8 1.6 11.28 “ “ 670 - 144 16.5 1.95
110 21.5 1.55 12.30 “ “ 670 - 132 18 1.85
105 22.5 1.45 12.98 v “ 600 - 125 19.1 1.75
92 25.5 1.35 14.78 “ “ 730 - 110 21.5 1.6
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P =0.25 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
84 28 1.25 16.13 BGO6-../DO5LA4 8.0 740 - 101 23.5 1.5
78 30.5 1.25 17.40 “ “ 760 - 94 25 1.5
72 33 1.2 18.98 “ “ 770 - 86 27.5 1.45
65 36.5 1.1 20.82 “ “ 800 - 78 30.5 1.3
60 39.5 1.1 22.71 v “ 810 - 72 33 1.3
53 45 1.0 25.48 “ “ 850 - 64 37 1.2
49 48.5 0.93 27.80 “ “ 840 - 59 40 1.15
42 56 0.8 32.22 v “ 890 - 51 46.5 0.97
73 32.5 3.1 18.51 BG10-../DO5LA4 11 1210 1690 88 27 3.7
66 36 2.8 20.51 v “ 1290 1800 79 30 3.3
62 38.5 2.6 22.04 “ “ 1330 1860 74 32 3.1
56 42.5 2.4 24.42 “ “ 1410 1970 67 35.5 2.8
52 45.5 2.2 26.26 v “ 1460 2000 62 38.5 2.6
46.5 51 1.95 29.09 “ “ 1540 2150 56 42.5 2.4
43 55 1.8 31.52 “ “ 1600 2200 52 45.5 2.2
39 61 1.65 34.92 v “ 1690 2350 46.5 51 1.95
34.5 69 1.45 39.70 “ “ 1780 2450 41 58 1.7
31 77 1.3 43.99 “ “ 1880 2600 37 64 1.55
29.5 80 1.25 46.55 v “ 1920 2650 35 68 1.45
26.5 90 1.1 51.57 “ “ 2000 2800 31.5 75 1.35
23.5 101 0.99 57.48 “ “ 2000 2800 28.5 83 1.2
21.5 111 0.9 63.69 v “ 2000 2800 25.5 93 1.1
20.5 116 0.86 66.00 “ “ 2000 2800 25 95 1.05
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6.3 MaBbilder der Drehstrom- Die dufleren Abmessungen der Einﬁhasen-l\/\oforen entsprechen denen der ver-

und Einphasen-Stirnrad- gleichbaren Drehstrom-Motoren d.
Getriebemotoren EO4 entspricht DO4, EUO4 entspricht DUO4,
EOS5 entspricht DO5, EUOS entspricht DUOS.

Die MaBbilder fir Einphasen-Motoren und Einphasen-Getriebemotoren sowie
die ZusatzmafBbilder kénnen somit diesem Kapitel entnommen werden.
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Drehstrom-Stirnrad-Getriebemotoren

B

Three-phase Helical Geared Motors
Motoréducteurs triphasés coaxiaux BG 04
FuBausfiihrung/Foot mounting/fixation a pied
Code -11/
—a! A
ds
d is
24 59 b a i
3,7
25 o o] © N =
m
ﬂ sIlg & o -
3 I L | 3 g
. 0] o H |
18 [H7— ' 4 '
gz T™1A ® 61
9| |28 20 81
11 95

13.5
vi

Flansch mit Durchgangsléchem/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants

60

Code -31/
ds
d
24 59 b
g 7
2 s 2
g Q 8_ L T ()
a ol -
== #—H—& 5
XU |4
3t .
18 X
13.5
<
I3
Y
Ausfihrung mit Bremse / with brake / avec frein
TypTypeType| @ | b | ¢ | d | 1| r 'Bca:f:a
BG04-./D04..| 143 [40_| 111266 |90 |96 |90 | 111309
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Dll"ehstrcI)lm-StirnlradI-Getriel:’emotoren

Three-phase Helical Geared Motors ‘éﬂ ZZ?‘E’ ‘E

Motoréducteurs triphasés coaxiaux BG 05 B
FuBausfiihrung/Foot mounting/ffixation a pied

Code -11/
dB
d IB
28 66 b a i
8 e 2
g g AN g
a @
_URl4L w - |
87T g
4 3 |
Val
20 v - |
I - 70
7 o1
16
11 105
0

Flansch mit Durchgangsiéchem/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants

Code -31/
dB
d iB
28 66 b a i
g 18 2100
) o
= < § ( ™ ©
o o Qll © N
B § TH mc & ;{\
1 3
—Q — — — - — - — -
| \yﬁ" [;L e 3 /%
X 1 ° 9| © /
4 | (Lt X ¥
20 Q80
[N
16 + 89
0
\_5/
3
4
28
Ausfihrung mit Bremse / with brake / avec frein
TypTypertypg & | b | © | d | 1| 1 | 15— EXD
Cp gﬂ
BG05-./D04..|143 (38 (111 (275 (90 (96 (90 |111|318
BG05-./D05..|170 (40 (123 (304 (100 (106 | 100 | 123 | 347
BGO05-./D06..|170 (40 (123 (304 (100 [ 121 (100 | 123 | 347
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Dll"ehstrcI)lm-StirnlradI-Getriel:’emotoren
Three-phase Helical Geared Motors ‘éﬂ ZZ?‘E’ ‘E
Motoréducteurs triphasés coaxiaux BG 06 B

FuBausfiihrung/Foot mounting/fixation & pied

Code -11/

— /\d

d is
30 80 b a i
g e | -2
F4{ N
Q8§ 1o Q)| © N
8 - o
il ST T e i
0 L 1o 9| o % = |
| |
210 o 58
13 II4022 A 94
[

19 18 115
0

Flansch mit Durchgangsléchem/Flange with clearance holes/bride avec trousdébouchants

Code -31/ d
B
d i
30 80 b a I
.8 0120
8 <
= ~
o 5 © j [:(0 (o)
8 | [~ -,_+ N
1 I AN f -§|— |
| ! L
X\ || T L gt 6
5 Nl L X
20
19
m:E‘ I
|| 35
5
30
Ausfil mit Bremse / with brake / avec frein
E003  |E005-E008|Z005-Z008
Typm/pe/Typla blec|d|1]r lachBchBﬁdB
BG06-./D04..|143 (32 (111 (285 (90 (96 (90 |111|328
BG06-./D05..|170 (34 (123 (314 (100 (106 | 100 | 123 | 356
BGO06-./D06..|170 (34 (123 (314 (100 [ 121 [ 100 | 123 | 356
BG06-./D08..|200 (78 (156 (384 (115 (156 [115 156 | 471 | 156 | 471
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Drehstrom-Stirnrad-Getriebemotoren

Three-phase Helical Geared Motors BG06GO 4 ﬂw E,E

Motoréducteurs triphasés coaxiaux
FuBausfiihrung/Foot mounting/fixation a pied

Code -11/
dB | A

d B
a i
8 e
I
g 8 o N |
= m
—Q|— 8_-6-_ g _ 7 N |
== ° v r 8 : |
5
|
2 A
] 58
) 13 40 |22 94
18 115
0
Flansch mit Durchgangsldchern/Flange with clearance holes/bride avec trousdébouchants
Code -31/
dB
d iIB
30, 80 b a i
. 8 2120
8 e
a = ©
Q T v
3 &
N _ |
S
5 \_)<_u.f
20
@“ X %’ﬁﬁ
m
5
Ausfihrung mit Bremse / with brake / avec frein
TyTypeType | a | b | c | d | 1| r | 15 —RE00S Ty LV
Cs| ds
96 (90 [111]434

BG06G04-./D04.. (143 [138 | 111 [391 |90
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Drehstrom-Stirnrad-Getriebemotoren
Three-phase Helical Geared Motors
Motoréducteurs triphasés coaxiaux

BG10-BGI10Z

B ZIWIE

FuBausfilhrung mit Durchgangsléchern/Foot mounting with through holes/
fixation & pied avec trous débouchants

Code -11/ . A
dB IB
d i
g 40 144 b a
5
§ § 2 ~NT A
sn=Cymn=n i B N
5 — s 5 "8 w iWJJ
© = — 2
B0 = BF——"] / | N
29
80
225 15 — A 160
36| 90 |33 180
Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants
Code -37/
(Code -27/) D; (Dg;)
| q b
9 1365 /\3\
gz X @) o LT 40 ]
58, b= S8 = -
1
[ = \‘ gg }
s NP S ) Ny
©o 5 3d — i
40| X 3 nI |
225 s 136
L n
A
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
ang I | Standard
k | m n ] q s t D D
BG10(2) 7 B7 cA CA
Standard a7/ |9140(0115/ @95 | 10 | @9 [158.5| 3 | 40 |d+15.5 | dgH155
Kelvsmallpett ~ -27/ |©120|@100/ ©80 | 8 |©6.6|1545 3 | 456 |d+15.5 | dgt55 vV A-A
Ausfiihrung mit Bremse / with brake / avec frein
Tyn/Type/Type a b c d i i E003 E005-E008 (Z2005-Z008
cp| dp| cp dp| cp dp
BG10Z-.1/D04.. 143 | 86 (111 | 413| 90 | 90 (111 | 456
BG10-.1/D05.. 170 | 62 |123 | 416|100 (100 | 123 | 459
BG10Z-.1/D05.. 170 | 88 |123 | 442|100 (100 | 123 | 485
BG10-.1/D06.. 170 | 62 (123 | 416|100 [ 100 | 123 | 459
BG10Z-.1/D08.. 170 | 88 ({123 | 442|100 (100 | 123 | 485
BG10-.1/D08.. 200 | 66 [156 | 450|115 | 115 156 | 537 | 156 | 537
BG10Z-.1/D08.. 200 (132 (156 | 516|115 | 115 156 | 603 | 156 | 603
TyTypa/Type a b c d i I8 E005-E008 |Z005-Z008 |E010-E015 |Z010-Z015 E025 2025
cp|l dp| ¢cp| dp| ¢cp|dp | ¢B| dB| ¢B| dB| ¢cB| dB
BG10-.1/D09.. 251 (81 (176 | 516|124 (124 | 192 | 595 | 192 | 609 | 192 601 | 192 | 615 [ 192 [ 618 | 192 | 637
64 BA”ERgeared motors



Drehstrom-Stirnrad-Getriebemotoren

Three-phase Helical Geared Motors m ZZ?‘E’ ‘E
Motoréducteurs triphasés coaxiaux BG10-BG 107 B

Flansch mit Gewindeléchern/fflange with tapped holes/bride avec trous taraudés

Code -71/

40 144 b
BE 7N
§§ g 25 far) )
| — — |0, I P | ﬁ

> U’i
© Q - g
5 il
25 30
M6x12tief/deep/profond 60j6

75
136
FuB mit Gewindeldchern links und rechts/foot with tapped holes left and right/
fixation: trous taraudés a gauche et a droite
Code -61LR/
40 144 b | 154
8 5
e 5
SE Bi=
| _I_ _ ]
—_ ©o -
5 == 8|~
@ 30
, M8
225 38.5 90 43
120
E ¥ ¥
1 |0
T —
FuBplatte links/foot plate leftffixation du pied a gauche
Code -91L/
40, 144 b, 154
8 s
g =
ol O
S 8 —H
L — = g — -
5 i | 8 -
o
225 - 705
115
175
200
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Drehstrom-Stirnrad-Getriebemotoren
Three-phase Helical Geared Motors
Motoréducteurs triphasés coaxiaux

BG 10X-BG 10 XZ

B ZIWIE

FuBausfilhrung mit Durchgangsiéchern/Foot mounting with clearance holes/
fixation & pied avec trous débouchants

Code -11/
—=lA
dB iB
d i
g 50 144 b a
5
§ = A
= <N ;
0 - '-D O T ] ]_n'[\ © \ 4
[ —4 1l 8 ~ A
el s o g To il
5 — L[ > 8 8 Y A
40 = _/ | ON
29
:j s t=—A 1%%
36|_ 90 33
© 180
Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants
Code -37/ D;(Dg;)
(Code -27/)
q
3 1365 _| b
©
aal X 7 50 '
82 f g =i
(a] 0 s Q | e— l_
I = u ! = S
N =ISREE - 3
40| do
50 m '
® X 8t 8
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BG10X(2) k | I |m/ njo 94 s |t | Dy
Standard -37/ (9140|0115 @95 | 10 | ©9 (1595 3 | 50 |d+15.5
klein/smallpetit -27/ (9120|9100 @80 | 8 |(6.6(1545 3 | 55 |d+155
Ausfithrung mit Bremse / with brake / avec frein
E003  E005-E008 |Z005-2008
T a|b | c d i i
yp/Type/Type B el da] ca| da| Ca|dm
BG10XZ-.1/D04..|1143 (86 |111 | 423 | 90 | 90 | 111 | 466
BG10X-.1/D05.. (170 (62 [123 | 426 (100 (100 (123 | 469
BG10XZ-.1/D05..|170 (88 |123 | 452 | 100 (100 | 123 | 495
BG10X-.1/D06.. |170 |62 |123 | 426 | 100 (100 | 123 | 469
BG10XZ-.1/D06..[170 (88 |123 | 452 (100 (100 (123 | 495
BG10X-.1/D08.. |200 (66 |156 | 460 | 115 (115 156 | 547 | 156 | 547
BG10XZ-.1/D08..(200 (132 [156 | 526 | 115 115 156 (613 | 156 |613
E005-E008|Z005-2008 (E010-E015|Z010-2015| E025 2025
Typ/Type/T al|/lbj|c|d i iB
ype Ce| ds| Cp| ds| Ca|ds | Ca| dB| Cp| dB| CB| dB
BG10X-.1/D09.. |251 (81 |176 | 526 |124 (124 | 192 | 605 | 192 (619 (192 (611 | 192 |625 192 (628 | 192 |647
66 BA”ERgeared motors



Drehstrom-Stirnrad-Getriebemotoren
Three-phase Helical Geared Motors
Motoréducteurs triphasés coaxiaux

B ZIWIE

BG 10X-BG 10 XZ

Flansch mit Gewindeldchern/flange with tapped holes/bride avec trous taraudés

BAUER........

Code -71/
§ 14 b
2 —e -=—5 /\ E
0 O far
s 6 . 2.5 ﬁ ~
E 1) }
SiEglw Vg
5 | [ T3
3 _40|_¢t !
© Méx12tief/deep/profond ﬂ@[
75
136
FuB mit Gewindeldchern links und rechts/foot with tapped holes left and right/
fixation: trous taraudés a gauche et a droite
Code -61LR/
§ 50 144 b_ 154
[a
82| L—
o i i—
| _l_ e — _ 8
28 _ | 5 T 2
40 © M8
© 385 90 |43
120
—
E ¥ ¥ |©
FuBplatte links/foot plate left/fixation du pied a gauche
Code -91L/
g 50 _ 144 b_ 154
2 = 5
o —
8 3
6 ]
— — = g -
5 ]
! 40
385 90 ® 28
© J05
115 175
200
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7  Schnecken-Getriebemotoren Reihe BS

7.1 Beschreibung der
Schneckengetriebe

71.1  BaugroBen BAUER-Schnecken-Getriebemotoren der Reihe BS werden listenmaBig in 8 Bau-
gréfien und mit Drehmomenten von 25 Nm bis 1.000 Nm geliefert. Héhere
Drehmomente auf Anfrage. Die Getriebe haben ein kraftiges GuB-Gehduse.
In dieser Liste ist die Auswahl auf 4 BaugréBBen begrenzt.

O
J
R

t
u

71.2  Typenbezeichnung und
Bausteine der Schnecken-
Getriebemotoren BS

BS..- Bauer-Schneckengetriebe BS..-6.U FuB mit Gewindeléchern unten
GetriebegroBe (BS02, 03, 04, 06, BS..-6.L Fuf3 mit Gewindeldchern links
10, 20, 30, 40) BS..-6.0 FuB mit Gewindeldchern oben
BS..Z-.. Getriebe mit Vorstufe (z.B. BS10Z-..) BS..-7.V C-Flansch mit Gewindeléchern vorne
BS..G..-.. Doppelgetriebe (z.B. BS40G10-..) BS..-7.H C-Flansch mit Gewindeldchern hinten
Getriebegehduseausfiihrungen BS..-7.VH C-Flansch mit Gewindeléchern vorne und hinten
BS..-1.U FuB mit Durchgangsléchern unten Arbeitswellenausfilhrungen
BS..-1.L Fuf3 mit Durchgangsléchern links BS..-.1 Zapfenwelle vorne
BS..-1.0 Fuf3 mit Durchgangsldchern oben BS..-.2 Zapfenwelle hinten
Kleiner Flansch mit Durchgangsléchern BS..-.3 Zapfenwelle vorne und hinten
BS..-2.V A-Flansch vorne (Normflansch) BS..-.4 Hohlwelle mit PaBfedernut
BS..-2.H AFlansch hinten (Normflansch) BS..-.5 Hohlwelle fir Schrumpfscheibenverbindung hinten
BS.-2VH  Aflansch vorne und hinten (Normflansch) BS..-.6 Hohlwelle fiir Schrumpfscheibenverbindung vorne
Standardflansch mit Durchgangsléchern = Sonderausfihrung
BS..-3.V A-Flansch vorne (Normflansch) BS..-.7 Zapfenwelle vorne fir Flanschversion,
BS..-3.H A-Flansch hinten (Normflansch) nur bei BS02 + BSO3
BS..-3.VH A-Flansch vorne und hinten (Normflansch) Bs..-.8 Zopfer?we”e hinten fiir Flanschversion,
GroBer Flansch mit Durchgangsléchern nur bei BS02 + BS03
BS..-4.V A-Flansch vorne (Normflansch) Zusatzausfihrungen
BS..-4.H AFlansch hinfen (Normflansch) BS..-.W doppelte Wellendichtung ab BS10
BS..-4.VH A-Flansch vorne und hinten (Normflansch) BS..-.A Aé)(éesc]kcl;ng fir Schrumpfscheibenverbindung SSV
BS..-5.VL Drehmomentstiitze vorne nach links °
BS..-5.VO Drehmomentstitze vorne nach oben
BS..-5.VU Drehmomentstiitze vorne nach unten

BS..-5.HL Drehmomentstiitze hinten nach links
BS..-5.HO Drehmomentstiitze hinten nach oben
BS..-5.HU Drehmomentstiitze hinten nach unten
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71.3  Standard Einbaulagen der  Fiir BAUER-Schnecken-Getriebemotoren sind folgende Standard-Einbaulagen
Schnecken- definiert.
Getriebemotoren

LI,

H1 H2 H3 H4 V1 V2

71.4  Anordnung des Die Standardlage des Klemmenkastens bei Drehstrom-, Einphasen- und Gleich-
Klemmenkastens und der strom-Permanentmagnet-Schnecken-Getriebemotoren ist Lage Il. Bei dieser Aus-
Kabeleinfihrungen fGhrung ist der Schnecken-Getriebemotor am flachsten.

Die Kabeleinfihrung ist von Seite A oder C méglich.

71.5  Wirkungsgrad Der Wirkungsgrad von Schneckengetriebemotoren hangt von zahlreichen Ein-
flissen ab, unter anderem von der Schmierung, vom Einlaufzustand, der Tempe-
ratur und eventuellen Vibrationen. Der rechnerische Wirkungsgrad kann daher
nur als Richtwert dienen. Wenn der Wirkungsgrad oder die Selbsthemmung
funktionsbedingt wichtig sind, empfiehlt sich eine Rickfrage unter Angabe der
Randbedingungen.
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7.1.6

7.2

Bavuer-Betriebsfaktoren fiir
Schnecken-
Getriebemotoren

Auswahltabellen der
Drehstrom-Schnecken-
Getriebemotoren

Bei Schnecken-Getrieben wird das Drehmoment ausschlieBlich durch Gleitrei-
bung Ubertragen, so daf3 im Verhdltnis zu Stirnradgetrieben physikalisch
bedingt héhere Verluste und Erwérmung auftreten.

Fir die Gesamtbeanspruchung eines Schnecken-Getriebes sind zahlreiche Ein-
fluBgréBen maBBgebend; zu den wichtigsten gehéren:

e mittleres Drehmoment (Bemessungsdrehmoment)

e tdgliche Betriebszeit

e Starke von DrehmomentstéBBen (StoBgrad)

e Haufigkeit von Drehmomentstéfien (Schaltbetrieb)

° Umge%ungstemperotur

Diese Einflisse kénnen vereinfachend und praxisnah durch ,Betriebsfaktoren”
beschrieben werden.

Weitere Informationen siehe Hauptkatalog DG.. sowie Danfoss-Sonderdruck
SD32...

Erléuterungen zu den Abkiirzungen

P Bemessungsleistung

n2 Bemessungsdrehzahl der Arbeitswelle

i Getriebe-Untersetzung

M2 Bemessungsmoment an der Arbeitswelle

fo Betriebsfaktor

Frn Mc;}lximol zulassige Radialkraft bei Standard-Zapfenwelle (Code -.1
und -.2)

Mit den Auswahltabellen kann die Gréf3e des Getriebemotors festgelegt wer-
den. Die Ausfihrung des Getriebes und der Arbeitswelle kann mittels Codezah-
len eindeutig definiert werden (sieche Maf3bild 7.3).

Die mit (*) gekennzeichneten Drehmomente sind maximal zulassige Werte bei
Betriebsfaktor fa=1,0.

Motorleistung-Uberlastungsschutz

Die Nennleistung der Motoren, vor allem in Verbindung mit den vier- und mehr-
stufigen Getrieben, sind z. T. reichlich bemessen. Der Bemessungsstrom stellt
aus diesem Grunde wie auch bei kleinen Motorleistungen keinen Maf3stab fir
die Getriebeauslastung dar und kann nicht als Uberlastungsschutz fir das
Getriebe genutzt werden. Bei Gefahr von zu hoher Belastung oder Blockierung
ist es sinnvoll, das Getriebe durch mechanische Einrichtung (z. B. Rutschkupp-
lung, Rutschnabe, Scherstift 0. &.) zu schiitzen.
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P =0.03 kW

L soHz N Typ mo e i soHz
n; M fs ny Mz fi
1/min Nm kg N N 1/min Nm
295 0.85 18 4.60 BS02-../D04LA4 3.5 450 - 355 0.71 21
250 1.0 20 5.40 v “ 510 - 300 0.84 24
200 1.23 20 6.75 “ “ 590 - 240 1.02 25
164 1.46 17 8.25 “ “ 600 - 197 1.22 20
127 1.84 14 10.67 “ “ 600 - 152 1.54 16
100 2.2 11 13.50 v “ 600 - 120 1.86 13
75 2.8 8.9 18.00 “ “ 600 - 920 235 11
62 3.2 7.8 22.00 “ “ 600 - 74 2.7 9.3
50 3.6 6.9 27.00 v “ 600 - 60 3.0 8.3
41 4.15 6.0 33.00 “ “ 600 - 49.5 3.45 7.2
31.5 5.6 4.3 43.00 “ “ 600 - 38 4.65 52
25 6.5 3.4 54.00 “ “ 600 - 30 5.4 4.1
19.5 7.4 27 70.00 “ “ 600 - 23.5 6.2 3.2
15 124 3.1 90.00 BS04-../D04LA4 3.9 1000 - 18 10.3 3.7
14.5 11.6 3.3 93.92 “ “ 1000 - 17.5 9.6 4.0
13.5 13.5 2.8 102.9 “ “ 1000 - 16 11.4 3.3
12 13.6 2.8 117.0 v “ 1000 - 14 11.6 3.3
11 16.4 2.5 123.0 “ “ 1000 - 13.5 13.3 3.1
9.8 18.1 2.3 138.4 “ “ 1000 - 12 14.8 2.8
9.0 17.5 2.2 150.3 “ “ 1000 - 11 14.3 2.7
8.5 20.5 1.8 160.1 v “ 1000 - 10.5 16.6 2.2
7.8 19.8 2.0 174.0 “ “ 1000 - 9.4 16.4 24
6.2 24 1.65 220.0 “ “ 1000 - 7.4 20.5 1.95
5.4 27.5 1.5 251.6 “ “ 1000 - 6.5 22.5 1.8
4.5 32 1.35 300.7 “ “ 1000 - 5.4 27 1.6
4.0 35.5 1.25 338.3 “ “ 1000 - 4.8 29.5 1.5
3.5 40 1.15 391.3 “ “ 1000 - 4.2 33 1.35
54 30.5 3.2 252.0 BS06-../D04LA4 8.4 2000 - 6.5 255 3.9
4.3 37.5 2.8 315.3 “ “ 2000 - 52 31 3.4
3.8 42 2.6 358.9 “ “ 2000 - 4.6 34.5 3.2
3.3 47.5 2.3 418.0 “ “ 2000 - 3.9 40 2.8
P = 0.04 kW
295 1.13 13 4.60 BS02-../D04LA4 3.5 450 - 355 0.94 16
250 1.34 15 5.40 v “ 510 - 300 1.12 18
200 1.64 15 6.75 “ “ 590 - 240 1.36 18
164 1.95 13 8.25 “ “ 600 - 197 1.62 15
127 245 10 10.67 “ “ 600 - 152 205 12
100 2.95 8.5 13.50 v “ 600 - 120 245 10
75 3.75 6.7 18.00 “ “ 600 - 920 3.1 8.1
62 4.3 5.8 22.00 “ “ 600 - 74 3.6 6.9
50 4.8 5.2 27.00 “ “ 600 - 60 4.0 6.3
1 5.5 4.5 33.00 v “ 600 - 49.5 4.6 5.4
31.5 7.5 3.2 43.00 “ “ 600 - 38 6.2 3.9
25 8.7 2.5 54.00 “ “ 600 - 30 7.2 3.1
19.5 9.9 2.0 70.00 “ “ 600 - 23.5 8.2 2.4
22 11.6 3.3 61.50 BS04-../D04LA4 3.9 1000 - 26.5 9.6 4.0
21.5 11.1 3.2 64.06 “ “ 1000 - 25.5 9.4 3.8
19 13.2 2.9 71.18 “ “ 1000 - 23 10.9 3.5
18 12.9 2.9 77.00 “ “ 1000 - 21.5 10.8 3.5
15 16.5 2.3 90.00 “ “ 1000 - 18 13.7 2.8
14.5 15.5 2.5 93.92 “ “ 1000 - 17.5 12.8 3.0
13.5 18.1 2.1 102.9 “ “ 1000 - 16 15.2 2.5
12 18.1 2.1 117.0 v “ 1000 - 14 15.5 2.5
11 21.5 1.9 123.0 “ “ 1000 - 13.5 17.8 2.3
9.8 24 1.75 138.4 “ “ 1000 - 12 19.7 2.1
9.0 23 1.7 150.3 “ “ 1000 - 11 19.1 2.0
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P = 0.04 kW

L soHz N Typ mo e i soHz
n; M fs ny Mz fi
1/min Nm kg N N 1/min Nm
8.5 27 1.35 160.1 BS04-../D04LA4 3.9 1000 - 10.5 22 1.7
7.8 26 1.55 174.0 v “ 1000 - 9.4 21.5 1.85
6.2 32.5 1.25 220.0 “ “ 1000 - 7.4 27 1.5
54 36.5 1.1 251.6 “ “ 1000 - 6.5 30.5 1.35
4.5 43 1.0 300.7 “ “ 1000 - 5.4 36 1.2
4.0 47.5 0.93 338.3 v “ 1000 - 4.8 39.5 1.1
3.5 53 0.85 391.3 “ “ 1000 - 4.2 44.5 1.0
7.9 30.5 2.9 171.0 BS06-../D04LA4 8.4 2000 - 9.5 25.5 3.5
7.8 29 34 174.0 “ “ 2000 - 9.4 24 4.1
6.2 36 2.7 220.0 “ “ 2000 - 7.4 30 3.3
54 a1 2.4 252.0 “ “ 2000 - 6.5 34 2.9
4.3 50 2.1 315.3 v “ 2000 - 5.2 41.5 2.6
3.8 56 1.95 358.9 v “ 2000 - 4.6 46.5 2.4
3.3 63 1.75 418.0 “ “ 2000 - 3.9 53 2.1
P =0.06 kW
295 1.7 8.8 4.60 BS02-../D04LA4 3.5 450 - 355 1.42 11
250 2.0 10 5.40 “ “ 510 - 300 1.68 12
200 245 10 6.75 “ “ 590 - 240 205 12
164 2.9 8.6 8.25 v “ 600 - 197 2.4 10
127 3.65 6.8 10.67 “ “ 600 - 152 3.05 8.2
100 4.45 5.6 13.50 “ “ 600 - 120 3.7 6.8
75 5.6 4.5 18.00 v “ 600 - 90 4.7 5.3
62 6.4 3.9 22.00 v “ 600 - 74 5.4 4.6
50 7.2 3.5 27.00 “ “ 600 - 60 6.0 4.2
1 8.3 3.0 33.00 “ “ 600 - 49.5 6.9 3.6
315 11.2 2.1 43.00 “ “ 600 - 38 9.3 2.6
25 13 1.7 54.00 v “ 600 - 30 10.8 2.0
19.5 14.9 1.35 70.00 “ “ 600 - 23.5 12.4 1.6
35.5 11.1 3.3 38.42 BS04-../D04LA4 3.9 1000 - 42.5 9.3 4.0
28.5 13.6 2.8 47.86 “ “ 1000 - 34 11.4 3.3
22 17.4 2.2 61.50 “ “ 1000 - 26.5 14.4 2.6
21.5 16.7 2.2 64.06 “ “ 1000 - 25.5 14.1 2.6
19 19.9 1.9 71.18 “ “ 1000 - 23 16.4 2.3
18 19.4 1.95 77.00 v “ 1000 - 21.5 16.2 2.3
15 24.5 1.55 90.00 “ “ 1000 - 18 20.5 1.85
14.5 23 1.65 93.92 “ “ 1000 - 17.5 19.3 1.95
13.5 27 1.4 102.9 “ “ 1000 - 16 22.5 1.7
12 27 1.4 117.0 “ “ 1000 - 14 23 1.65
11 32.5 1.25 123.0 “ “ 1000 - 13.5 26.5 1.55
9.8 36 1.15 138.4 “ “ 1000 - 12 29.5 1.4
9.0 35 1.1 150.3 “ “ 1000 - 11 28.5 1.35
8.5 a1 0.9 160.1 v “ 1000 - 10.5 33 1.1
7.8 39.5 1.0 174.0 “ “ 1000 - 9.4 32.5 1.25
6.2 48.5 0.82 220.0 “ “ 1000 - 7.4 41 0.98
11.5 32 2.9 118.8 BS06-../D04LA4 8.4 2000 - 14 26.5 3.5
10.5 36.5 2.8 129.0 “ “ 2000 - 13 29.5 3.5
9.5 38.5 2.5 142.2 “ “ 2000 - 11.5 31.5 3.1
9.2 40 2.7 146.8 “ “ 2000 - 11.5 32 3.3
7.9 46 1.9 171.0 “ “ 2000 - 9.5 38.5 2.3
7.8 44 2.2 174.0 “ “ 2000 - 9.4 36.5 2.7
6.2 54 1.8 220.0 “ “ 2000 - 7.4 45.5 2.2
54 61 1.6 252.0 “ “ 2000 - 6.5 51 1.95
4.3 75 1.4 315.3 v “ 2000 - 5.2 62 1.7
3.8 84 1.3 358.9 “ “ 2000 - 4.6 69 1.6
3.3 95 1.15 418.0 “ “ 2000 - 3.9 80 1.4
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P = 0.09 kW

L soHz N Typ mo e i soHz
n; M fs ny Mz fi
1/min Nm kg N N 1/min Nm
295 2.55 5.9 4.60 BS02-../D04LA4 3.5 450 - 355 2.1 7.1
250 3.0 6.7 5.40 v “ 510 - 300 2.5 8.0
200 3.65 6.8 6.75 “ “ 590 - 240 3.05 8.2
164 4.4 5.7 8.25 “ “ 600 - 197 3.65 6.8
127 5.5 4.5 10.67 “ “ 600 - 152 4.6 5.4
100 6.7 3.7 13.50 v “ 600 - 120 55 4.5
75 8.4 3.0 18.00 “ “ 600 - 920 7.0 3.6
62 9.7 2.6 22.00 “ “ 600 - 74 8.1 3.1
50 10.8 2.3 27.00 v “ 600 - 60 9.0 2.8
41 12.5 2.0 33.00 “ “ 600 - 49.5 10.4 2.4
31.5 16.9 1.4 43.00 “ “ 600 - 38 14 1.7
25 19.5 1.15 54.00 “ “ 600 - 30 16.3 1.35
19.5 22 0.91 70.00 “ “ 600 - 23.5 18.6 1.1
56 11.6 2.9 24.25 BS04-../D04LA4 3.9 1000 - 67 9.7 3.5
52 11.7 3.2 26.21 “ “ 1000 - 62 9.8 3.9
43 13.9 2.7 31.50 “ “ 1000 - 52 11.5 3.3
35.5 16.7 2.2 38.42 v “ 1000 - 42.5 13.9 27
28.5 20.5 1.85 47.86 “ “ 1000 - 34 17.1 2.2
22 26 1.45 61.50 “ “ 1000 - 26.5 21.5 1.75
21.5 25 1.45 64.06 “ “ 1000 - 25.5 21 1.7
19 29.5 1.3 71.18 v “ 1000 - 23 24.5 1.55
18 29 1.3 77.00 “ “ 1000 - 21.5 24 1.6
15 37 1.05 90.00 “ “ 1000 - 18 31 1.25
14.5 34.5 1.1 93.92 v “ 1000 - 17.5 28.5 1.35
13.5 40.5 0.94 102.9 v “ 1000 - 16 34 1.1
12 40.5 0.94 117.0 “ “ 1000 - 14 34.5 1.1
11 49 0.84 123.0 “ “ 1000 - 13.5 40 1.05
21.5 27 3.0 64.06 BS06-../D04LA4 8.4 2000 - 25.5 22.5 3.6
19 32 2.9 71.18 “ “ 2000 - 23 26.5 3.5
18 31.5 2.7 77.00 “ “ 2000 - 21.5 26.5 3.2
15 40 2.5 90.00 “ “ 2000 - 18 33 3.0
13.5 43.5 2.3 103.1 v “ 2000 - 16 37 27
11.5 48.5 1.95 118.8 “ “ 2000 - 14 39.5 2.4
10.5 54 1.95 129.0 “ “ 2000 - 13 44 2.4
9.5 57 1.7 142.2 “ “ 2000 - 11.5 47.5 2.1
9.2 60 1.75 146.8 v “ 2000 - 11.5 48.5 2.2
7.9 69 1.3 171.0 “ “ 2000 - 9.5 57 1.55
7.8 66 1.5 174.0 “ “ 2000 - 94 54 1.8
6.2 81 1.2 220.0 “ “ 2000 - 7.4 68 1.45
54 92 1.1 252.0 “ “ 2000 - 6.5 76 1.3
4.3 113 0.94 315.3 “ “ 2000 - 52 94 1.15
3.8 126 0.87 358.9 “ “ 2000 - 4.6 104 1.05
P=0.12 kW
295 34 4.4 4.60 BS02-../D04LA4 3.5 450 - 355 2.8 5.4
250 4.0 5.0 5.40 “ “ 510 - 300 3.35 6.0
200 4.9 5.1 6.75 v “ 590 - 240 4.1 6.1
164 5.8 4.3 8.25 “ “ 600 - 197 4.85 52
127 7.3 3.4 10.67 “ “ 600 - 152 6.1 4.1
100 8.9 2.8 13.50 “ “ 600 - 120 7.4 3.4
75 11.3 2.2 18.00 “ “ 600 - 90 9.4 2.7
62 12.9 1.95 22.00 “ “ 600 - 74 10.8 2.3
50 14.4 1.75 27.00 v “ 600 - 60 12 2.1
1 16.7 1.5 33.00 “ “ 600 - 49.5 13.8 1.8
31.5 22.5 1.05 43.00 v “ 600 - 38 18.6 1.3
25 26 0.85 54.00 “ “ 600 - 30 21.5 1.0
74 BA”ERgeared motors




P=0.12 kW Sl 2
| soHz [ Typ m Fr S 60Hz |

n2 M, fB ny My fB
1/min Nm kg N N 1/min Nm
83 10.6 3.3 16.31 BS04-../D04LA4 3.9 1000 - 100 8.8 4.0
65 13.3 2.8 20.96 “ “ 1000 - 78 11.1 3.3
56 15.5 2.2 24.25 “ “ 1000 - 67 12.9 2.6
52 15.6 24 26.21 “ “ 1000 - 62 13.1 2.9
43 18.6 2.0 31.50 “ “ 1000 - 52 15.4 25
35.5 22 1.7 38.42 “ “ 1000 - 42.5 18.6 20
28.5 27 1.4 47 .86 “ “ 1000 - 34 22.5 1.7
22 34.5 1.1 61.50 “ “ 1000 - 26.5 28.5 1.35
21.5 33.5 1.05 64.06 “ “ 1000 - 25.5 28 1.3
19 39.5 0.96 71.18 “ “ 1000 - 23 32.5 1.15
18 38.5 0.99 77.00 “ “ 1000 - 21.5 32.5 1.15
14.5 46.5 0.82 93.92 “ “ 1000 - 17.5 38.5 0.99
28 29 3.0 48.60 BS06-../D04LA4 8.4 2000 - 33.5 24.5 3.6
23.5 34.5 2.6 58.15 “ “ 2000 - 28 29 3.1
21.5 36 2.2 64.06 “ “ 2000 - 25.5 30.5 2.6
19 42.5 2.2 71.18 “ “ 2000 - 23 35 27
18 42.5 2.0 77.00 “ “ 2000 - 21.5 35.5 24
15 53 1.85 90.00 “ “ 2000 - 18 44.5 22
13.5 58 1.7 103.1 “ “ 2000 - 16 49 2.0
11.5 64 1.45 118.8 “ “ 2000 - 14 53 1.75
10.5 73 1.4 129.0 “ “ 2000 - 13 59 1.75
9.5 77 1.25 142.2 “ “ 2000 - 11.5 63 1.55
9.2 80 1.35 146.8 “ “ 2000 - 11.5 64 1.65
79 92 0.96 171.0 “ “ 2000 - 9.5 77 1.15
7.8 88 1.1 174.0 “ “ 2000 - 9.4 73 1.35
6.2 109 0.9 220.0 “ “ 2000 - 7.4 21 1.1
5.4 123 0.8 252.0 “ “ 2000 - 6.5 102 0.97
P =0.18 kW
295 5.1 2.9 4.60 BS02-../DO5LA4 5.3 450 - 355 4.25 3.5
250 6.0 3.3 5.40 “ “ 510 - 300 5.0 4.0
200 7.3 34 6.75 “ “ 590 - 240 6.1 4.1
164 8.8 2.8 8.25 “ “ 600 - 197 7.3 3.4
127 11 2.3 10.67 “ “ 600 - 152 9.2 27
100 13.4 1.85 13.50 “ “ 600 - 120 11.1 2.3
75 16.9 1.5 18.00 “ “ 600 - 90 14.1 1.75
62 19.4 1.3 22.00 “ “ 600 - 74 16.2 1.55
50 21.5 1.15 27.00 “ “ 600 - 60 18 1.4
41 25 1.0 33.00 “ “ 600 - 49.5 20.5 1.2
72 18.1 3.0 19.00 BS03-../DO5LA4 5.4 800 - 86 15.1 3.6
54 21.5 2.6 25.00 “ “ 800 - 65 18.2 3.0
41 25.5 2.2 33.00 “ “ 800 - 49.5 21 26
35 31 1.75 39.00 “ “ 800 - 42 26 2.1
27 36.5 1.5 50.00 “ “ 800 - 32.5 30.5 1.8
22 41 1.15 62.00 “ “ 800 - 26.5 34 1.4
18 48.5 0.82 75.00 “ “ 800 - 22 39.5 1.0
126 10.6 3.0 10.73 BS04-../DO5LA4 5.8 1000 - 151 8.8 3.6
104 12.7 2.6 13.09 “ “ 1000 - 124 10.6 3.1
83 15.9 2.2 16.31 “ “ 1000 - 100 13.2 27
65 20 1.85 20.96 “ “ 1000 - 78 16.7 22
56 23 1.5 24.25 “ “ 1000 - 67 19.4 1.75
52 23 1.65 26.21 “ “ 1000 - 62 19.6 1.95
43 27.5 1.4 31.50 “ “ 1000 - 52 23 1.65
35.5 33 1.1 38.42 “ “ 1000 - 42.5 27.5 1.35
28.5 41 0.93 47 .86 “ “ 1000 - 34 34 1.1

BAUFR......... 75



P =0.18 kW

L soHz N Typ mo e i soHz
n; M fs ny Mz fi
1/min Nm kg N N 1/min Nm
56 24.5 3.1 24.25 BS06-../DO5LA4 10 2000 - 67 20.5 3.8
52 24 3.2 26.21 “ “ 2000 - 62 20 3.9
43 29 2.8 31.50 “ “ 2000 - 52 24 3.3
33 37.5 2.3 41.29 “ “ 2000 - 39.5 31 2.8
28 44 2.0 48.60 v “ 2000 - 33.5 36.5 2.4
23.5 51 1.8 58.15 v “ 2000 - 28 43.5 2.1
21.5 54 1.5 64.06 “ “ 2000 - 25.5 45.5 1.75
19 64 1.45 71.18 “ “ 2000 - 23 53 1.75
18 63 1.35 77.00 “ “ 2000 - 21.5 53 1.6
15 80 1.25 90.00 “ “ 2000 - 18 66 1.5
13.5 87 1.15 103.1 “ “ 2000 - 16 74 1.35
11.5 97 0.97 118.8 “ “ 2000 - 14 79 1.2
10.5 109 0.95 129.0 “ “ 2000 - 13 88 1.2
9.5 115 0.85 142.2 v “ 2000 - 11.5 95 1.05
9.2 121 0.88 146.8 “ “ 2000 - 11.5 97 1.1
P=0.25 kW
295 7.1 2.1 4.60 BS02-../DO5LA4 5.3 450 - 355 5.9 2.5
250 8.4 2.4 5.40 “ “ 510 - 300 7.0 2.9
200 10.2 2.5 6.75 “ “ 590 - 240 8.5 2.9
164 12.2 2.0 8.25 v “ 600 - 197 10.1 2.5
127 15.4 1.6 10.67 “ “ 600 - 152 12.8 1.95
100 18.6 1.35 13.50 “ “ 600 - 120 15.5 1.6
75 23.5 1.05 18.00 v “ 600 - 90 19.6 1.3
62 26.5 0.94 22.00 “ “ 600 - 74 22.5 1.1
50 30 0.83 27.00 “ “ 600 - 60 25 1.0
100 18.6 3.0 13.50 BS03-../DO5LA4 54 800 - 120 15.5 3.5
72 25 2.2 19.00 v “ 800 - 86 21 2.6
54 30.5 1.8 25.00 “ “ 800 - 65 25 2.2
11 35.5 1.55 33.00 “ “ 800 - 49.5 29 1.9
35 43.5 1.25 39.00 “ “ 800 - 42 36 1.55
27 51 1.1 50.00 “ “ 800 - 32.5 42.5 1.3
22 57 0.84 62.00 “ “ 800 - 26.5 47.5 1.0
152 12.2 2.5 8.93 BS04-../DO5LA4 5.8 1000 - 182 10.2 2.9
126 14.7 2.2 10.73 v “ 1000 - 151 12.3 2.6
104 17.6 1.9 13.09 “ “ 1000 - 124 14.8 2.2
83 22 1.6 16.31 “ “ 1000 - 100 18.3 1.9
65 27.5 1.35 20.96 “ “ 1000 - 78 23 1.6
56 32 1.05 24.25 “ “ 1000 - 67 27 1.25
52 32.5 1.15 26.21 “ “ 1000 - 62 27 1.4
43 38.5 0.99 31.50 “ “ 1000 - 52 32 1.2
35.5 46 0.8 38.42 “ “ 1000 - 42.5 38.5 0.96
82 23 3.1 16.56 BS06-../DO5LA4 10 2000 - 98 19.4 3.7
69 27.5 2.7 19.82 “ “ 2000 - 82 23 3.3
56 34 2.3 24.25 “ “ 2000 - 67 28.5 2.7
52 33.5 2.3 26.21 v “ 2000 - 62 28 2.8
43 40.5 2.0 31.50 “ “ 2000 - 52 33.5 2.4
33 52 1.65 41.29 “ “ 2000 - 39.5 43.5 2.0
28 61 1.45 48.60 “ “ 2000 - 33.5 51 1.75
23.5 72 1.25 58.15 “ “ 2000 - 28 60 1.5
21.5 75 1.05 64.06 “ “ 2000 - 25.5 63 1.25
19 89 1.05 71.18 “ “ 2000 - 23 73 1.3
18 88 0.97 77.00 “ “ 2000 - 21.5 74 1.15
15 111 0.88 90.00 “ “ 2000 - 18 92 1.05
13.5 122 0.82 103.1 “ “ 2000 - 16 102 0.98
76 BA”ERgeared motors



7.3 MaBbilder der Drehstrom- Die dufleren Abmessungen der Einﬁhasen-l\/\oforen entsprechen denen der ver-

und Einphasen-Schnecken-  gleichbaren Drehstrom-Motoren d.
Getriebemotoren EO4 entspricht DO4, EUO4 entspricht DUO4,
EOS5 entspricht DO5, EUOS entspricht DUOS.

Die MaBbilder fir Einphasen-Motoren und Einphasen-Getriebemotoren sowie
die ZusatzmafBbilder kénnen somit diesem Kapitel entnommen werden.
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Drehstrom-Schnecken-Getriebemotoren
Three-phase Worm Geared Motors ZZ?‘E’ ‘E
Motoréduteurs triphasés a roue et vis BS 02

Flansch mit Durchgangsiéchern vorne

flange with through holes at front

bride avec trous débouchants & |'avant

Code -3.V
(Code 4.V)

Al

65.5
p
Code -7/ 9
28 2
16 !
20 Q
L4
0
| g
. 905 >
g | 2
7o)
Code -.4/ 405 (a]
15 15
Rl 1.4 16.3
8
[To]
Standard

FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride

BS02 k (1 [m|{n|o|pP|a]|s]|t z
Standard 37V/ | 980|265 |Q50 | 7 55 (103 |625| 25 | 28 =
Special -37V/ 280 | @65 | @50 | 7 55 | 103 |625| 25 | 28 | 4xM5
groB/big/grande -47V/ |2110|/ @80 | @60 | 8 | 66 | 103 (625 | 25 | 28 -
Special -47V/ 2110|280 | @60 | 8 6.6 | 103 |625| 25 | 28 | 4xM6
Ausfihrung mit Bremse/with brake/avec frein

Typ/Typenypl a|b|c|d]|u i iB E003

Ce| ds
BS02-../D04.. | 143 |63.5|111 | 247|178 |90 |90 |[111|290
BS02-../D05.. | 170 |65.5|123 | 277 | 188 | 100 | 100 | 123 | 318
BS02-../D06.. | 170 |65.5|123 | 276 | 188 | 100 | 100 | 123 | 318
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Drehstrom-Schnecken-Getriebemotoren
Three-phase Worm Geared Motors

Motoréduteurs triphasés a roue et vis BS 02 ﬂwgﬂ

Flansch mit Gewindeldchern vorne mit Drehmomentstuize vorne
flange with threaded holes at front with torque arm at front
bride avec trous taraudés a I'avant avec bras de réaction & |'avant
Code -7.V/ Code -5.V/
n -
I
40 b ©)
_ [ o 3‘ I
|
|
& 8 o T S
Q 3 ¥
065 M5x10 tief/deep/profond 107.5
76

BANER

9
Y

_ T

@50

685
=11+

FuB mit Gewindeléchern unten/ foot threads at bottom/ fixation inférieure: trous taraudés

Code -6.U/ 405
28
L] | 20
/J\ 4 &
| )
b o 3K
T b (2]
M6 | Q
16 Z
2 g
FuB mit Durchgangsléchern untenffoot with through holes at bottom/
fixation inférieure: trous débouchants 2840'5
Code -1.U/ 40, b P
I ! | JR | ] 20
— 4 2
<
. E ] } 8
o °'o
28 -
5 H
~ 25 40 o6

D5-DIN 332

88
&
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Drehstrom-Schnecken-Getriebemotoren
Three-phase Worm Geared Motors ZZ?‘E’ ‘E
Motoréduteurs triphasés a roue et vis BS 03

Flansch mit Durchgangsléchern vorne

flange with through holes at front
bride avec trous débouchants a |'avant

Code -3.V/ A
—=  d, 107.5
d q
|
B\ — - B-B
o N NI
1 —— (6] (.P 1L ':}jl[{\
Bl T
a3l loW® |, | ) <
b &7 F B IS (5]
S \ 7 - 83
/ L
Q) b a 80 N X
z — P
pecial A B %
Code -7 106 5
Code -.3/ e -7/ 40 e 9
97 225 30 § a
| |
88.5 |
177
Code -.1/ Code -.4/
(Y]
86 40 28 15
Q| A n t 1.1H13
| 8
|
I 5 30
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BS03 k|1 |[m|{n|o|lpP|a|s]|t | z
Standard  -37V/ 2120|2100/ @80 | 8 | 66 | 115 |67.5| 3 | 40 -
Special 37Vv/ |@120|@100( @80 | 8 | 66 | 115 |67.5| 3 | 40 | 4xM6

Ausfuhrung mit Bremse/with brake/avec frein
E003 [ E005-E008(Z005-Z008
Cg| dg| cg| dg| Cg| dB
BS03-../D05.. | 170| 71 | 123| 295 | 213 | @70, 100 100|123 | 337
BS03-../D06.. | 170| 71 | 123| 295| 213| @70/ 100| 100| 123 | 337
BS03-../D08.. | 200| 115| 156| 369|228 | - | 115| 115 156 | 456 | 156 | 456

Typ/Type/Type| a | b | ¢ | d | u | Vv i iB
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Drehstrom-Schnecken-Getriebemotoren
Three-phase Worm Geared Motors
Motoréduteurs triphasés a roue et vis

BS 03

B ZIWIE

Flansch mit Gewindeléchern vorne
Flange with threaded holes at front
bride avec trous taraudés a I'avant

Code -7.V/

54 = _— 19
_
o
g ; ‘ﬁ = o
‘—B' L Q
s M6x15 tief/deep/profond
ov
i = (R )] [
+ 58 g‘-— —&]
§ 1‘ e S ) 0| o
_ 60 ,

mit Drehmomentstlitze vorne
with torque arm at front
avec bras de réaction a l'avant

Code -5.V/

o Lel

FuB mit Gewindeléchern unten/ foot threads at bottom/ fixation inférieure: trous taraudés

Code -6.U/

© 0]

1155

FuB mit Durchgangsléchern unten/ffoot with through holes at bottom/

fixation inférieure: trous débouchants

Code -1.U/ 54 b :
@ @]
= o “
g 3
R INE J
Q
3|o [
60 o
95 -
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| Q \ @ _—|
NN
133
g S -'E':@ :
==l
8 i |$ | . =
118
88.5
40
30 o
a2
& | ¥ [a)
f:+l"': g
2 I
;1"?"4&J .
T8 | o
205 | S
41
88.5
40
30 o
A o
o
E+ rs ]

e

&
=3
8QZO K8

116
136
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Drehstrom-Schnecken-Getriebemotoren
Three-phase Worm Geared Motors

B ZIWIE

Motoréduteurs triphasés a roue et vis BS 04
Flansch mit Durchgangsléchern vorne
flange with through holes at front
bride avec trous débouchants a |'avant
Code -3.V/
A
] ds 86.5
| d q
I
o |
— T 11 EI__Il
o
x|— "“2’ 3 S
-~ E 3
74 X
50 61 |b a p
_—
A
Code -.4/ Code -.1/ §
15 15 . 78 40 g
1.4 1.1H° 28 25 30
_____ : o::‘@‘ - ==
0| = g 5 °
% — § 86.5 §
93
x Code -.3/
= = =
=== 8 "
= 173
@%a
1 S
n t Standard
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BS04 k| 1 [m|n|o|P|a|s]|t
Standard  -3.V/ 2120|2100/ 280 | 8 | 66 [110.5| 63 | 3 |235
Ausflhrung mit Bremse / with brake / avec frein
. . E003
T ) l a|/b|c|d i i
yp/Type/Typ: B ca| da] Ca| da| Ca| da
BS04-../D04.. |143 (24 [111 ({278 |90 |90 |111 |321
BS04-../D05.. (170 |26 |123 {307 (100 (100 | 123 | 349
BS04-../D06.. (170 |26 | 123 |307 |100 (100 | 123 | 349
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Drehstrom-Schnecken-Getriebemotoren
Three-phase Worm Geared Motors

Motoréduteurs triphasés a roue et vis BS 04 ﬂwgﬂ

Flansch mit Gewindeléchern vorne mit Drehmomentstiize vorne
Flange with threaded holes at front with torque arm at front
bride avec trous taraudés a I'avant avec bras de réaction a I'avant
Code -7.V/ Code -5.V/
50 61 | b
L
|
n
) o L S
- AN |
8 T RS RS
T ¥ R~ —
270
136
|
|
H
8 Hr | |
0
8

FuB mit Gewindeléchern unten/ foot threads at bottom/ fixation inférieure: trous taraudés
Code -6.U/

465 | 40
50 61 b 30
i s o 8
§ 2
yA [a]
8
0| _
s T, —+
| w0
3 D :
} 30
_|s0| 60 165
60 74 T
FuB mit Durchgangsléchern untenffoot with through holes at bottom/
fixation inférieure: trous débouchants
Code -1.U/ 465 , 40
| 30
i o o o g
§ &
8
0| ] i by
o 5
2lye D , L5
Ly 85
55 210
110
140
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Drehstrom-Schnecken-Getriebemotoren
Three-phase Worm Geared Motors ZZ?‘E’ ‘E
Motoréduteurs triphasés a roue et vis BS 06

Flansch mit Durchgangsléchern vorne

flange with clearance holes at front
bride avec trous débouchants & lavant

Code -3.V/
(Code -4.V/)
——A
ds 110.5
o d q
J  — — ;;
o / 1@ O Ny 31—
R\ i I - £
172 & - S 'g| N °
1 OJP FJJ $
N ' N X
63| 75 |b a 96
p
—— A
Code -.4/
Standard Code -.1/ %
15 15 28 ' "N!; 5
1.3H13 1.3 H13 28.3 r‘g 8 ¢
[a]
= |
~1 & x
34 34 e _
121 g 1105
Code -.3/
2 ]
Code -.4/../SP 1
Spece! s 121
15 15 5g ol
1.1 H18 1.1H18 n_t
30 30 Standard
121 : g g

FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride

BS06 k|1 |[m|n|o|P|ad]|s/|t
Standard -3/ 2140|0115/ @95 | 10 | 9 [1385| 80 | 3 |305
aroBbia/grande 4/ | @160/@130/@110] 10 | 9 [1385| 80 | 35 | 305

Ausfihrung mit Bremse / with brake / avec frein
E003 EQ05-E008|Z005-Z008
Cg| de| CB| ds| ©B| dB
111 {309 |90 (90 |111 |352
123 {338 | 100 (100 | 123 | 380
123 {338 | 100 (100 | 123 | 380
156 (412 |1156 | 115 156 | 499 | 156 | 499

Typ/Type/Type| a b c d i iB

BS06-../D04.. [143
BS06-../D05.. [170
BS06-../D06.. [170
BS06-../D08.. |200

¥8 88
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Drehstrom-Schnecken-Getriebemotoren

Three-phase Worm Geared Motors m ZZ?‘E’ ‘E
Motoréduteurs triphasés a roue et vis BS 06 B

Flansch mit Gewindeléchern vorne mit Drehmomentstiiize vorne
Flange with tapped holes at front with torque arm at front
bride avec trous taraudés & lavant avec bras de réaction a lavant
Code -7.V/ Code -5.V/
63 7% _.b
L
s =t - o 2 ®
i T -E—
2 ] ] 1 |
> h ° <| 0 ]
8 8 ] |
285 MB8x16 tief/deep/profond o
159.5

121
117
96
80

i

211
144

. 1105
3
)
]

FuB mit Gewindeléchern unten/ foot with tapped holes at bottom/ fixation inférieure: trous taraudes

Code -6.U/
63 75 _ b
©
4
g2
I I | @ S Q g
] g =
? © } 7]
3 i ) 5
1 M8
20.5
80

FuB mit Durchgangsléchern/ foot with clearance holes at bottom/ fixation inférieure: trous débouchants

Code -1.U/
63 75 b
1 1 Mrl® @ 8 3
3 ¢ 8
g | T
8= 1! °
575
115
155
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8.1

8.2

8.3

Einphasen-Motoren

Netzspannungen

Betriebskondensator

Drehzahlverhalten,
Drehrichtungsénderung

BAUER-Getriebemotoren fir Einphasenanschluf3 werden mit speziell angepaf3-
ten Asynchronmotoren in Steinmetzschaltung geliefert. Durch besondere Ausle-
gung und teilwewise Verwendung von Legierungslaufern, wird ohne zusétzliche
Einschalthilfen ein Anlaufmoment erreicht, das nur wenig unter dem Bemes-
sungsmoment liegt.

Auf Anfrage kénnen auch Einphasen-Motoren der Typenreihe EC.., mit speziel-
ler Einphasen-Wicklung (Haupt- und Hilfswicklun?), Eeliefert werden. Diese
ge

haben im Vergleich zu den in diesem Katalog autgefihrten Typen eine kleinere

Kondensatorkapazitat und ein geringfigig hoheres Anlaufmoment.
Bauer Einphasen-Motoren kénnen fir 42 bis 260V 5 % Netzspannung ausge-

legt werden. Ausfihrungen fir gréf3ere Spannungstoleranzen, Spannungsberei-
che und fir 50 bis 60 Hz auf Anfrage.

Die Katalogpreise gelten fir 220V -50Hz, 230V -50Hz und 260V - 60 Hz.
Die Kapazitat des erforderlichen Betriebskondensators ist anhdngig von der
Netzspannung und Netzfrequenz. Fir die listenmafiigen Auslegungen sind die
Angaben in Kapitel 8.5 und 8.6 aufgefihrt.

Die Kondensatoren werden bei Bestellung gegen Mehrpreis lose als Beipack
mitgeliefert.

Drehzahlkennlinie abhdngig von der Belastung:

P Drehmoment (Belastung)

Kippmoment

Nenndrehmoment

Anzugsmoment

Nenndrehzahl

» Drehzahl

Die Nenndrehzahl der vierpoligen Motoren betragt 1350/min bei 50 Hz. Die
Betriebsdrehzahl kann hiervon etwa -5 % bis +10 % abweichen.

Der Antrieb kann bei einer Uberlastung zum Stillstand kommen oder nicht anlau-
fen. Relative Anzugsmomente (Anzugs-/Nenndrehmoment) siehe , Technische
Daten der Motoren”.
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8.4

88

Motoranbauten und
Motoren ohne Getriebe

Das Kippmoment ist mindestens 60 % gréfier als das Nenndrehmoment. Moto-
ren mit anderen Polzahlen, polumschaltbare Motoren fiir zwei Drehzahlen
siehe , Technische Daten der Motoren” bzw. auf Anfrage.

Die Drehrichtung 1Bt sich durch den NetzanschluB3 am Klemmbrett andern:
Drehrichtung | Drehrichtung |l
@"ﬂ-B @—ll—

Ein Drehrichtungswechsel ist im allgemeinen nur aus dem Stillstand heraus még-

lich.

Weitere technische Erlauterungen siehe Kapitel 3.

Motoranbauten wie Bremsen, Geber, zweites Motorwellenende siehe Kapitel 4.

ZusatzmaBbilder fir Motoranbauten sowie Maf3bilder fiir Motoren ohne
Getriebe siehe Kapitel 5.
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8.5 Technische Daten der
50 Hz Einphasen-Motoren 50 Hz
8.5.1 2-polige Motoren, Serie E, oberflidchenbeliiftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 50 Hz
4 Typ n Mn IN(230V) |Y/A cos @ Ia/IN Ma/Mn Mk/Mn Jrot C Standard-
bremse
kW 1/min Nm A kgm? uF
0,055 EO4LA2 2700 0,200 0,480 A 0,90 3,0 0,6 1,6 0,000110 5,0 EO03B?
0,075 |E04LA2 2700 0,260 0,90 A 09 |25 |06 1,6 0,000110  [10,0 E003B9
0,11 E041A2 2700 0,400 |1,05 A 09 |25 |06 1,6 0,000110 [ 12,0 E003B9
0,18 EO5LA2 2700 0,63 1,25 A 0,95 2,6 0,6 1,6 0,000200 16,0 EO03B9
0,25 EO5LA2 2700 1,90 1,90 A 0,95 2,6 0,7 1,6 0,000200 30,0 EQ03B?
8.5.2 4-polige Motoren, Serie E, oberflidchenbeliiftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 50 Hz
P Typ n Mn IN(230V) |Y/A cos ¢ Ia/IN | Ma/Mn Mk/MN | ot C Standard-
bremse

kW 1/min Nm A kgm? uF
0,030 EO4LA4 1350 0,210 0,320 A 0,85 2,0 0,7 1,6 0,000175 4,0 EO03B9
0,040 EO4LA4 1350 0,280 0,400 A 0,85 2,0 0,7 1,6 0,000175 5,0 EO03B?
0,055 EO4LA4 1350 0,400 0,56 A 0,90 2,0 0,7 1,6 0,000175 8,0 EOQ03B?
0,075 | E041A4 1350 053 075 A 09 |17 |08 1,6 0,000175 [ 10,0 E003B9
0075 | E05LA4 1350 053 |071 A 09 [26 J[o7 1,6 0,000295 [ 10,0 E003B9
0,11 EO5LA4 1350 0,80 1,10 A 0,90 2,2 0,7 1,6 0,000295 16,0 EO03B9
0,18 EO5LA4 1350 1,25 1,40 A 0,90 2,0 0,7 1,6 0,000295 20,0 EO03B?

P Bemessungsleistung bei 50 Hz Netzfrequenz

n Richtwert fur die Bemessungsdrehzahl an der Lauferwelle bei 50 Hz

Netzfrequenz

Mn Bemessungsdrehmoment an der Lauferwelle

IN Bemessungsstrom bei 230 V

cos @ Leistungsfaktor

la/In Relativer Anzugsstrom

Ma/Mn Relatives Anzugsmoment

Mk/Mn Relatives Kippmoment

Jrot Massentragheitsmoment des Laufers

C Erforderliche Kapazitat des Betriebskondensators

Bremse empfohlene Standardbremse fir normale Anforderungen
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8.6 Technische Daten der
60 Hz Einphasen-Motoren 60 Hz

8.6.1 2-polige Motoren, Serie E, oberflidchenbeliiftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 60 Hz

4 Typ n Mn IN(230V) |Y/A cos @ Ia/IN Ma/Mn Mk/Mn Jrot C Standard-
bremse

kW 1/min Nm A kgm? uF

0,055 EO4LA2 3240 0,160 0,57 A 0,90 3,0 0,6 1,6 0,000110 5,0 EOO3B?
0,075 EO4LA2 3240 0,220 1,05 A 0,90 2,5 0,6 1,6 0,000110 10,0 EO03B?
0,11 EO4LA2 3240 0,320 1,20 A 0,90 2,5 0,6 1,6 0,000110 12,0 EO03B9
0,18 EO5LA2 3240 |0,53 | 1,50 A 095 |26 |06 1,6 0,000200 [ 16,0 E003B9
0,25 EO5LA2 3240 0,73 2,2 A 0,95 2,6 0,7 1,6 0,000200 30,0 EOO03B?

8.6.2 4-polige Motoren, Serie E, oberflidchenbeliiftet, Daverbetrieb S1, Netzfrequenz 60 Hz

P Typ n Mn IN(230V) |Y/A cos ¢ Ia/IN | Ma/Mn Mk/MN | ot C Standard-
bremse

kW 1/min Nm A kgm? uF
0,030 EO4LA4 1620 0,170 0,380 A 0,85 2,0 0,7 1,6 0,000175 4,0 EO03B9Y
0,040 EO4LA4 1620 0,230 0,480 A 0,85 2,0 0,7 1,6 0,000175 5,0 EO03B9Y
0,055 EO4LA4 1620 0,320 0,67 A 0,90 2,0 0,7 1,6 0,000175 8,0 EO03B9
0,075 | E04LA4 1620 0,440 0,90 A 09 [17 08 1,6 0,000175 [ 10,0 E003B9
0,075 | E05LA4 1620 |0,440 [085 A 09 [26 [o7 16 0,000295 [ 10,0 E003B9
0,11 EO5LA4 1620 0,64 1,30 A 0,90 2,2 0,7 1,6 0,000295 16,0 EO03B9
0,18 EO5LA4 1620 1,06 1,70 A 0,90 2,0 0,7 1,6 0,000295 20,0 EO03B9

P Bemessungsleistung bei 60 Hz Netzfrequenz

n Richtwert fir die Bemessungsdrehzahl an der Lauferwelle bei 60 Hz

Netzfrequenz
Mn Bemessungsdrehmoment an der Lauferwelle
IN Bemessungsstrom bei 230 V

cos @ Leistungsfaktor

la/In Relativer Anzugsstrom

Ma/Mn Relatives Anzugsmoment

Mk/Mn Relatives Kippmoment

Jrot Massentragheitsmoment des Laufers

C Erforderliche Kapazitat des Betriebskondensators
Bremse empfohlene Standardbremse fir normale Anforderungen
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8.7  Typenschlissel der Stirnrad-
Getriebemotoren

8.7.1 Typische Bezeichnung eines
Einphasen-Stirnrad-
Getriebemotors

8.8 Auswahltabellen der
Einphasen-Stirnrad-
Getriebemotoren

Weiter Angaben und Informationen zu den Stirnradgetrieben siehe Kapitel 6.

BGO4-31/E 04l

Bauer-Stirnradgetriebe J T

Getriebegrofie 04
Trennt Getriebetyp von

Getriebeausfihrung
Getriebegehduse mit Standard Normflansch —
Zapfenwelle vorne
Ende Getriebeteil, Anfang Motorteil
Einphasenmotor
Motorgréfe

Konstruktionsstand Motor

Polzahl der Wicklung

Erléuterungen zu den Abkiirzungen

P Bemessungsleistung

n2 Bemessungsdrehzahl der Arbeitswelle

i Getriebe-Untersetzung

M2 Bemessungsmoment an der Arbeitswelle

fa Bauer-Betriebsfaktor

Frn Maximal zulassige Radialkraft bei Standard-Zapfenwelle (Code -.1/)

Mit den Auswahltabellen kann die Gréfe des Getriebemotors festgelegt wer-
den. Die Ausfihrung des Getriebes kann mittels Codezahlen eindeutig definiert
werden (siehe Maf3bild 6.3).

Die mit (*) gekennzeichneten Drehmomente sind maximal zulassige Werte bei
Betriebsfaktor fe=1,0.

Motorleistung-Uberlastungsschutz

Die Nennleistung der Motoren, vor allem in Verbindung mit den vier- und mehr-
stufigen Getrieben, sind z. T. reichlich bemessen. Der Bemessungsstrom stellt
aus diesem Grunde wie auch bei kleinen Motorleistungen keinen Maf3stab fir
die Getriebeauslastung dar und kann nicht als Uberlastungsschutz fir das
Getriebe genutzt werdgen. Bei Gefahr von zu hoher Belastung oder Blockierung
ist es sinnvoll, das Getriebe durch mechanische Einrichtung (z. B. Rutschkupp-
lung, Rutschnabe, Scherstift 0. &.) zu schiitzen.
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P =0.03 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
370 0.77 6.5 3.65 BGO4-../E04LA4 4.4 390 - 445 0.64 7.8
310 0.92 7.6 4.39 v “ 380 - 370 0.77 9.1
255 1.12 8.0 5.36 “ “ 380 - 305 0.93 9.7
205 1.39 7.2 6.67 “ “ 410 - 245 1.16 8.6
158 1.81 6.1 8.58 v “ 410 - 189 1.51 7.3
150 1.91 6.3 9.00 “ “ 470 - 180 1.59 7.5
137 2.05 6.3 9.90 “ “ 480 - 164 1.74 7.5
125 2.25 6.2 10.82 v “ 480 - 150 1.91 7.3
114 2.5 6.0 11.90 “ “ 490 - 137 205 7.3
108 2.65 5.7 12.55 “ “ 490 - 130 2.2 8.8
103 2.75 5.8 13.20 v “ 500 - 123 2.3 7.0
93 3.05 5.6 14.52 “ “ 510 - 112 255 6.7
83 3.45 5.2 16.44 “ “ 530 - 99 285 6.3
75 3.8 4.7 18.08 v “ 540 - 920 315 57
64 4.45 4.3 21.12 “ “ 560 - 77 3.7 5.1
59 4.85 4.1 23.23 “ “ 600 - 70 4.05 4.9
56 5.1 3.9 24.45 v “ 610 - 67 4.25 4.7
51 5.6 3.6 26.89 “ “ 650 - 61 4.65 4.3
44 6.5 3.1 30.91 “ " 690 - 53 5.4 3.7
40 7.1 2.8 34.00 v “ 720 - 48 5.9 3.4
38.5 74 2.7 35.35 “ “ 730 - 46 6.2 3.2
35 8.1 2.5 38.89 “ “ 750 - 42 6.8 2.9
32 8.9 2.2 42.24 v “ 750 - 38.5 7.4 2.7
29.5 9.7 2.1 46.47 “ “ 750 - 35 8.1 2.5
28.5 10 2.0 47.52 “ “ 750 - 34.5 8.3 24
26 11 1.8 52.28 “ “ 750 - 31 9.2 2.2
25 114 1.75 54.97 “ “ 750 - 29.5 9.7 2.1
22.5 12.7 1.55 60.47 “ “ 750 - 27 10.6 1.9
31 9.2 33 43.57 BGO5-../E04LA4 5.1 900 - 37.5 7.6 3.9
29 9.8 3.1 47.00 “ “ 930 - 34.5 8.3 3.6
26.5 10.8 2.8 51.27 “ “ 970 - 32 8.9 3.4
25.5 11.2 2.7 53.44 “ “ 980 - 30.5 9.3 3.2
23.5 12.1 2.5 58.30 “ “ 1000 - 28 10.2 2.9
20.5 13.9 3.2 66.79 BGO06-../E04LA4 6.1 1070 - 24.5 11.6 3.9
P = 0.04 kW
370 1.03 4.9 3.65 BGO4-../E04LA4 4.4 390 - 445 0.85 59
310 1.23 5.7 4.39 “ “ 380 - 370 1.03 8.8
255 1.49 6.0 5.36 “ “ 380 - 305 1.25 7.2
205 1.86 54 6.67 “ “ 410 - 245 1.55 6.5
158 24 4.6 8.58 v “ 410 - 189 2.0 5.5
150 2.5 4.8 9.00 “ “ 470 - 180 2.1 5.7
137 2.75 4.7 9.90 “ “ 480 - 164 2.3 5.7
125 3.05 4.6 10.82 v “ 480 - 150 25 5.6
114 3.35 4.5 11.90 “ “ 490 - 137 2.75 5.5
108 3.5 4.3 12.55 “ “ 490 - 130 2.9 5.2
103 3.7 4.3 13.20 v “ 500 - 123 3.1 52
93 4.1 4.1 14.52 “ “ 510 - 112 3.4 5.0
83 4.6 3.9 16.44 “ “ 530 - 99 385 47
75 5.0 3.6 18.08 v “ 540 - 90 4.2 4.3
64 5.9 3.2 21.12 “ “ 560 - 77 4.95 3.8
59 6.4 3.1 23.23 “ “ 600 - 70 5.4 3.7
56 6.8 2.9 24.45 v “ 610 - 67 57 3.5
51 74 2.7 26.89 “ “ 650 - 61 6.2 3.2
44 8.6 23 30.91 “ “ 690 - 53 7.2 2.8
40 9.5 2.1 34.00 v “ 720 - 48 7.9 2.5
38.5 9.9 2.0 35.35 “ “ 730 - 46 8.3 2.4
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P = 0.04 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
35 10.9 1.85 38.89 BGO4-../E04LA4 4.4 750 - 42 9.0 2.2
32 11.9 1.7 42.24 v “ 750 - 38.5 9.9 2.0
29.5 12.9 1.55 46.47 “ “ 750 - 35 10.9 1.85
28.5 134 1.5 47.52 “ “ 750 - 34.5 11 1.8
26 14.6 1.35 52.28 “ “ 750 - 31 12.3 1.65
25 15.2 1.3 54.97 “ “ 750 - 29.5 12.9 1.55
22.5 16.9 1.2 60.47 “ “ 750 - 27 14.1 1.4
39 9.7 3.1 35.00 BGO5-../E04LA4 5.1 810 - 46.5 8.2 3.7
35.5 10.7 2.8 38.18 “ “ 850 - 42.5 8.9 3.4
34 11.2 2.7 39.94 v “ 860 - 4] 9.3 3.2
31 12.3 2.4 43.57 “ “ 900 - 37.5 10.1 3.0
29 13.1 23 47.00 “ “ 930 - 34.5 11 2.7
26.5 14.4 2.1 51.27 “ “ 970 - 32 11.9 2.5
25.5 14.9 2.0 53.44 “ “ 980 - 30.5 12.5 2.4
23.5 16.2 1.85 58.30 “ “ 1000 - 28 13.6 2.2
27 14.1 3.2 50.38 BGO06-../E04LA4 6.1 940 - 32.5 1.7 3.8
26 14.6 3.1 52.56 “ “ 950 - 31 12.3 3.7
24 15.9 2.8 57.34 v “ 1000 - 28.5 13.4 3.4
22.5 16.9 2.7 61.22 “ “ 1020 - 26.5 14.4 3.1
20.5 18.6 2.4 66.79 “ “ 1070 - 24.5 15.5 2.9
18 19.1 2.1 75.99 BG06GO04-../E0ALA4 8.4 1070 - 21.5 15.6 2.6
15 22.5 2.0 93.00 “ “ 1070 - 17.5 19.2 2.3
11.5 29 1.55 122.0 “ “ 1070 - 13.5 24 1.9
9.1 36.5 1.25 149.0 v “ 1070 - 11 29.5 1.55
7.3 46.5 0.97 185.4 “ “ 1070 - 8.8 37.5 1.2
P = 0.055 kW
370 1.41 3.5 3.65 BGO04-../E04LA4 4.4 390 - 445 1.18 4.2
310 1.69 4.1 4.39 “ “ 380 - 370 1.41 5.0
255 2.05 4.4 5.36 “ “ 380 - 305 1.72 5.2
205 2.55 3.9 6.67 “ “ 410 - 245 2.1 4.8
158 33 3.3 8.58 “ “ 410 - 189 275 4.0
150 3.5 34 9.00 “ “ 470 - 180 2.9 4.1
137 3.8 34 9.90 “ “ 480 - 164 3.2 4.1
125 4.2 3.3 10.82 “ “ 480 - 150 3.5 4.0
114 4.6 33 11.90 “ “ 490 - 137 3.8 3.9
108 4.85 3.1 12.55 “ “ 490 - 130 4.0 3.8
103 5.0 3.2 13.20 “ “ 500 - 123 425 3.8
93 5.6 3.0 14.52 “ “ 510 - 112 4.65 3.7
83 6.3 2.9 16.44 “ “ 530 - 99 5.3 3.4
75 7.0 2.6 18.08 v “ 540 - 90 5.8 3.1
64 8.2 23 21.12 “ “ 560 - 77 6.8 2.8
59 8.9 2.2 23.23 “ “ 600 - 70 7.5 2.7
56 9.3 2.2 24.45 v “ 610 - 67 7.8 2.6
51 10.2 1.95 26.89 “ “ 650 - 61 8.6 2.3
44 11.9 1.7 30.91 “ “ 690 - 53 9.9 2.0
40 13.1 1.55 34.00 v “ 720 - 48 10.9 1.85
38.5 13.6 1.45 35.35 “ “ 730 - 46 11.4 1.75
35 15 1.35 38.89 “ “ 750 - 42 12.5 1.6
32 16.4 1.2 42.24 v “ 750 - 38.5 13.6 1.45
29.5 17.8 1.1 46.47 “ “ 750 - 35 15 1.35
28.5 18.4 1.1 47.52 “ “ 750 - 34.5 15.2 1.3
26 20 1.0 52.28 “ “ 750 - 31 16.9 1.2
25 21 0.95 54.97 “ “ 750 - 29.5 17.8 1.1
22.5 23 0.87 60.47 “ “ 750 - 27 19.4 1.05
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P = 0.055 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
57 9.2 3.0 24.00 BGO5-../E04LA4 5.1 740 - 68 7.7 3.6
52 10.1 2.9 26.18 v “ 760 - 62 84 3.5
49 10.7 2.8 27.82 “ “ 770 - 59 8.9 3.4
44.5 11.8 2.5 30.35 “ “ 760 - 54 9.7 3.1
39 134 2.2 35.00 “ “ 810 - 46.5 11.2 2.7
35.5 14.7 2.0 38.18 “ “ 850 - 42.5 12.3 2.4
34 154 1.95 39.94 “ “ 860 - 41 12.8 2.3
31 16.9 1.8 43.57 v “ 900 - 37.5 14 2.1
29 18.1 1.65 47.00 “ “ 930 - 34.5 15.2 1.95
26.5 19.8 1.5 51.27 “ “ 970 - 32 16.4 1.85
25.5 20.5 1.45 53.44 v “ 980 - 30.5 17.2 1.75
23.5 22 1.35 58.30 “ “ 1000 - 28 18.7 1.6
38.5 13.6 3.3 35.15 BGO6-../E04LA4 6.1 880 - 46.5 11.2 4.0
37 14.1 3.2 36.91 “ “ 890 - 44 11.9 3.8
34 154 2.9 40.26 “ “ 890 - 40.5 12.9 3.5
29.5 17.8 2.5 46.19 v “ 890 - 35.5 14.7 3.1
27 19.4 23 50.38 “ “ 940 - 32.5 16.1 2.8
26 20 2.3 52.56 “ “ 950 - 31 16.9 2.7
24 21.5 2.1 57.34 v “ 1000 - 28.5 18.4 2.4
22.5 23 1.95 61.22 “ “ 1020 - 26.5 19.8 2.3
20.5 25.5 1.75 66.79 “ “ 1070 - 24.5 21 2.1
18 27 1.5 75.99 BG06G04-../E04LA4 8.4 1070 - 21.5 22 1.8
15 32 14 93.00 “ “ 1070 - 17.5 27 1.65
11.5 41.5 1.1 122.0 “ “ 1070 - 13.5 35 1.3
9.1 52 0.87 149.0 v “ 1070 - 11 42.5 1.05
20 26 3.3 67.54 BG10Z-../E04LA4 11 2000 2800 24 21.5 4.0
17.5 30 3.3 77.40 “ “ 2000 2800 21 25 4.0
16 32.5 3.1 85.76 “ “ 2000 2800 19 27.5 3.6
15 35 2.9 92.19 “ “ 2000 2800 18 29 34
13.5 38.5 2.6 102.1 “ “ 2000 2800 16 32.5 3.1
12.5 42 2.4 109.8 “ “ 2000 2800 15 35 2.9
11.5 45.5 2.2 121.7 “ “ 2000 2800 13.5 38.5 2.6
10.5 50 2.0 131.8 “ “ 2000 2800 12.5 42 2.4
9.3 56 1.8 146.0 “ “ 2000 2800 1.5 45.5 2.2
8.2 64 1.55 166.0 “ “ 2000 2800 9.8 53 1.9
74 70 1.45 184.0 “ “ 2000 2800 8.9 59 1.7
7.0 75 1.35 194.6 “ “ 2000 2800 8.4 62 1.6
6.3 83 1.2 2157 “ “ 2000 2800 7.6 69 1.45
5.7 92 1.1 240.4 “ “ 2000 2800 6.8 77 1.3
5.1 102 0.98 266.3 “ “ 2000 2800 é.1 86 1.15
4.9 107 0.93 276.0 “ “ 2000 2800 5.9 89 1.1
4.5 116 0.86 305.8 “ “ 2000 2800 5.3 99 1.0
P = 0.075 kW
370 1.93 2.6 3.65 BGO04-../E04LA4 4.4 390 - 445 1.6 3.1
310 2.3 3.0 4.39 “ “ 380 - 370 1.93 3.6
255 2.8 3.2 5.36 v “ 380 - 305 2.3 3.9
205 3.45 2.9 6.67 “ “ 410 - 245 2.9 3.4
158 4.5 24 8.58 “ “ 410 - 189 375 29
150 4.75 2.5 9.00 v “ 470 - 180 395 30
137 5.2 2.5 9.90 “ “ 480 - 164 435 3.0
125 57 2.5 10.82 “ “ 480 - 150 475 2.9
114 6.2 2.4 11.90 v “ 490 - 137 52 2.9
108 6.6 23 12.55 “ “ 490 - 130 5.5 2.7
103 6.9 23 13.20 “ “ 500 - 123 5.8 2.8
93 7.7 2.2 14.52 v “ 510 - 112 6.3 27
83 8.6 2.1 16.44 “ “ 530 - 99 7.2 2.5
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P = 0.075 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
75 9.5 1.9 18.08 BGO4-../E04LA4 4.4 540 - 920 7.9 2.3
64 11.1 1.7 21.12 v “ 560 - 77 9.3 2.0
59 12.1 1.65 23.23 “ “ 600 - 70 10.2 1.95
56 12.7 1.55 24.45 “ “ 610 - 67 10.6 1.9
51 14 1.45 26.89 “ “ 650 - 61 11.7 1.7
44 16.2 1.25 30.91 “ “ 690 - 53 13.5 1.5
40 17.9 1.1 34.00 “ “ 720 - 48 14.9 1.35
38.5 18.6 1.1 35.35 v “ 730 - 46 15.5 1.3
35 20 1.0 38.89 “ “ 750 - 42 17 1.2
32 22 0.91 42.24 “ “ 750 - 38.5 18.6 1.1
29.5 24 0.83 46.47 v “ 750 - 35 20 1.0
28.5 25 0.8 47.52 “ “ 750 - 34.5 20.5 0.98
113 6.3 3.3 12.05 BGO5-../E04LA4 5.1 510 - 135 5.3 4.0
108 6.6 33 12.60 “ “ 610 - 129 5.5 4.0
99 7.2 3.2 13.75 “ “ 630 - 118 6.0 3.8
89 8.0 3.0 15.23 “ " 640 - 107 8.6 3.6
82 8.7 2.9 16.62 “ “ 660 - 98 7.3 3.4
72 9.9 2.6 18.82 “ “ 680 - 87 8.2 3.2
66 10.8 2.5 20.53 v “ 700 - 79 9.0 3.0
57 12.5 2.2 24.00 “ “ 740 - 68 10.5 2.7
52 13.7 2.1 26.18 “ “ 760 - 62 11.5 2.5
49 14.6 2.1 27.82 “ “ 770 - 59 12.1 2.5
44.5 16 1.9 30.35 “ “ 760 - 54 13.2 2.3
39 18.3 1.65 35.00 “ “ 810 - 46.5 15.4 1.95
35.5 20 1.5 38.18 v “ 850 - 42.5 16.8 1.8
34 21 1.45 39.94 “ “ 860 - 41 17.4 1.7
31 23 1.3 43.57 “ “ 900 - 37.5 19.1 1.55
29 24.5 1.2 47.00 v “ 930 - 34.5 20.5 1.45
26.5 27 1.1 51.27 “ “ 970 - 32 22 1.35
25.5 28 1.05 53.44 “ “ 980 - 30.5 23 1.3
23.5 30 1.0 58.30 “ “ 1000 - 28 255 1.2
53 13.5 3.3 25.48 BGO6-../E04LA4 6.1 850 - 64 11.1 4.1
49 14.6 3.1 27.80 “ “ 840 - 59 12.1 3.7
42 17 2.6 32.22 “ “ 890 - 51 14 3.2
38.5 18.6 24 35.15 “ “ 880 - 46.5 15.4 2.9
37 19.3 23 36.91 “ “ 890 - 44 16.2 2.8
34 21 2.1 40.26 “ “ 890 - 40.5 17.6 2.6
29.5 24 1.9 46.19 “ “ 890 - 35.5 20 2.3
27 26.5 1.7 50.38 “ “ 940 - 32.5 22 2.0
26 27.5 1.65 52.56 “ “ 950 - 31 23 1.95
24 29.5 1.55 57.34 “ “ 1000 - 28.5 25 1.8
22.5 31.5 1.45 61.22 “ “ 1020 - 26.5 27 1.65
20.5 34.5 1.3 66.79 “ “ 1070 - 24.5 29 1.55
18 37.5 1.05 75.99 BG06G04-../E0ALA4 8.4 1070 - 21.5 31 1.3
15 45 1.0 93.00 “ “ 1070 - 17.5 38 1.2
13.5 50 0.9 101.5 “ “ 1070 - 16 41.5 1.1
23.5 30 33 57.48 BG10-../EO5LA4 11 2000 2800 28.5 25 4.0
21.5 33 3.0 63.69 “ “ 2000 2800 25.5 28 3.6
20.5 34.5 2.9 66.00 “ “ 2000 2800 25 28.5 3.5
18.5 38.5 2.6 73.13 “ “ 2000 2800 22.5 31.5 3.2
17.5 40.5 2.5 77.40 BG10Z-../EO5LA4 13 2000 2800 21 34 2.9
16 44.5 2.2 85.76 v “ 2000 2800 19 37.5 2.7
15 47.5 2.1 92.19 “ “ 2000 2800 18 39.5 2.5
13.5 53 1.9 102.1 “ “ 2000 2800 16 44.5 2.2
12.5 57 1.75 109.8 “ “ 2000 2800 15 47.5 2.1
11.5 62 1.6 121.7 “ “ 2000 2800 13.5 53 1.9
10.5 68 1.45 131.8 “ “ 2000 2800 12.5 57 1.75
9.3 77 1.3 146.0 v “ 2000 2800 11.5 62 1.6
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i= )

P = 0.075 kW
L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
8.2 87 1.15 166.0 BG10Z-../EO5LA4 13 2000 2800 9.8 73 1.35
74 96 1.05 184.0 v “ 2000 2800 8.9 80 1.25
7.0 102 0.98 194.6 “ “ 2000 2800 8.4 85 1.2
6.3 113 0.88 215.7 “ “ 2000 2800 7.6 94 1.05
5.7 125 0.8 240.4 “ “ 2000 2800 6.8 105 0.95
P=0.18 kW
400 4.25 24 3.38 BGO5-../EO5LA4 7.0 460 - 480 355 28
295 5.8 2.1 4.59 “ “ 490 - 355 4.8 2.5
250 6.8 2.1 5.46 v “ 490 - 300 57 25
205 8.3 1.95 6.60 v “ 510 - 250 6.8 2.4
174 9.8 1.85 7.80 “ “ 530 - 210 8.1 2.2
166 10.3 1.75 8.15 v “ 510 - 199 8.6 2.1
159 10.8 1.75 8.51 “ “ 550 - 191 9.0 2.1
130 13.2 1.45 10.40 “ “ 510 - 156 11 1.75
128 134 1.5 10.59 v “ 590 - 153 11.2 1.8
117 14.6 1.45 11.55 v “ 600 - 141 12.1 1.75
113 15.2 14 12.05 “ “ 510 - 135 12.7 1.65
108 15.9 14 12.60 v “ 610 - 129 13.3 1.65
99 17.3 1.35 13.75 “ “ 630 - 118 14.5 1.6
89 19.3 1.25 15.23 “ “ 640 - 107 16 1.5
82 20.5 1.2 16.62 v “ 660 - 98 17.5 1.45
72 23.5 1.1 18.82 “ “ 680 - 87 19.7 1.3
66 26 1.05 20.53 “ “ 700 - 79 21.5 1.25
57 30 0.93 24.00 “ “ 740 - 68 25 1.1
52 33 0.88 26.18 “ “ 760 - 62 27.5 1.05
49 35 0.86 27.82 “ “ 770 - 59 29 1.05
230 74 3.2 5.96 BGO06-../EO5LA4 8.0 570 - 275 6.2 3.9
193 8.9 2.9 7.01 “ “ 580 - 235 7.3 3.6
161 10.6 2.6 8.39 “ “ 600 - 194 8.8 3.2
144 11.9 2.5 9.38 “ “ 640 - 173 9.9 3.0
132 13 2.4 10.24 “ “ 640 - 159 10.8 2.9
120 14.3 2.2 11.28 “ “ 670 - 144 11.9 2.7
110 15.6 2.1 12.30 “ “ 670 - 132 13 2.5
105 16.3 2.0 12.98 “ “ 600 - 125 13.7 2.4
92 18.6 1.85 14.78 “ “ 730 - 110 15.6 2.2
84 20 1.75 16.13 “ “ 740 - 101 17 2.1
78 22 1.75 17.40 “ “ 760 - 94 18.2 2.1
72 23.5 1.7 18.98 “ “ 770 - 86 19.9 2.0
65 26 1.55 20.82 “ “ 800 - 78 22 1.8
60 28.5 1.5 22.71 “ “ 810 - 72 23.5 1.85
53 32 1.4 25.48 “ “ 850 - 64 26.5 1.7
49 35 1.3 27.80 “ “ 840 - 59 29 1.55
42 40.5 1.1 32.22 “ “ 890 - 51 33.5 1.35
38.5 44.5 1.0 35.15 v “ 880 - 46.5 36.5 1.25
37 46 0.98 36.91 “ “ 890 - 44 39 1.15
34 50 0.9 40.26 “ “ 890 - 40.5 42 1.05
56 30.5 33 24.42 BG10-../EO5LA4 11 1410 1970 67 255 3.9
52 33 3.0 26.26 “ “ 1460 2000 62 27.5 3.6
46.5 36.5 2.7 29.09 v “ 1540 2150 56 30.5 3.3
43 39.5 2.5 31.52 “ “ 1600 2200 52 33 3.0
39 44 23 34.92 “ “ 1690 2350 46.5 36.5 2.7
34.5 49.5 2.0 39.70 v “ 1780 2450 4] 41.5 2.4
31 55 1.8 43.99 “ “ 1880 2600 37 46 2.2
29.5 58 1.7 46.55 “ “ 1920 2650 35 49 2.0
26.5 64 1.55 51.57 “ “ 2000 2800 31.5 54 1.85
23.5 73 1.35 57.48 “ “ 2000 2800 28.5 60 1.65
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i= )

L sohz [ m e R I
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
21.5 79 1.25 63.69 BG10-../EO5LA4 11 2000 2800 25.5 67 1.5
20.5 83 1.2 66.00 v “ 2000 2800 25 68 1.45
18.5 92 1.1 73.13 “ “ 2000 2800 22.5 76 1.3
17.5 98 1.0 77.40 BG10Z-../EO5LA4 13 2000 2800 21 81 1.25
16 107 0.93 85.76 v “ 2000 2800 19 90 1.1
15 114 0.88 92.19 “ “ 2000 2800 18 95 1.05
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8.9 MaBbilder der Einphasen- Die dufBeren Abmessungen der Einphasen-Motoren entsprechen denen der ver-

Stirnrad-Getriebemotoren gleichbaren Drehstrom-Motoren d.h.:
EO4 entspricht DO4, EUO4 entspricht DU0O4,
EOS5 entspricht DO5, EUOS entspricht DUOS.

Die MaBbilder fir Einphasen-Motoren und Einphasen-Getriebemotoren sowie
die ZusatzmaBbilder kénnen somit dem Kapitel Drehstrom-Motoren dieses Kata-
logs enthommen werden.
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8.10  Typenschlissel der
Schnecken-
Getriebemotoren

8.10.1 Typische Bezeichnung eines
Einphasen-Schnecken-
Getriebemotors

8.1 Auswahltabellen der
Einphasen-Schnecken-
Getriebemotoren

Weiter Angaben und Informationen zu den Schneckengetrieben siehe Kapitel 7.

BS06-11

Bauer-Schneckengetriebe J T

Getriebegrofe 06
Trennt Getriebetyp von Getriebeausfihrung

Getriebegehduse FuB3 mit Durchgangsléchern

Zapfenwelle vorne

FuBB mit Durchgangsléchern, unten
Ende Getriebeteil, Anfang Motorteil
Einphasenmotor

Motorgréfe
Konstruktionsstand des Motors
Polzahl der Wicklung

Erléuterungen zu den Abkiirzungen

P Bemessungsleistung

n2 Bemessungsdrehzahl der Arbeitswelle

i Getriebe-Untersetzung

M2 Bemessungsmoment an der Arbeitswelle

fe Betriebsfaktor

Frn Mc:]lximal zulassige Radialkraft bei Standard-Zapfenwelle (Code -.1
und -.2)

Mit den Auswahltabellen kann die Gréfie des Getriebemotors festgelegt wer-
den. Die Ausfihrung des Getriebes und der Arbeitswelle kann mittels Codezah-
len eindeutig definiert werden (siehe Maf3bild 7.3).

Die mit (*) gekennzeichneten Drehmomente sind maximal zulassige Werte bei

Betriebsfaktor fa=1,0.

Motorleistung-Uberlastungsschutz

Die Nennleistung der Motoren, vor allem in Verbindung mit den vier- und mehr-
stufigen Getrieben, sind z. T. reichlich bemessen. Der Bemessungsstrom stellt
aus diesem Grunde wie auch bei kleinen Motorleistungen keinen Maf3stab fir
die Getriebeauslastung dar und kann nicht als Uberlastungsschutz fir das
Getriebe genutzt werden. Bei Gefahr von zu hoher Belastung oder Blockierung
ist es sinnvoll, das Getriebe durch mechanische Einrichtung (z. B. Rutschkupp-
lung, Rutschnabe, Scherstift o. @.) zu schitzen.
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P =0.03 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
295 0.85 18 4.60 BS02-../E04LA4 3.5 450 - 355 071 21
250 1.0 20 5.40 v “ 510 - 300 0.84 24
200 1.23 20 6.75 “ “ 590 - 240 1.02 25
164 1.46 17 8.25 “ “ 600 - 197 1.22 20
127 1.84 14 10.67 v “ 600 - 152 1.54 16
100 22 1 13.50 “ “ 600 - 120 1.86 13
75 2.8 8.9 18.00 “ “ 600 - 920 235 11
62 3.2 7.8 22.00 v “ 600 - 74 2.7 9.3
50 3.6 6.9 27.00 “ “ 600 - 60 3.0 8.3
41 415 6.0 33.00 “ “ 600 - 49.5 345 7.2
31.5 5.6 4.3 43.00 v “ 600 - 38 4.65 5.2
25 6.5 34 54.00 “ “ 600 - 30 5.4 4.1
19.5 74 2.7 70.00 “ “ 600 - 23.5 6.2 3.2
15 12.4 3.1 90.00 BS04-../E04LA4 3.9 1000 - 18 10.3 3.7
14.5 11.6 3.3 93.92 “ “ 1000 - 17.5 9.6 4.0
13.5 13.5 2.8 102.9 v “ 1000 - 16 11.4 3.3
12 13.6 2.8 117.0 “ “ 1000 - 14 11.6 3.3
11 16.4 2.5 123.0 “ “ 1000 - 13.5 13.3 3.1
9.8 18.1 2.3 138.4 v “ 1000 - 12 14.8 2.8
9.0 17.5 2.2 150.3 “ “ 1000 - 11 14.3 2.7
8.5 20.5 1.8 160.1 “ “ 1000 - 10.5 16.6 2.2
7.8 19.8 2.0 174.0 v “ 1000 - 9.4 16.4 2.4
6.2 24 1.65 220.0 “ “ 1000 - 7.4 20.5 1.95
54 27.5 1.5 251.6 “ “ 1000 - 8.5 22.5 1.8
4.5 32 1.35 300.7 v “ 1000 - 5.4 27 1.6
4.0 35.5 1.25 338.3 “ “ 1000 - 4.8 29.5 1.5
3.5 40 1.15 391.3 “ “ 1000 - 4.2 33 1.35
54 30.5 3.2 252.0 BS06-../E04LA4 8.4 2000 - 8.5 255 3.9
4.3 37.5 2.8 315.3 “ “ 2000 - 5.2 31 34
3.8 42 2.6 358.9 “ “ 2000 - 4.6 34.5 3.2
33 47.5 23 418.0 “ “ 2000 - 3.9 40 2.8
P = 0.04 kW
295 1.13 13 4.60 BS02-../E04LA4 3.5 450 - 355 0.94 16
250 1.34 15 5.40 “ “ 510 - 300 1.12 18
200 1.64 15 6.75 “ “ 590 - 240 1.36 18
164 195 13 8.25 “ “ 600 - 197 1.62 15
127 245 10 10.67 “ “ 600 - 152 205 12
100 295 8.5 13.50 “ “ 600 - 120 245 10
75 375 6.7 18.00 “ “ 600 - 920 3.1 8.1
62 4.3 5.8 22.00 v “ 600 - 74 3.6 6.9
50 4.8 5.2 27.00 “ “ 600 - 60 4.0 6.3
41 5.5 4.5 33.00 “ “ 600 - 49.5 4.6 5.4
31.5 7.5 3.2 43.00 v “ 600 - 38 6.2 3.9
25 8.7 2.5 54.00 “ “ 600 - 30 7.2 3.1
19.5 9.9 2.0 70.00 “ “ 600 - 23.5 8.2 24
22 11.6 33 61.50 BS04-../E04LA4 3.9 1000 - 26.5 9.6 4.0
21.5 11.1 3.2 64.06 “ “ 1000 - 25.5 9.4 3.8
19 13.2 2.9 71.18 v “ 1000 - 23 10.9 3.5
18 12.9 2.9 77.00 “ “ 1000 - 21.5 10.8 3.5
15 16.5 23 90.00 “ “ 1000 - 18 13.7 2.8
14.5 15.5 2.5 93.92 “ “ 1000 - 17.5 12.8 3.0
13.5 18.1 2.1 102.9 “ “ 1000 - 16 15.2 2.5
12 18.1 2.1 117.0 “ “ 1000 - 14 15.5 2.5
11 21.5 1.9 123.0 v “ 1000 - 13.5 17.8 2.3
9.8 24 1.75 138.4 “ “ 1000 - 12 19.7 2.1
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P = 0.04 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
9.0 23 1.7 150.3 BS04-../EQ4LA4 3.9 1000 - 11 19.1 2.0
8.5 27 1.35 160.1 “ “ 1000 - 10.5 22 1.7
7.8 26 1.55 174.0 “ “ 1000 - 9.4 21.5 1.85
6.2 32.5 1.25 220.0 “ “ 1000 - 7.4 27 1.5
54 36.5 1.1 251.6 v " 1000 - 8.5 30.5 1.35
4.5 43 1.0 300.7 “ “ 1000 - 5.4 36 1.2
4.0 47.5 0.93 338.3 “ “ 1000 - 4.8 39.5 1.1
3.5 53 0.85 391.3 v “ 1000 - 4.2 44.5 1.0
7.9 30.5 2.9 171.0 BS06-../E04LA4 8.4 2000 - 9.5 25.5 3.5
7.8 29 3.4 174.0 v “ 2000 - 9.4 24 4.1
6.2 36 2.7 220.0 “ “ 2000 - 7.4 30 3.3
54 41 2.4 252.0 “ “ 2000 - 8.5 34 2.9
4.3 50 2.1 315.3 v “ 2000 - 52 41.5 2.6
3.8 56 1.95 358.9 “ “ 2000 - 4.6 46.5 2.4
3.3 63 1.75 418.0 “ “ 2000 - 3.9 53 2.1
P = 0.055 kW
295 1.56 9.6 4.60 BSO2-../E04LA4 3.5 450 - 355 1.3 12
250 1.84 11 5.40 “ “ 510 - 300 1.54 13
200 225 11 6.75 “ “ 590 - 240 1.88 13
164 265 94 8.25 “ “ 600 - 197 2.2 11
127 335 75 10.67 “ “ 600 - 152 2.8 8.9
100 4.05 6.2 13.50 “ “ 600 - 120 3.4 7.4
75 5.1 4.9 18.00 “ “ 600 - 20 4.3 5.8
62 5.9 4.2 22.00 “ “ 600 - 74 4.95 51
50 6.6 3.8 27.00 “ “ 600 - 60 5.5 4.5
41 7.6 3.3 33.00 “ " 600 - 49.5 8.3 4.0
31.5 10.3 23 43.00 “ “ 600 - 38 8.5 2.8
25 11.9 1.85 54.00 “ “ 600 - 30 9.9 2.2
19.5 13.7 1.45 70.00 “ “ 600 - 23.5 11.3 1.75
28.5 12.5 3.0 47 .86 BS04-../EQ4LA4 3.9 1000 - 34 10.5 3.6
22 15.9 24 61.50 “ “ 1000 - 26.5 13.2 2.9
21.5 15.3 2.4 64.06 “ “ 1000 - 255 12.9 2.8
19 18.2 2.1 71.18 “ “ 1000 - 23 15 2.5
18 17.8 2.1 77.00 “ “ 1000 - 21.5 14.9 2.6
15 22.5 1.7 90.00 “ “ 1000 - 18 18.9 2.0
14.5 21 1.8 93.92 “ “ 1000 - 17.5 17.7 2.1
13.5 24.5 1.55 102.9 “ “ 1000 - 16 21 1.8
12 24.5 1.55 117.0 “ “ 1000 - 14 21 1.8
1 30 1.35 123.0 “ “ 1000 - 13.5 24.5 1.65
9.8 33 1.25 138.4 “ “ 1000 - 12 27 1.55
9.0 32 1.2 150.3 “ “ 1000 - 11 26 1.5
8.5 37.5 0.99 160.1 “ “ 1000 - 10.5 30.5 1.2
7.8 36 1.1 174.0 v “ 1000 - 9.4 30 1.35
6.2 44.5 0.9 220.0 “ “ 1000 - 7.4 37.5 1.05
54 50 0.82 251.6 “ “ 1000 - 8.5 42 0.98
11.5 29.5 3.2 118.8 BS06-../E04LA4 8.4 2000 - 14 24 3.9
10.5 33.5 3.1 129.0 “ “ 2000 - 13 27 3.9
9.5 35 2.8 142.2 v “ 2000 - 11.5 29 3.4
9.2 37 2.9 146.8 “ “ 2000 - 1.5 29.5 3.6
7.9 42,5 2.1 171.0 “ “ 2000 - 9.5 35 2.5
7.8 40 2.5 174.0 “ “ 2000 - 9.4 33.5 2.9
6.2 49.5 2.0 220.0 “ “ 2000 - 7.4 41.5 2.4
54 56 1.75 252.0 “ “ 2000 - 8.5 46.5 2.1
4.3 69 1.55 315.3 v “ 2000 - 5.2 57 1.85
3.8 77 1.45 358.9 “ “ 2000 - 4.6 63 1.75
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P = 0.055 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
3.3 87 1.25 418.0 BS06-../E04LA4 8.4 2000 - 3.9 74 1.5
P = 0.075 kW
295 2.1 7.1 4.60 BS02-../E04LA4 3.5 450 - 355 1.77 85
250 2.5 8.0 5.40 v “ 510 - 300 2.1 9.5
200 3.05 8.2 6.75 “ “ 590 - 240 2.55 9.8
164 3.65 6.8 8.25 “ “ 600 - 197 3.05 82
127 4.6 5.4 10.67 “ “ 600 - 152 385 65
100 5.5 4.5 13.50 “ “ 600 - 120 4.65 54
75 7.0 3.6 18.00 v " 600 - 20 5.8 4.3
62 8.0 3.1 22.00 “ “ 600 - 74 6.7 3.7
50 9.0 2.8 27.00 “ “ 600 - 60 7.5 3.3
41 10.4 24 33.00 v “ 600 - 49.5 8.6 2.9
315 14 1.7 43.00 “ “ 600 - 38 11.6 2.1
25 16.3 1.35 54.00 “ “ 600 - 30 13.6 1.6
19.5 18.7 1.05 70.00 “ “ 600 - 23.5 15.5 1.3
43 11.6 33 31.50 BS04-../E04LA4 3.9 1000 - 52 9.6 4.0
35.5 13.9 2.7 38.42 v “ 1000 - 42.5 11.6 3.2
28.5 17 2.2 47 .86 “ “ 1000 - 34 14.3 2.7
22 21.5 1.75 61.50 “ “ 1000 - 26.5 18.1 2.1
21.5 20.5 1.75 64.06 v " 1000 - 255 17.6 2.0
19 24.5 1.55 71.18 “ “ 1000 - 23 20.5 1.85
18 24 1.6 77.00 “ “ 1000 - 21.5 20 1.9
15 31 1.25 90.00 “ “ 1000 - 18 255 1.5
14.5 29 1.3 93.92 “ “ 1000 - 17.5 24 1.6
13.5 33.5 1.15 102.9 “ “ 1000 - 16 28.5 1.35
12 34 1.1 117.0 “ “ 1000 - 14 29 1.3
11 41 1.0 123.0 “ “ 1000 - 13.5 33 1.25
9.8 45 0.93 138.4 “ “ 1000 - 12 37 1.15
9.0 43.5 0.9 150.3 “ “ 1000 - 11 35.5 1.1
7.8 49.5 0.81 174.0 “ “ 1000 - 9.4 41 0.98
18 26.5 3.2 77.00 BS06-../E0ALA4 8.4 2000 - 21.5 22 3.9
15 33 3.0 90.00 “ “ 2000 - 18 27.5 3.6
13.5 36.5 2.7 103.1 “ “ 2000 - 16 30.5 3.3
11.5 40 24 118.8 “ “ 2000 - 14 33 2.8
10.5 45.5 23 129.0 “ “ 2000 - 13 36.5 2.8
9.5 48 2.0 142.2 “ “ 2000 - 1.5 39.5 2.5
9.2 50 2.1 146.8 “ “ 2000 - 11.5 40 2.7
7.9 58 1.5 171.0 “ “ 2000 - 9.5 48 1.85
7.8 55 1.8 174.0 “ “ 2000 - 9.4 45.5 2.2
6.2 68 1.45 220.0 “ “ 2000 - 7.4 57 1.7
54 76 1.3 252.0 “ “ 2000 - 6.5 63 1.55
4.3 94 1.15 315.3 “ “ 2000 - 5.2 78 1.35
3.8 105 1.05 358.9 v “ 2000 - 4.6 87 1.25
33 119 0.92 418.0 “ “ 2000 - 3.9 101 1.1
P=0.11 kW
295 3.1 4.8 4.60 BSO2-../EO5LA4 53 450 - 355 2.6 5.8
250 3.65 5.5 5.40 “ “ 510 - 300 3.05 66
200 4.5 5.6 6.75 “ “ 590 - 240 375 6.7
164 53 4.7 8.25 “ “ 600 - 197 4.45 5.6
127 6.7 3.7 10.67 “ “ 600 - 152 5.6 4.5
100 8.1 3.1 13.50 v “ 600 - 120 6.8 3.7
75 10.3 2.4 18.00 “ “ 600 - 90 8.6 2.9
62 11.8 2.1 22.00 “ “ 600 - 74 9.9 2.5
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P=0.11 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs
1/min Nm kg N N 1/min Nm
50 13.2 1.9 27.00 BS02-../EO5LA4 53 600 - 60 11 2.3
1 15.3 1.65 33.00 v “ 600 - 49.5 12.7 1.95
31.5 20.5 1.15 43.00 “ “ 600 - 38 17.1 1.4
25 23.5 0.94 54.00 “ “ 600 - 30 19.9 1.1
35 19.2 2.9 39.00 BSO3-../EO5LA4 5.4 800 - 42 16 3.4
27 22.5 2.4 50.00 “ “ 800 - 32.5 18.7 2.9
22 25 1.9 62.00 v “ 800 - 26.5 21 2.3
18 29.5 1.35 75.00 “ “ 800 - 22 24 1.65
65 12.2 3.0 20.96 BS04-../EO5LA4 5.8 1000 - 78 10.2 3.6
56 14.2 2.4 24.25 “ “ 1000 - 67 11.9 2.9
52 14.3 2.7 26.21 “ “ 1000 - 62 12 3.2
43 17.1 2.2 31.50 v “ 1000 - 52 14.1 2.7
35.5 20 1.85 38.42 “ “ 1000 - 42.5 17 2.2
28.5 25 1.5 47 .86 “ “ 1000 - 34 21 1.8
22 31.5 1.2 61.50 v “ 1000 - 26.5 26.5 1.45
21.5 30.5 1.2 64.06 “ “ 1000 - 255 255 1.4
19 36 1.05 71.18 “ “ 1000 - 23 30 1.25
18 35.5 1.05 77.00 v “ 1000 - 21.5 29.5 1.3
15 45.5 0.84 90.00 “ “ 1000 - 18 37.5 1.0
14.5 42.5 0.89 93.92 “ “ 1000 - 17.5 35 1.1
28 27 33 48.60 BS06-../EO5LA4 10 2000 - 33.5 22.5 3.9
23.5 31.5 2.9 58.15 “ “ 2000 - 28 26.5 34
21.5 33 24 64.06 v “ 2000 - 255 28 2.9
19 39 2.4 71.18 “ “ 2000 - 23 32 2.9
18 39 2.2 77.00 “ “ 2000 - 21.5 32.5 2.6
15 49 2.0 90.00 v “ 2000 - 18 40.5 2.4
13.5 53 1.9 103.1 “ “ 2000 - 16 45 22
11.5 59 1.6 118.8 “ “ 2000 - 14 48.5 1.95
10.5 67 1.55 129.0 “ “ 2000 - 13 54 1.95
9.5 70 14 142.2 “ “ 2000 - 1.5 58 1.7
9.2 74 1.45 146.8 “ “ 2000 - 1.5 59 1.8
7.9 85 1.05 171.0 “ “ 2000 - 9.5 70 1.25
7.8 80 1.25 174.0 “ “ 2000 - 9.4 67 1.45
6.2 99 0.99 220.0 “ “ 2000 - 7.4 83 1.2
54 112 0.88 252.0 “ “ 2000 - 6.5 93 1.05
P=0.18 kW
295 5.1 2.9 4.60 BS02-../EO5LA4 5.3 450 - 355 425 35
250 6.0 3.3 5.40 “ “ 510 - 300 5.0 4.0
200 7.3 3.4 6.75 v “ 590 - 240 6.1 4.1
164 8.8 2.8 8.25 “ “ 600 - 197 7.3 3.4
127 1 2.3 10.67 “ “ 600 - 152 9.2 2.7
100 13.4 1.85 13.50 v “ 600 - 120 11.1 2.3
75 16.9 1.5 18.00 “ “ 600 - 90 14.1 1.75
62 19.4 1.3 22.00 “ “ 600 - 74 16.2 1.55
50 21.5 1.15 27.00 v “ 600 - 60 18 1.4
41 25 1.0 33.00 “ “ 600 - 49.5 20.5 1.2
72 18.1 3.0 19.00 BSO3-../EO5LA4 5.4 800 - 86 15.1 3.6
54 21.5 2.6 25.00 “ “ 800 - 65 18.2 3.0
41 25.5 2.2 33.00 “ “ 800 - 49.5 21 2.6
35 31 1.75 39.00 v “ 800 - 42 26 2.1
27 36.5 1.5 50.00 “ “ 800 - 32.5 30.5 1.8
22 41 1.15 62.00 “ “ 800 - 26.5 34 1.4
18 48.5 0.82 75.00 v “ 800 - 22 39.5 1.0
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P =0.18 kW

L sohz [ Y s0H:
ny M; fs ny M2 fs

1/min Nm kg N N 1/min Nm

126 10.6 3.0 10.73 BS04-../EO5LA4 5.8 1000 - 151 8.8 3.6

104 12.7 2.6 13.09 “ “ 1000 - 124 10.6 3.1
83 15.9 2.2 16.31 “ “ 1000 - 100 13.2 2.7
65 20 1.85 20.96 “ “ 1000 - 78 16.7 2.2
56 23 1.5 24.25 v “ 1000 - 67 19.4 1.75
52 23 1.65 26.21 “ “ 1000 - 62 19.6 1.95
43 27.5 14 31.50 “ “ 1000 - 52 23 1.65
35.5 33 1.1 38.42 v “ 1000 - 42.5 27.5 1.35
28.5 41 0.93 47.86 “ “ 1000 - 34 34 1.1
56 24.5 3.1 24.25 BS06-../EO5LA4 10 2000 - 67 20.5 3.8
52 24 3.2 26.21 “ “ 2000 - 62 20 3.9
43 29 2.8 31.50 “ “ 2000 - 52 24 3.3
33 37.5 23 41.29 v “ 2000 - 39.5 31 2.8
28 44 2.0 48.60 “ “ 2000 - 33.5 36.5 2.4
23.5 51 1.8 58.15 “ “ 2000 - 28 43.5 2.1
21.5 54 1.5 64.06 v “ 2000 - 255 45.5 1.75
19 64 1.45 71.18 “ “ 2000 - 23 53 1.75
18 63 1.35 77.00 “ “ 2000 - 21.5 53 1.6
15 80 1.25 90.00 v “ 2000 - 18 66 1.5
13.5 87 1.15 103.1 “ “ 2000 - 16 74 1.35
11.5 97 0.97 118.8 “ “ 2000 - 14 79 1.2
10.5 109 0.95 129.0 v “ 2000 - 13 88 1.2
9.5 115 0.85 142.2 “ “ 2000 - 1.5 95 1.05
9.2 121 0.88 146.8 “ “ 2000 - 1.5 97 1.1

104 BA”ERgeared motors



8.12  MaBbilder der Die dufBeren Abmessungen der Einphasen-Motoren entsprechen denen der ver-

Einphasen-Schnecken- gleichbaren Drehstrom-Motoren d.h.:
Getriebemotoren EO4 entspricht DO4, EUO4 entspricht DUO4,
EOS5 entspricht DO5, EUOS entspricht DUOS.

Die MaBbilder fir Einphasen-Motoren und Einphasen-Getriebemotoren sowie
die ZusatzmafBbilder kénnen somit dem Kapitel Drehstrom-Motoren dieses Kata-
logs enthommen werden.
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9  Gleichstrom-Permanentmagnet-Motoren

9.1
9.1.1

9.1.2

9.2

9.3

9.4

9.5

9.6

9.7

EG-Richtlinien

Auslieferungszustand |

Auslieferungszustand II

Sicherheitshinweis

Schutzart

Isolation

Anstrich, Korrosionsschutz

Motorschutz

Bemessungsdrehzahl

BAUER-Getriebemotoren mit Gleichstrom-Permanentmagnet-Motorteilen kénnen
direkt an eine Gleichstromquelle oder iber ein Stromrichtergerat an Wechsel-
spannung angeschlossen werden.

Es stehen zwei Auslieferungszustande zur Verfigung.

Der Motor ist funkentstort gemaf3 DIN EN 55011 (Klasse A). Erkennbar ist diese
Ausfihrung an dem Kirzel ,EMV” in der Typenbezeichnung.

Beispiel: BG04-31/P0O4LA32/EMV

Der Antrieb erfillt in Verbindung mit einem Danfoss Bauer-Stromrichter oder
einem Danfoss Bauer-Drehzahl-Steuergerdt die Bestimmungen der EG-Richtli-
nien 89/392/EWG (Maschinenrichtline), 89/336/EWG (EMV-Richtlinie) und
73/23/EWG (Niederspannungsrichtlinie).

Der Motor tragt das CE-Kennzeichen.

Bei Speisung des Motors mit anderen Stromrichtern liegt die Verantwortung fir
die Einhaltung der EMV-Richtlinie beim Betreiber.

Achtung: Der Motor ist mit Entstérkondensatoren ausgestattet. Transistorsteller
mit hoher Takifrequenz dirfen daher ohne Glattungsdrossel nicht bzw. nur nach
Ricksprache verwendet werden.

Der Motor ist werkseitig nicht funkenstort. In der Typenbezeichnung erscheint

das Kirzel ,EMV” nicht.
Beispiel: BG04-31/P0O4LA432

Der Motor erfillt die Bestimmungen der EG-Richtlinien 89/392/EWG (Maschi-
nenrichtlinie) und 73/23/EWG (Nieder?annungsrichtlinie) und tragt allein

aufgrund der Niederspannungsrichtlinie das CE-Kennzeichen.

Die Einhaltung der EMV-Richtlinie 89/336/EWG obliegt dem Anwender.

Bei der Installation bitte die Sicherheitshinweise im Merkblatt 122.. sowie die
Betriebsanleitung BA 148 .. beachten.

Permanentmagnet-Motoren werden in Schutzart IP 54 nach EN 60034 gelie-
fert. Sie sind gegen Staub und gelegentlich auftretendes Spritzwasser geschitzt
und allgemein fir den Einsatz im Freien oder in nassen RGumen ohne besondere
SchutzmafBnahmen nicht konzipiert. Hdhere Schutzart auf Anfrage.

Die Motorisolation entspricht der Warmeklasse B. Die Motoren sind damit
gegen normale Feuchtigkeit und Tropeneinflisse ausreichend geschitzt.

Die Motoren bzw. Getriebemotoren sind lisenmafig im Farbton RAL 7031
(blaugrau) nach DIN 1843 gespritzt. Andere RAL-Farbténe sind gegen Mehr-
preis?ieferbor.

Bei erhdhten Anforderungen an Korrosionsschutz wird um Rickfrage gebeten.

Die Ankerwicklungen der Motoren kénnen durch strom- und temperaturabhdn-
gige Ausldser geschitzt werden.

Bei Durchlaufbetrieb haben sich auch im Standergehduse eingebaute Thermo-
state bewdhrt.

Die Standard-Bemessungsdrehzahl betrédgt 3200/min. Andere Motor-Drehzah-
len sind auf Wunsch gegen Mehrpreis |ie?erbor.

Die tatséchlichen Betriebsdrehzahlen von Permanentmagnet-Motoren sind von
vielen Einflissen abhdngig, sie kdnnen um bis zu £ 10% von den Bemessungs-
drehzahlen abweichen.

BA”E.Rgeared motors 107



9.7.1

9.7.2

9.7.3

9.74

9.8

9.9

9.10

9.11

108

Drehzahlkennlinien

Drehzahlénderung

Drehrichtungsdnderung

Einschaltart

Bemessungsleistung

AnschluBspannung

Gléttungsdrossel

Bremsen

Die Drehzahlkennlinien sind abhéngig von der Belastung und der Motorspan-
nung.

Drehmoment (Belastung]

Anzugsmoment
bei reduzierter Spannung

Drehzahlen
bei reduzierter Spannung

< —\— ————\————+4 — — —— Nenndrehmoment

Nenndrehzahl

v o  Drehzahl

Durch Anschluf3 der Motoren an Danfoss Bauer-Stromrichtergeréte kdnnen die
Motor- und damit die Drehzahlen der Arbeitswellen stufenlos ca. 20:1 bei Dreh-
zahlsteuerung bzw. ca. 100:1 bei Drehzahlregelung (bezogen auf n1=3200/
min) nach unten verstellt werden.

Das Bemessungsdrehmoment bleibt Gber den gesamten Drehzahlbereich hin-
weg nahezu konstant.

Durch vertauschen der MotoranschluBleitungen (+) und (-) |&Bt sich die Dreh-
richtung des Motors édndern. Ein Drehrichtungswechsel ist nur aus dem Stillstand
zulassig.

Die Motoren PO4LA.. und PO5LA.. dirfen bei Motor-Temperaturen iber 0° C
direkt, die Type PO8LA.. ohne Anlauf-Strombegrenzung nicht direkt eingeschal-
tet werden.

Achtung: Gefahr von bleibender Entmagnetisierung.

Die in den Tabellen unter Punkt 9.15.1 und 9.15.2 genannten Bemessungslei-
stungen gelten fir Durchlaufbetrieb, bei Einhaltung der jeweils angegebenen
Formfaktoren, Umgebungstemperatur 0...40° C und Aufstellungshdhe bis
1000m Uber NN. Bei abweichenden Einsatzbedingungen, besonders bei
Schaltbetrieb wird um Riickfrage gebeten.

Die Listenpreise gelten fir 180V DC AnschluBspannung.
Weiterhin kénnen die Motoren gegen Mehrpreis fir 24 bis 220V DC ausgelegt
werden.

Der Formfaktor des Stromes, der sich aus der Art der Gleichrichtung ergibt,
kann durch eine Glattungsdrossel verbessert werden.

Der Motor PO8LA.. darf wegen der Gefahr einer bleibenden Entmagnetisierung
nicht ohne Glattungsdrossel betrieben werden.

Zur Reduzierung der Nachlaufwege, Fixierung einer Last usw. kénnen die Moto-
ren mit einer Bremse ausgerUstet werden.

Fir die Motoren PO4LA.. und PO5LA.. ist die Bremse EOO3B., fir den POSLA..
die Type EOO5A. bzw. ZOO5A. vorgesehen.

Daten und Eigenschaften der Bremsen sind im Kapitel 4.1 beschrieben. Abmes-
sungen siehe ZusatzmafBbild 9.17.2 bzw. 9.17.3.
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9.12

9.13

9.14

Zweites Motorwellenende

Geber

Stromrichtergeréte zur
Drehzahl-Steuerung
bzw. -Regelung

Die Motoren kénnen auf Wunsch mit einem zweiten Motorwellenende geliefert
werden, mit den Abmessungen:

Motortyp Mehrlange Passungslange Durchmesser ISO-Passung
(mm) (mm) (mm)

PO4LA.. 20 15 8 gb

POS5SLA.. 25 20 10 g6

POSLA.. 45,5 40 16 ké

Das Wellenende des PO8SLA.. wird mit Pafeder nach DIN 6885, das der ande-
ren Motoren standardméafig ohne PaBfeder geliefert.

Abmessungen siehe ZusatzmaBbild 9.17.6.

Die Motortypen PO4LA.. und PO5LA.. kénnen mit den magnetischen Impulsge-
bern BDME-30 und BDMD-30 ausgerustet werden.
Die Signale sind zur Drehzahlerfassung bzw. als Istwerte fir den Betrieb an den

Drehzahlregelungen der Reihe SR-A-.-230-004 geeignet.

Technische Daten:

Type: BDME-30 BDMD-30
Impulsfrequenz (Imp./Umdr.): 30 30+30 (90° versetzt)
Versorgungsspannung (V): 4,5...18 4,5...18
Stromaufnahme (mA): max. 10 max. 10
Ausgangspegel (V): open Collector max.18 open Collector max.18
Strombelastbarkeit (mA): max. 15 max. 15
Temperaturbereich (° C): -20...85 -20...85

Schutzart nach EN 60529:  IP54 IP54

ZusatzmaBbild: N-PTA N-PTA

Abmessungen sind im ZusatzmafBbild 9.17.7 dargestellt.
Geber fir PO8LA.. sowie Anbau anderer Gebersysteme auf Anfrage.

Gleichstrom-Permanentmagnet-Motoren werden im allgemeinen an Stromrich-
ter?erc'jten betrieben.
Lieferbar sind Gerdate der Reihe SR-A-.-230-004 in Steckkarten-, Reihenklem-

men- oder Gehduse-Ausfihrung. Weitere Unterlagen auf Anfrage.

Fur die Motoren PO4LA.. und PO5LA.. ist weiterhin ein kompaktes Stromrichter-
gerat zur Drehzahlsteuerung, fir den Einbau in einen vergroBerten Motor-Klem-
menkasten lieferbar.

Type: DSG 3.230KA

Anschluf3spannung (V): 230 +10%

AnschluBfrequenz (Hz): 50

Motorspannung (VDC): 180

Stellbereich: ca. 20:1 nach unten (bezogen auf n1=3200/min)
Sanftanlauf tA (s): 1

Ausfihrung: Drehzahlpotentiometer mit Drehknopf und Skala

im Klemmenkastendeckel montiert.

EG-Richtlinien: Auslieferungszustand | wie unter 9.1.1 beschrieben (das Kirzel

LEMV” entfall)
Abmessungen siehe Zusatzmaf3bild 9.17.5.

Bezeichnung eines Antriebs mit im vergréBerten Klemmenkasten eingebauter
Drehzahlsteuerung DSG3.230KA:
z. B.: BS02-37V/P04LA32/DSG
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9.15  Technische Daten

der Motoren

9.15.1 Auslegung fir Formfaktor F = 1,0

Typ P n Mn [(180V) |U la/IN Ma/Mn | L Jrot m
kW 1/min_ |[Nm A \ mH kgm? kg
PO4LA32 |0,140 |3200 0,42 1,0 24220 12 12 50 0,00067 |3,6
PO4LA32 0,090 |3200 0,26 0,63 24220 20 18 50 0,00067 |3,6
PO4LA25 |0,125 2500 0,48 0,90 24-220 9,5 8,4 80 0,00067 |3,6
PO4LA25 0,080 |2500 0,30 0,60 24220 14 14 80 0,00067 |3,6
PO4LA20 |0,110 |2000 0,53 0,85 24220 6,7 6,7 106 0,00067 |3,6
PO4LA20 |0,070 {2000 0,34 0,53 24-220 10,5 10,5 106 0,00067 3,6
PO4LA16 |0,095 1600 0,56 0,75 12-220 4,7 4,7 180 0,00067 |3,6
PO4LAT16 |0,060 1600 0,36 0,48 12-220 7,4 7,4 180 0,00067 |3,6
PO4LA10 |0,063 1000 0,60 0,56 12-220 3,2 3,2 355 0,00067 |3,6
PO4LA10 |0,040 |1000 0,38 0,35 12220 |5,0 5,0 355 0,00067 3,6
PO4LAO6 |0,040 |600 0,63 0,42 12-220 2,2 2,1 750 0,00067 |3,6
PO5LA32 |0,210 |3200 0,63 1,5 24220 20 14 26 0,00132 |5,7
PO5LA25 |0,190 |2500 0,71 1,3 24220 18 10 36 0,00132 |5,7
PO5LA20 |0,170 |2000 0,80 1,25 24-220 13 7,5 53 0,00132 |5,7
PO5SLA16 |0,140 |1600 0,85 1,05 12220 |9 6 85 0,00132 |5,7
PO5SLATO |0,095 1000 0,90 0,80 12-220 5,6 3,7 170 0,00132 |5,7
PO5LA06 0,060 |600 0,95 0,60 12220 3,0 2,5 425 0,00132 |57
PO8LA32 |0,700 |3200 2,1 4,8 42220 62 18 3 0,0053 17
PO8LA32 |0,500 |3200 1,5 3,4 42220 |85 24 3 0,0053 17
PO8LA25 |0,630 |2500 2,4 4,2 42-220 45 13,5 4 0,0053 17
PO8LA25 |0,450 |2500 1,7 3,0 42220 |66 19 4 0,0053 17
PO8LA20 |0,500 |2000 2,4 3,4 42220 34 10,5 6 0,0053 17
PO8LA20 |0,360 |2000 1,7 2,5 42-220 46 15 6 0,0053 17
POBLA16 |0,400 1600 2,4 2,8 24220 27 8 10 0,0053 17
PO8LAT16 |0,280 1600 1,7 2,0 24220 37 12,5 10 0,0053 17
POSLA10 |0,250 |1000 2,4 2,0 24220 18 6 24 0,0053 17
PO8LATO |0,180 1000 1,7 1,5 24220 24 8,8 24 0,0053 17
PO8LAO6 |0,140 |600 2,4 1,3 24-220 12 3,8 56 0,0053 17
P Bemessungsleistung
n Richtwert fir die Bemessungsdrehzahl an der Ankerwelle
Mn Bemessungsdrehmoment an der Ankerwelle
IN Bemessungsstrom bei zugeordneter Bemessungsspannung
(der Bemessungsstrom kann im umgekehrten Spannungsverhdltnis
von 180 V DC auf die gewiinschte Sonderspannung
umgerechnet werden)
la/IN Relativer Anzugsstrom
Ma/Mn Relatives Anzugsmoment
Jrot Massentragheitsmoment des Ankers
L Induktivitat des Ankers
Die Motoren PO4LA.. und PO5LA.. haben ein glattes, der Motor PO8LA.. ein
geripptes Motorgehduse.
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9.15.2 Auslegung fiir Formfaktor F = 1,2

Type P n Ma 1{180V) U la/IN Ma/Mn L Jrot m
kW 1/min Nm A \ mH kgm? kg

PO4LA32 |0,120 3200 0,36 0,85 24-220 14 14 50 0,00067 3,6
PO4LA32 |0,075 3200 0,22 0,53 24-220 22 22 50 0,00067 3,6
PO4LA32 0,040 3200 0,12 0,28 24220 |42 42 50 0,00067 3,6
PO4LA25 |0,100 |2500 0,38 0,71 24-220 12 10,6 80 0,00067 |3,6
PO4LA25 |0,063 |2500 0,24 0,45 24-220 19 17 80 0,00067 3,6
PO4LA20 |0,085 |2000 0,40 0,63 24-220 9 9 106 0,00067 |3,6
PO4LA20 |0,053 2000 0,25 0,40 24-220 14 14 106 0,00067 3,6
PO4LA16 0,070 1600 0,42 0,56 12-220 6,3 6,3 180 0,00067 3,6
PO4LA16 0,045 1600 0,26 0,36 12220 |9.,8 9,8 180 0,00067 3,6
PO4LA10 |0,048 1000 0,45 0,42 12-220 4,2 4,2 355 0,00067 3,6
PO4LA10 |0,030 |1000 0,28 0,26 12220 |6,8 6,8 355 0,00067 3,6
PO4LAO6 0,030 600 0,50 0,32 12-220 2,8 2,6 750 0,00067 3,6
PO5LA32 |0,180 3200 0,53 1,3 24220 |24 17 26 0,00132 |5,7
PO5LA25 |0,150 2500 0,56 1,1 24-220 21 13 36 0,00132 |5,7
PO5SLA20 (0,125 |2000 0,60 1,0 24-220 16 10 53 0,00132 |5,7
PO5LA16 0,105 1600 0,63 0,85 12-220 11 8 85 0,00132 |5,7
POSLA10 |0,070 1000 0,67 0,60 12-220 7,5 5 170 0,00132 |5,7
PO5LAO6 0,048 600 0,75 0,48 12220 |3,8 3,2 425 0,00132 |57
PO8LA32 10,530 |3200 1,6 3,6 42220 83 23 3 0,0053 17
PO8LA32 10,380 |3200 1,1 2,6 42-220 115 33 3 0,0053 17
PO8LA25 0,480 2500 1,8 3,2 42-220 60 18 4 0,0053 17
PO8LA25 0,340 |2500 1,25 2,3 42-220 83 26 4 0,0053 17
PO8LA25 0,260 2500 1,0 1,7 42220 113 32 4 0,0053 17
PO8LA20 10,380 |2000 1,8 2,6 42220 45 14 6 0,0053 17
PO8LA20 10,260 |2000 1,25 1,8 42220 65 20 6 0,0053 17
PO8LA16 0,300 1600 1,8 2,1 24-220 36 12 10 0,0053 17
PO8BLA16 0,210 1600 1,25 1,5 24-220 50 17 10 0,0053 17
POBLA1O |0,190 1000 1,8 1,5 24-220 24 8 24 0,0053 17
POSLA10 |0,130 1000 1,25 1,05 24-220 34 12 24 0,0053 17
POBLAOS6 |0,105 600 1,8 1,0 24-220 16 5 56 0,0053 17
PO8LAO6 0,075 600 1,25 0,71 24220 |22 7,2 56 0,0053 17

[a/IN

Ma/Mn

J rot
L

Bemessungsleistung

Richtwert fir die Bemessungsdrehzahl an der Ankerwelle
Bemessungsdrehmoment an der Ankerwelle
Bemessungsstrom bei zugeordneter Bemessungsspannung
(der Bemessungsstrom kann im umgekehrten Spannungsverhdltnis

von 180 V DC auf die gewiinschte Sonderspannung
umgerechnet werden)

Relativer Anzugsstrom

Relatives Anzugsmoment

Massentragheitsmoment des Ankers
Induktivitat des Ankers

Die Motoren PO4LA.. und PO5LA.. haben ein glattes, der Motor PO8LA.. ein
geripptes Motorgehduse.
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9.16  Anbau von Neben den in den Auswahltabellen aufgefihrten Getrieben sind anbaubar:

BAUER-Getrieben
9.16.1 Stirnradgetriebe Méglicher Anbau von Stirnradgetrieben der Reihe BG:
Motor Getriebe
BG04 BGO5 BGO6 BGIO BG10Z BG20 BG20Z
PO4LA.. |x X X - X
PO5SLA.. |- X X X X -
PO8LA.. |- - - X X X
Motor Getriebe
BG30 BG30Z BG40 BG40Z
PO5SLA.. |x X -
PO8LA.. |x X X X
9.16.2 Flachgetriebe Méglicher Anbau von Flachgetrieben der Reihe BF:
Motor Getriebe
BF10 BF10Z BF20 BF20Z BF30 BF30Z BF40 BF40Z
PO4LA.. -
POSLA.. |x X - -
PO8LA.. |x X X X
9.16.3 Kegelradgetriebe Méglicher Anbau von Kegelradgetrieben der Reihe BK:
Motor Getriebe
BK10 BK10Z BK20 BK20Z BK30 BK30Z BK40 BK40Z
PO4LA.. |- - - - - - - -
POSLA.. |x X - - - -
PO8LA.. |x X X X X X
9.16.4 Schneckengetriebe Méglicher Anbau von Schneckengetrieben der Reihe BS:
Motor Getriebe
BSO2 BSO3 BS04 BS06 BS10 BS10Z BS20 BS20Z
PO4LA.. |x - X X
POSLA.. |x X X X X X - -
POSLA.. |- X - X X X X X

Die Gesamtabmessungen der Getriebemotoren kénnen zusammengesetzt wer-
den aus den MafBen des jeweiligen Getriebeteils (MaBbilder im Katalog
DG97/1) und denen des Motorteils (ZusatzmaBbild 9.17.2) zuziglich even-
tuell vorhandener Motor-Anbauten.
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9.17

9.17.1

9.17.2

9.17.3

9.17.4

9.17.5

9.17.6

ZusatzmaBbilder fir
Motoren und
Motoranbauten

MotormaBbild
P-PN-PNF

ZusatzmaBbild
Motoranbau N-PG

ZusatzmaBbild
angebaute Bremse N-PBR

ZusatzmaBbild
angebauter Geber N-PTA

ZusatzmaBbild
Stromrichter

im Motorklemmkasten
N-PDS

ZusatzmaBbild
zweites Motorwellenende
N-PZW
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9.17.1 MotormaBbild
P-PN-PNF

FuBausfihrung Code PN

ds
d

€1

w-DIN332
o

9 —
1
=] | — — _g| _I_|_§°’ 1 \
8 1\ —l—)—— < — >

IT
©
— | | |~

EQ003

Typla | bjc|d|e|ei|f|g|/h|i| kil |mnjio|pjlag|lr|s|tju|vVv|w|cs|ds
PO4 [156.527.5| 96 [206.5 20 | 15|225| 25| 56 | 84 |9,g|112| 3 [102] 7 | 10| 29|90 (80 | 50 |95 | 9 | D3| 755|452
P05 [191.5325| 106249.5 23 | 18 | 255 25| 63 11/ 120 | 4 [125] 7 | 10485/ 90 | 90 | 60 | 105| 10| D4| 755 |288.2

Flanschausfuhrung Code PNF

ds
d

o f,. b a

8 e ==y l TH

= <

o al r@ I

/] g —

[T :'?*,":
] IR NE/A
S - =
h
o
E003

Typ| a| bjc | d|e|ei| f|g|h|i|kK|]Il|m|n|lo|lp|lq|Tr|s|c|ds
PO4 (1565|275 | 96 |2065) 20 | 15 | 225|25 | 25| 84 [9ke | 112| 3 | 102| 5 |50j6| 65 | M5 | D3 [ 755|245.2
P05 [1915] 325 | 106 |2495| 23 | 18 | 255| 25 | 25| 89 [1le| 120| 4 | 125| 5 |60ne| 75 | M5 | D4 | 755|288.2
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FuBausfuhrung Code PN-ZW

ds
d

w-DIN332
o @

Dz
—

!

T
©
X
—|c | |+ —

E003
a/bjc|djeles|f|g|h|i|k|(l | mnio|plg|r|s|t{u|lVv|w|[X|y|z|cs|ds
156.527.5/96 |206.5(20| 15 |225/25 | 56 |84 (9,6(112| 3 [10.2] 7 [ 10|29 |90 | 80|50 (95 |9 [D3 [21.3| 15 |8.g| 75.5|245.2
191.5/32.5/106|249.5| 23| 18 |25.5/ 2.5 | 63 |89 |11ke[120| 4 [125| 7 | 10485/ 90 | 90 | 60 [105| 10 | D4 [26.3 20 [10,6| 75.5|288.2

Flanschausfhrung Code PNF-ZW
dp
d
§ f, b a
2 e
Q e+
o g
8 o
—— — _8 _’_ N i py—— 8
é J
y

E003
al bjc|dlejes| flg|h|i|k|l | m|n|jolp|qa|r|s|x|y|z|cs|ds
156.5/27.5| 96 2065 20 | 15 |225)| 25 | 25 |845(9ke | 112| 3 [102| 5 |50j6| 65 | M5 | D3 | 213 15 |Bgg| 75.5/245.2
191.5/325| 106 [249.5( 23 | 18 | 255 25 | 25|89 [11ke| 120| 4 [125| 5 |[60ne| 75 | M5 | D4 |26.3| 20 [10,| 75.5/288.2

BA”E.Rgeared motors 115



9.17.2 ZusatzmaBbild
Motoranbau N-PG

i [
== 1
oos—= =)
o <] i ' 1
dE B =4

NI
s
|

i
MRS

@. . N §
g
7 4
AO01 BOO
S — ;
S I
AO01 A02
Motor-Typ | A00 | BoO A1 A02 | A03
ListenmaB| m.Bremse m.Tacho
EQ03
P04 LA.. 96 - 156.5 201 197.5 112 84
PO5 LA.. 106 - 191.5 236 2325 120 89
ListenmaB| m.Bremse/m.Bremse| m.Tacho
E005 Z005
POBLA. | 162 | 183 | 217 278 | 292 |aufAnfrage] - | 136
Hinweis:

Bei Gleichstrom-Permanentmagnet-Getriebemotoren ist wegen der Zuganglich-
keit der Kohlebirsten Klemmenkasten Lage II, wie oben dargestellt, Standard.
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9.17.3 ZusatzmaBbild
angebaute Bremse N-PBR

Normal length of drive unit + ML

Sl

Normal length of drive unit + ML

8 lﬂ(

Motor Brake Mg, ML Additional length Dimensions/mm
Type Type Nm {mm) c |
P04 |A.. E003 3 38.7 75.5 | 103
PO5 lA.. EO03 3 38.7 75.5| 103
E005 5 61 115 129.5
P08 lA..
Z005 10 75 115 129.5
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9.17.4 ZusatzmaBbild
angebauter Geber N-PTA

Normal length of drive unit + ML

i{\
N

45

Motor Tacho ML Additional length
Type Type {mm)

PO4 LA.. m 4]

PO5 LA.. Bowe 4
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9.17.5 ZusatzmaBbild

Stromrichter
im Motorklemmenkasten
N-PDS o
088 ~
% ln
| o
o |
Q B - | -
a b
Motor MaBe
Typ a b c d
P04 LA.. 156.5| 112 | 96 | 104
PO5 LA.. 191.5| 120 | 106 | 109

BAUER........
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9.17.6 ZusatzmaBbild
zweites Motorwellenende
N-PZW ML

" ML = Additional length with second shaft extension

[P=5

ML2)
L

2 ML = Additional length with second shaft extension

Motor Brake ML Dimensions/mm
Type Type (mm) | d D L
PO4 LA.. - 20| 84| 12 | 15
PO5 LA.. - 25 V| 10g| 12 | 20
PO4 LA.. E003 2521 10g6| 12 | 20
PO5 LA.. E003 26 2| 10g6| 12 | 20
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ML

i
|
|

"' ML = Additional length with second shaft extension

ﬁ:%

(MGMIE

3|8

R

ad
@D

"' ML = Additional length with second shaft extension

|
l
|
|
|

2 ML = Additional length with second shaft extension

M2

2 ML = Additional length with second shaft extension

8|8

oD

ML 2
L
S
)
7 P
o

Motor Brake ML Dimensions/mm

Type Type (mm) d D L [ q r s
PO4 A.. - 20" 81215 - |- |- |-
PO5 LA.. - 25 V(10 12|20 - | - | - | -
PO8 LA.. - 455"116,,/20 | 40 |18 | 5 | 5 | 30
PO4 LA.. E003 2132 8g6| 12 [ 15| - | - | - | -
PO5 LA.. E003 2632|10g6| 12 |20 | - | - | - | -
POB LA.. E005/2005 | 59 2 (18,4 19 | 50 (205| 6 | 5 | 40

BAUER........
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9.18

9.18.1

9.19

122

Typenschliissel der Stirnrad-
Getriebemotoren

Typische Bezeichnung
eines Gleichstrom-
Permanentmagnet-
Stirnrad-Getriebemotors

Auswahltabellen

der Gleichstrom-
Permanentmagnet-
Stirnrad-Getriebemotoren

Weiter Angaben und Informationen zu den Stirnradgetrieben siehe Kapitel 6.

BGO4-31/P04LA 32 /E

Bavuer-Stirnradgetriebe J T

Getriebegrofie 04
Trennt Getriebetyp von

1<

Getriebeausfihrung
Getriebegehduse mit Standard Normflansch —
Zapfenwelle vorne
Ende Getriebeteil, Anfang Motorteil
Gleichstrom-Permanentmagnetmotor

Motorgréfe

Konstruktionsstand Motor
Drehzahlkennziffer des Motors (32 £ ny = 3200/min)
Funkentstort (s. Kapitel 9.1.1)

Erléuterungen zu den Abkiirzungen

P Bemessungsleistung

n2 Bemessungsdrehzahl der Arbeitswelle

i Getriebe-Untersetzung

M2 Bemessungsmoment an der Arbeitswelle
fa Bauer-Betriebsfaktor

FrN Maximal zulassige Radialkraft bei Standard-Zapfenwelle (Code -.1/)

Mit den Auswahltabellen kann die Gréfe des Getriebemotors festgelegt wer-

den. Die Ausfihrung des Getriebes kann mittels Codezahlen eindeutig definiert
werden (siehe MafBBbild 9.20).

Die mit (*) gekennzeichneten Drehmomente sind maximal zulassige Werte bei
Betriebsfaktor fa=1,0.

Motorleistung-Uberlastungsschutz

Die Nennleistung der Motoren, vor allem in Verbindung mit den vier- und mehr-
stufigen Getrieben, sind z. T. reichlich bemessen. Der Bemessungsstrom stellt
aus diesem Grunde wie auch bei kleinen Motorleistungen keinen Maf3stab fir
die Getriebeauslastung dar und kann nicht als Uberlastungsschutz fir das
Getriebe genutzt wero]gen. Bei Gefahr von zu hoher Belastung oder Blockierung
ist es sinnvoll, das Getriebe durch mechanische Einrichtung (z. B. Rutschkupp-
lung, Rutschnabe, Scherstift 0. &.) zu schiitzen.

BAUER........



i= )

P = 0.04 kW
i Typ m Fen Fev
n; M, fs
1/min Nm kg N N
880 0.43 12 3.65 BGO4-../PO4LA32 55 390 -
730 0.52 13 4.39 “ “ 380 -
600 0.63 14 5.36 “ “ 380 -
480 0.79 13 6.67 “ “ 410 -
375 1.01 11 8.58 “ “ 410 -
360 1.06 11 9.00 “ “ 470 -
325 1.17 11 9.90 “ “ 480 -
300 1.27 11 10.82 “ “ 480 -
270 1.41 11 11.90 “ “ 490 -
255 1.49 10 12.55 “ “ 490 -
245 1.55 10 13.20 “ “ 500 -
225 1.69 10 14.52 “ “ 510 -
195 1.95 9.2 16.44 “ “ 530 -
177 2.15 8.4 18.08 “ “ 540 -
152 2.5 7.6 21.12 “ “ 560 -
138 2.75 7.3 23.23 “ “ 600 -
131 2.9 6.9 24.45 “ “ 610 -
120 3.15 6.3 26.89 “ “ 650 -
104 3.65 5.5 30.91 “ “ 690 -
95 4.0 5.0 34.00 “ “ 720 -
91 4.15 4.8 35.35 “ “ 730 -
83 4.6 4.3 38.89 “ “ 750 -
76 5.0 4.0 42.24 “ “ 750 -
69 5.5 3.6 46.47 “ “ 750 -
68 5.6 3.6 47.52 “ “ 750 -
62 6.1 3.3 52.28 “ “ 750 -
59 6.4 3.1 54.97 “ “ 750 -
53 7.2 2.8 60.47 “ “ 750 -
48 7.9 5.7 66.79 BGO06-../PO4LA32 7.2 1070 -
42.5 6.9 5.8 75.99 BG06G04-../POALA32 9.5 1070 -
34.5 8.5 53 93.00 “ “ 1070 -
26.5 10.5 4.3 122.0 “ “ 1070 -
21.5 12.7 3.5 149.0 “ “ 1070 -
17.5 16.2 2.8 185.4 “ “ 1070 -
13 22.5 2.0 250.2 “ “ 1070 -
9.7 31 1.45 330.8 “ “ 1070 -
7.1 43.5 1.05 457.0 “ “ 1070 -
5.5 45 1.0 587.1 “ “ 1070 -
4.3 45 1.0 747.5 “ “ 1070 -
3.8 45 1.0 859.3 “ “ 1070 -
3.4 45 1.0 945.2 “ “ 1070 -
3.0 45 1.0 1081 “ “ 1070 -
2.5 45 1.0 1321 “ “ 1070 -
2.1 45 1.0 1528 “ “ 1070 -
1.7 45 1.0 1948 “ “ 1070 -
1.4 45 1.0 2435 “ “ 1070 -
P = 0.075 kW
880 0.81 6.2 3.65 BGO4-../PO4LA32 55 390 -
730 0.98 7.1 4.39 “ “ 380 -
600 1.19 7.6 5.36 “ “ 380 -
480 1.49 6.7 6.67 “ “ 410 -
375 1.91 5.8 8.58 “ “ 410 -
360 1.98 6.1 9.00 “ “ 470 -
325 2.2 5.9 9.90 “ “ 480 -
300 2.35 6.0 10.82 “ “ 480 -
270 2.65 5.7 11.90 “ “ 490 -
255 2.8 54 12.55 “ “ 490 -
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i= )

P = 0.075 kW
i Typ m Fen Fev
n; M, fs
1/min Nm kg N N
245 2.9 5.5 13.20 BGO4-../PO4LA32 55 500 -
225 3.15 54 14.52 “ “ 510 -
195 3.65 4.9 16.44 “ “ 530 -
177 4.0 4.5 18.08 “ “ 540 -
152 4.7 4.0 21.12 “ “ 560 -
138 5.1 3.9 23.23 “ “ 600 -
131 54 3.7 24.45 “ “ 610 -
120 5.9 34 26.89 “ “ 650 -
104 6.8 2.9 30.91 “ “ 690 -
95 7.5 2.7 34.00 “ “ 720 -
91 7.8 2.6 35.35 “ “ 730 -
83 8.6 2.3 38.89 “ “ 750 -
76 9.4 2.1 42.24 “ “ 750 -
69 10.3 1.95 46.47 “ “ 750 -
68 10.5 1.9 47.52 “ “ 750 -
62 11.5 1.75 52.28 “ “ 750 -
59 12.1 1.65 54.97 “ “ 750 -
53 13.5 1.5 60.47 “ " 750 -
81 8.8 34 39.94 BGOS5-../PO4LA32 6.2 860 -
74 9.6 3.1 43.57 “ “ 900 -
69 10.3 2.9 47.00 “ “ 930 -
63 11.3 2.7 51.27 “ “ 970 -
60 11.9 2.5 53.44 “ “ 980 -
55 13 2.3 58.30 “ “ 1000 -
61 11.7 3.8 52.56 BGO6-../PO4LA32 7.2 950 -
56 12.7 3.5 57.34 “ “ 1000 -
53 13.5 3.3 61.22 “ “ 1020 -
48 14.9 3.0 66.79 “ “ 1070 -
42.5 14.7 2.7 75.99 BG06G04-../POALA32 9.5 1070 -
34.5 18.2 2.5 93.00 “ “ 1070 -
26.5 23 1.95 122.0 “ “ 1070 -
21.5 28 1.6 149.0 “ “ 1070 -
17.5 35 1.3 185.4 “ “ 1070 -
13 48 0.94 250.2 “ " 1070 -
12 52 0.87 275.2 “ “ 1070 -
P=0.12 kW
880 1.3 3.8 3.65 BGO4-../PO4LA32 55 390 -
730 1.56 4.5 4.39 “ “ 380 -
600 1.91 4.7 5.36 “ “ 380 -
480 2.35 4.3 6.67 “ “ 410 -
375 3.05 3.6 8.58 “ “ 410 -
360 3.15 3.8 9.00 “ “ 470 -
325 3.5 3.7 9.90 “ “ 480 -
300 3.8 3.7 10.82 “ “ 480 -
270 4.2 3.6 11.90 “ “ 490 -
255 4.45 34 12.55 “ “ 490 -
245 4.65 34 13.20 “ “ 500 -
225 5.0 34 14.52 “ “ 510 -
195 5.8 3.1 16.44 “ “ 530 -
177 6.4 2.8 18.08 “ “ 540 -
152 7.5 2.5 21.12 “ “ 560 -
138 8.3 24 23.23 “ “ 600 -
131 8.7 2.3 24.45 “ “ 610 -
120 9.5 2.1 26.89 “ “ 650 -
104 1 1.8 30.91 “ “ 690 -
95 12 1.65 34.00 “ “ 720 -
124 BA”ERgeared motors



i= )

P=0.12 kW
i Typ m Fen Fev
n; M, fs
1/min Nm kg N N
91 12.5 1.6 35.35 BGO4-../PO4LA32 55 730 -
83 13.8 1.45 38.89 “ “ 750 -
76 15 1.35 42.24 “ “ 750 -
69 16.6 1.2 46.47 “ “ 750 -
68 16.8 1.2 47.52 “ “ 750 -
62 18.4 1.1 52.28 “ “ 750 -
59 19.4 1.05 54.97 “ “ 750 -
53 21.5 0.93 60.47 “ “ 750 -
116 9.8 3.1 27.82 BGOS5-../PO4LA32 6.2 770 -
106 10.8 2.8 30.35 “ “ 760 -
92 12.4 24 35.00 “ “ 810 -
84 13.6 2.2 38.18 “ “ 850 -
81 14.1 2.1 39.94 “ “ 860 -
74 15.4 1.95 43.57 “ “ 900 -
69 16.6 1.8 47.00 “ “ 930 -
63 18.1 1.65 51.27 “ “ 970 -
60 19.1 1.55 53.44 “ “ 980 -
55 20.5 1.45 58.30 “ “ 1000 -
92 12.4 3.6 35.15 BGO6-../PO4LA32 7.2 880 -
87 13.1 34 36.91 “ “ 890 -
80 14.3 3.1 40.26 “ “ 890 -
70 16.3 2.8 46.19 “ “ 890 -
64 17.9 2.5 50.38 “ “ 940 -
61 18.7 24 52.56 “ “ 950 -
56 20 2.3 57.34 “ “ 1000 -
53 21.5 2.1 61.22 “ “ 1020 -
48 23.5 1.9 66.79 “ “ 1070 -
42.5 24.5 1.65 75.99 BG06GO04-../PO4LA32 9.5 1070 -
34.5 30.5 1.5 93.00 “ “ 1070 -
26.5 39 1.15 122.0 “ “ 1070 -
21.5 48 0.94 149.0 “ “ 1070 -
P =0.18 kW
950 1.8 5.6 3.38 BGO5-../PO5LA32 8.0 460 -
700 2.45 4.9 4.59 “ “ 490 -
590 2.9 4.8 5.46 “ “ 490 -
485 3.5 4.6 6.60 “ “ 510 -
415 4.1 4.4 7.80 “ “ 530 -
395 4.35 4.1 8.15 “ " 510 -
380 4.5 4.2 8.51 “ “ 550 -
310 5.5 3.5 10.40 “ “ 510 -
305 5.6 3.6 10.59 “ “ 590 -
280 6.1 34 11.55 “ “ 600 -
270 6.3 3.3 12.05 “ “ 510 -
255 6.7 3.3 12.60 “ “ 610 -
235 7.3 3.2 13.75 “ “ 630 -
215 7.9 3.0 15.23 “ “ 640 -
193 8.9 2.8 16.62 “ “ 660 -
171 10 2.6 18.82 “ “ 680 -
156 1 2.5 20.53 “ “ 700 -
134 12.8 2.2 24.00 “ “ 740 -
123 13.9 2.1 26.18 “ “ 760 -
116 14.8 2.0 27.82 “ “ 770 -
106 16.2 1.85 30.35 “ “ 760 -
92 18.6 1.6 35.00 “ “ 810 -
84 20 1.5 38.18 “ “ 850 -
81 21 1.45 39.94 “ “ 860 -
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i= )

P = 0.18 kW
i Typ m Fen Fev
n; M; fo
1/min Nm kg N N
74 23 1.3 43.57 BGOS5-../PO5LA32 8.0 900 -
69 24.5 1.2 47.00 “ “ 930 -
63 27 1.1 51.27 “ “ 970 -
60 28.5 1.05 53.44 “ “ 980 -
55 31 0.97 58.30 “ “ 1000 -
126 13.6 3.3 25.48 BGO6-../PO5LA32 9.0 850 -
116 14.8 3.0 27.80 “ “ 840 -
100 17.1 2.6 32.22 “ “ 890 -
92 18.6 24 35.15 “ “ 880 -
87 19.7 2.3 36.91 “ “ 890 -
80 21 2.1 40.26 “ “ 890 -
70 24.5 1.85 46.19 “ “ 890 -
64 26.5 1.7 50.38 “ “ 940 -
61 28 1.6 52.56 “ “ 950 -
56 30.5 1.5 57.34 “ “ 1000 -
53 32 14 61.22 “ “ 1020 -
48 35.5 1.25 66.79 “ “ 1070 -
73 23.5 4.3 43.99 BG10-../PO5LA32 12 1880 2600
69 24.5 4.1 46.55 “ “ 1920 2650
63 27 3.7 51.57 “ “ 2000 2800
56 30.5 3.3 57.48 “ “ 2000 2800
51 33.5 3.0 63.69 “ “ 2000 2800
48.5 35 2.9 66.00 “ “ 2000 2800
44 39 2.6 73.13 “ “ 2000 2800
P =0.26 kW
850 2.9 6.9 3.78 BGO6-../PO8LA32 20 520 -
710 3.45 6.4 4.54 “ “ 530 -
540 4.55 5.3 5.96 “ “ 570 -
460 53 4.9 7.01 “ “ 580 -
385 6.4 4.4 8.39 “ “ 600 -
345 7.1 4.2 9.38 “ “ 640 -
315 7.8 4.0 10.24 “ “ 640 -
285 8.7 3.7 11.28 “ “ 670 -
265 9.3 3.5 12.30 “ “ 670 -
250 9.9 3.3 12.98 “ " 600 -
220 11.2 3.0 14.78 “ “ 730 -
199 12.4 2.8 16.13 “ “ 740 -
184 13.4 2.8 17.40 “ “ 760 -
169 14.6 2.7 18.98 “ “ 770 -
154 16.1 2.5 20.82 “ “ 800 -
141 17.6 24 22.71 “ “ 810 -
126 19.7 23 25.48 “ “ 850 -
116 21 2.1 27.80 “ “ 840 -
100 24.5 1.85 32.22 “ “ 890 -
92 26.5 1.7 35.15 “ “ 880 -
87 28.5 1.6 36.91 “ “ 890 -
80 31 1.45 40.26 “ “ 890 -
70 35 1.3 46.19 “ “ 890 -
64 38.5 1.15 50.38 “ “ 940 -
122 20 5.0 26.26 BG10-../PO8SLA32 20 1460 2000
111 22 4.5 29.09 “ “ 1540 2150
102 24 4.2 31.52 “ “ 1600 2200
92 26.5 3.8 34.92 “ “ 1690 2350
81 30.5 3.3 39.70 “ “ 1780 2450
73 34 2.9 43.99 “ “ 1880 2600
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i= )

P = 0.26 kW
i Typ m Fen Fev
n; M; fo

1/min Nm kg N N
69 35.5 2.8 46.55 BG10-../PO8LA32 20 1920 2650
63 39 2.6 51.57 “ “ 2000 2800
56 44 2.3 57.48 “ “ 2000 2800
51 48.5 2.1 63.69 “ “ 2000 2800
47.5 52 1.65 67.54 BG10Z-../PO8LA32 22 2000 2800
41.5 59 1.7 77.40 “ “ 2000 2800
37.5 66 1.5 85.76 “ “ 2000 2800
35 70 1.45 92.19 “ “ 2000 2800
31.5 78 1.3 102.1 “ “ 2000 2800
29.5 84 1.2 109.8 “ “ 2000 2800
26.5 93 1.1 121.7 “ “ 2000 2800
24.5 101 0.99 131.8 “ “ 2000 2800
22 112 0.89 146.0 “ “ 2000 2800
55 45 3.8 59.07 BG20-../PO8LA32 23 5000 -
49 50 34 65.62 “ “ 5000 -
47.5 52 3.3 67.53 BG20Z-../PO8SLA32 24 5000 -
43 57 3.0 75.00 “ “ 5000 -
41 60 2.8 78.60 “ “ 5000 -
37 67 2.5 87.30 “ “ 5000 -
34 73 2.3 94.27 “ “ 5000 -
31 80 2.1 104.7 “ “ 5000 -
28.5 87 1.95 112.8 “ “ 5000 -
26 95 1.8 125.3 “ “ 5000 -
23 107 1.6 141.3 “ “ 5000 -
20.5 121 14 157.0 “ “ 5000 -
20 124 1.35 162.2 “ “ 5000 -
18 137 1.25 180.1 “ “ 5000 -
16.5 150 1.15 199.9 “ “ 5000 -
14.5 171 0.99 222.1 “ “ 5000 -

P =0.38 kW

850 4.25 4.7 3.78 BGO06-../PO8LA32 20 520 -

710 5.1 4.3 4.54 “ “ 530 -

540 6.7 3.6 5.96 “ “ 570 -

460 7.8 3.3 7.01 “ “ 580 -

385 9.4 3.0 8.39 “ “ 600 -

345 10.5 2.9 9.38 “ “ 640 -

315 11.5 2.7 10.24 “ “ 640 -

285 127 2.5 11.28 “ “ 670 -

265 13.6 24 12.30 “ “ 670 -

250 14.5 2.3 12.98 “ “ 600 -

220 16.4 2.1 14.78 “ “ 730 -

199 18.2 1.9 16.13 “ “ 740 -

184 19.7 1.95 17.40 “ “ 760 -

169 21 1.9 18.98 “ “ 770 -

154 23.5 1.7 20.82 “ “ 800 -

141 25.5 1.7 22.71 “ “ 810 -

126 28.5 1.6 25.48 “ “ 850 -

116 31 1.45 27.80 “ “ 840 -

100 36 1.25 32.22 “ “ 890 -
92 39 1.15 35.15 “ “ 880 -
87 41.5 1.1 36.91 “ “ 890 -
80 45 1.0 40.26 “ “ 890 -
70 51 0.88 46.19 “ “ 890 -
64 56 0.8 50.38 “ “ 940 -

199 18.2 54 16.15 BG10-../PO8SLA32 20 1140 1590

173 20.5 4.9 18.51 “ “ 1210 1690
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i= )

P = 0.38 kW
T Typ m Fen Fev
n; M, fs

1/min Nm kg N N

157 23 4.3 20.51 BG10-../PO8LA32 20 1290 1800

146 24.5 4.1 22.04 “ “ 1330 1860

132 27 3.7 24.42 “ “ 1410 1970

122 29.5 34 26.26 “ “ 1460 2000

111 32,5 3.1 29.09 “ “ 1540 2150

102 35.5 2.8 31.52 “ “ 1600 2200
92 39 2.6 34.92 “ “ 1690 2350
81 44.5 2.2 39.70 “ “ 1780 2450
73 49.5 2.0 43.99 “ “ 1880 2600
69 52 1.9 46.55 “ “ 1920 2650
63 57 1.75 51.57 “ “ 2000 2800
56 64 1.55 57.48 “ “ 2000 2800
51 71 1.4 63.69 “ “ 2000 2800
47.5 76 1.15 67.54 BG10Z-../PO8LA32 22 2000 2800
41.5 87 1.15 77.40 “ “ 2000 2800
37.5 96 1.05 85.76 “ “ 2000 2800
35 103 0.97 92.19 “ “ 2000 2800
31.5 115 0.87 102.1 “ “ 2000 2800
29.5 123 0.81 109.8 “ “ 2000 2800
77 47 3.6 41.76 BG20-../PO8LA32 23 4500 -
69 52 3.3 46.38 “ “ 4700 -
67 54 3.1 47 .92 “ “ 4750 -
61 59 2.9 53.22 “ “ 4950 -
55 65 2.6 59.07 “ “ 5000 -
49 74 2.3 65.62 “ “ 5000 -
47.5 76 2.2 67.53 BG20Z-../PO8SLA32 24 5000 -
43 84 2.0 75.00 “ “ 5000 -
41 88 1.95 78.60 “ “ 5000 -
37 98 1.75 87.30 “ “ 5000 -
34 106 1.6 94.27 “ “ 5000 -
31 117 1.45 104.7 “ “ 5000 -
28.5 127 1.35 112.8 “ “ 5000 -
26 139 1.2 125.3 “ “ 5000 -
23 157 1.1 141.3 “ “ 5000 -
20.5 177 0.96 157.0 “ “ 5000 -
20 181 0.94 162.2 “ “ 5000 -
18 200 0.85 180.1 “ “ 5000 -

P=0.53 kW

850 5.9 34 3.78 BGO6-../PO8LA32 20 520 -

710 7.1 3.1 4.54 “ “ 530 -

540 9.3 2.6 5.96 “ “ 570 -

460 11 24 7.01 “ “ 580 -

385 13.1 2.1 8.39 “ “ 600 -

345 14.6 2.1 9.38 “ “ 640 -

315 16 1.95 10.24 “ “ 640 -

285 17.7 1.8 11.28 “ “ 670 -

265 19.1 1.75 12.30 “ “ 670 -

250 20 1.65 12.98 “ “ 600 -

220 23 1.5 14.78 “ “ 730 -

199 25 1.4 16.13 “ “ 740 -

184 27.5 1.4 17.40 “ “ 760 -

169 29.5 1.35 18.98 “ “ 770 -

154 32.5 1.25 20.82 “ “ 800 -

141 35.5 1.2 22.71 “ “ 810 -

126 40 1.15 25.48 “ “ 850 -

116 43.5 1.05 27.80 “ “ 840 -

100 50 0.9 32.22 “ “ 890 -
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i= )

P =0.53 kW
i Typ m Fen Fev
n; M, fs
1/min Nm kg N N
92 55 0.82 35.15 BG06-../PO8LA32 20 880 -
310 16.3 5.1 10.34 BG10-../PO8LA32 20 1000 1400
270 18.7 4.7 11.92 “ “ 1030 1440
245 20.5 4.5 13.21 “ “ 1070 1490
220 23 4.1 14.58 “ “ 1100 1540
199 25 3.9 16.15 “ “ 1140 1590
173 29 34 18.51 “ “ 1210 1690
157 32 3.1 20.51 “ “ 1290 1800
146 34.5 2.9 22.04 “ “ 1330 1860
132 38 2.6 24.42 “ “ 1410 1970
122 41 24 26.26 “ “ 1460 2000
111 45.5 2.2 29.09 “ “ 1540 2150
102 49.5 2.0 31.52 “ “ 1600 2200
92 55 1.8 34.92 “ “ 1690 2350
81 62 1.6 39.70 “ “ 1780 2450
73 69 1.45 43.99 “ “ 1880 2600
69 73 1.35 46.55 “ “ 1920 2650
63 80 1.25 51.57 “ “ 2000 2800
56 90 1.1 57.48 “ “ 2000 2800
51 99 1.0 63.69 “ “ 2000 2800
47.5 106 0.81 67.54 BG10Z-../POSLA32 22 2000 2800
41.5 121 0.83 77.40 “ “ 2000 2800
104 48.5 3.5 30.94 BG20-../PO8LA32 23 4000 -
97 52 3.3 33.33 “ “ 4100 -
87 58 2.9 37.02 “ “ 4300 -
77 65 2.6 41.76 “ “ 4500 -
69 73 2.3 46.38 “ “ 4700 -
67 75 2.3 47.92 “ “ 4750 -
61 82 2.1 53.22 “ “ 4950 -
55 92 1.85 59.07 “ “ 5000 -
49 103 1.65 65.62 “ “ 5000 -
47.5 106 1.6 67.53 BG20Z-../PO8LA32 24 5000 -
43 117 1.45 75.00 “ “ 5000 -
41 123 1.4 78.60 “ “ 5000 -
37 136 1.25 87.30 “ “ 5000 -
34 148 1.15 94.27 “ “ 5000 -
31 163 1.05 104.7 “ “ 5000 -
28.5 177 0.96 112.8 “ “ 5000 -
26 194 0.88 125.3 “ “ 5000 -
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9.20  MaBbilder der Gleichstrom-
Permanentmagnet-
Stirnrad-Getriebemotoren
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Gleichstrom-Stirnrad-Getriebemotoren

D.C.-Helical-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques

BG04-PO4

B ZIWIE

FuBausflhrung/Foot mounting/fixation & pied

112

Code -11/
318.2 (mit Bremse)
279.5 (ohne Bremse)
24 59 40 156.5
gy | |7 [
8 e
Zl N
g a
£l | 3
—3 8- | ¢
.E.
3
18||AIE
o7 —=1A
9 28 |20
1
135
<

Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants

Code -31/

318.2 (mit Bremse)
279.5 (ohne Bremse)
59 40 156.5
7
g, 7 P[]
38 s ,
) g g
3 |
18[[
7}
135

BAUER........

94.5

61
81

112

280

]

Q65

77

131



Gleichstrom-Stirnrad-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Geared Motors

Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques

BG05-P04/P0O5

B ZIWIE

132

FuBausfihrung/Foot mounting/ffixation & pied

Code -11/
dp
d e
28 66 b a
N _..<_2 — A I
g o
E < d | -
88 k 'L?l | 0
— — & |—|—— = 90| L
q f S 8
4 i 8
zo| 1 !
27| | —={A 2 70
7 40 (15 91
11 105
1
[To]
Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants
Code -31/
dg
d e
28 66 b a 2100
8
3 s —A
Z @
£t
Q | L
[a] ﬂ-. 1—+ §
2| }
X H1 O]
4 |13
20 — A
| | 16
m { 4
X1:2 i 3
A-A v
Ausfihrung mit Bremse / with brake / avec frein
Typ/Type/Type | a [ b | d |1 [e | r Eg(?
BGO5-../P04.. [156.5( 38 [288.5 | 84 [112| 96 327.2
BG05-../P05.. [191.5] 40 |325.5 | 89 |120 | 106 364.2
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Gleichstlron}-Stirnraé:I-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Geared Motors ‘éﬂ M‘E
Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques BG06-PO4 / PO5 B

FuBausfthrung/Foot mounting/ffixation & pied

Code -11/
—=1A
ds
d e
30 80 b a
2| &
ol ~ —
g S M-
{ | 9
— 8 |—|—|—IH— 2 |
HE 8 3
5
- = 3 |
10 58
T ~
13 40 |22 - 94
18 —= A 115
19
[To]
Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants
Code -31/
_—
A dB
d e
30 80 b a
©
Al S il ]
58 9. :
P T s
T !
5 ]
y4
5 —=1A
19
w0

Ausfihrung mit Bremse / with brake / avec frein
Typ/Type/iype| a | b | d | i [e | r ng;q

BGO06-../P04.. [1566.5| 32 |299( 84 |112| 96 337.7
BG06-../P05.. [191.5]| 34 89 (120|106 374.7
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Gleichstlron}-Stirnraé:I-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Geared Motors ‘éﬂ ME
Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques BGO6-PO8 B

FuBausflhrung/Foot mounting/fixation & pied

Code -11/
d
183
30, 80 b a
N 2 | |
©
g é / I I d] _
o 8 us
]
8 I S— | el 2|1
5 ™ —‘& o 4
20
210 __I A o 58
13 40 22 94
19 18 115
0
Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants
Code -31/ ds
d
183
30, 80 b a
— A i }
., 8
T i
2 ot ©
o~ q
Y Js 4 | o &
Z 9 a -[--_____ ] B
g S [ af' | ‘——‘& @ N
5 INAH =
~— |
20 x i
——I A 2100
19 108
2120
X1:3
[Te)
| 35
5
Ausflihrung mit Bremse / with brake / avec frein
EOO05-EQ08 | Z005-Z008
Typ/Type/Type a b d i
dp dg
BGO6-../P08.. 217 78 405 | 136 466 480
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Gleichstrom-Stirnrad-Getriebemotoren
BG06GO4-P04 VAW

D.C.-Helical-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques

FuBausfiihrung/Foot mounting/fixation & pied

Code -11/ 4432 (mit Bremse)
404.5 (ohne Bremss)
30, 80 138 1565 112
g 2. —= A 1
- 2 @ ]
S ol
— IJL § —+ M La 7.
! t S \
p 8
5 ] !
20 —— A o
210 \ 58
) 13| | 40 |22 84
18 115
0
Flansch mit Durchgangsléchem/Flange with clearance holes/bride avec trousdébouchants
Code -31/
443.2 (mit Bremse)
404.5 (ohne Bremse) 2120
30 80 138 156.5 112
d,@
Y o . —A ;< i
o ~ © || AT — —
g8 1 Fie hL i © 3
N § —+ il 1w - \
1) &t t 8
X » {E n 2 \”\ /‘(
5 \_)<_u. r A
@ _’| 2100
- 108

X
_»
>
:
a
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Gleichstlron}-Stirnraé:I-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques BG10-BG10Z-PO4 / PO5 ME

FuBausfiihrung mit Durchgangsléchern/Foot mounting with through holes/
fixation & pied avec trous débouchants

ds
d
% 40 1544 b a e
g & [ 7 )
Q| &
0 —
L — — ﬁ g N
B CI
5 —-_— —— e *
10
225 T i 2 '
30!_. 09 |_| g A 3 80
© 15 160
36| 90 (33 180

Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants

Code -37/
(Code -27/)
D;(Dg;)
i
, q b e
§ 136.5
gl X R . e 0=
SIS x| E|
— & §| 8
— \ 2
I\ — ] 3 |
2I2-I5 -_- l
© 40 X 8 'sn 136

FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride

BG10X(2) k|1 [m[n]oe|la]s]|[t]| p,| Dy
Standard 37/ |9140|9115| @95 | 10 | @9 (159.5| 3 40 |d+15.5 |dg+15.5
klein/small/petit -27/ |@120|9100| 980 | 8 |26.6 (1545 3 45 |d+15.5 |dg+15.5
Ausfuhrung mit Bremse / with brake / avec frein A-A
Typ/Type/Type a d i e r E(;03
B

4265 84 (112 | 96 465.2
437.5 120 | 106 476.2
463.5 120 | 106 502.2

BG10Z-.1/P04..  [156.5
BG10-.1/P05.. 191.5
BG10Z-.1/P05.. [191.5

8B @
88
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Gleichstrom-Stirnrad-Getriebemotoren

I?Agt;tléﬂi::ttfriqg%%g ?‘:t:;sgrenages cylindriques BG10-BG10Z-PO4 / PO5 ﬂwgﬂ

Flansch mit Gewindeléchern/flange with tapped holes/bride avec trous taraudés

Code -71/
50 144 b
i A _
§ a 25 )
8 o .
(a) Tor] |
. 5 [ |
© 40
] M6x12tief/deep/profond

FuB mit Gewindeldchern links und rechts/foot with tapped holes left and right/
fixation: trous taraudés & gauche et a droite

Code -61LR/
§ 50 5144 b 154
§2 |7
(a
8 . |
la) I .
| 3 ™
8 5 20
N 385 90 M8
E - _—43
120
e —— lLD- i
— |
1] |
S — |
FuBplatte links/foot plate left/fixation du pied a gauche
Code -91L/
§ 50 144 _ b 154
8| 2 .
(a] | *
= "
| Qe
5 i ' h
8 40
@
385 90 ﬂ- 205
115 175
200
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Gleichstrom-Stirnrad-Getriebemotoren

I?Agt;tléﬂi::ttfriqg%%g ?‘:t:;sgrenages cylindriques BG10X-BG10XZ-PO4 / PO5 ﬂwgﬂ

FuBausfiihrung mit Durchgangsléchern/Foot mounting with through holes/
fixation & pied avec trous débouchants

Code -11/ |A
[¢]:]
d
o [ 50 144 b a e
¢ 2 5 A
ol Al | R\ m
(Y]
ST
A —_
: — ﬁ - é N
E 3
5 —| —— - e >
8 40 - K) T
© = 29| _| g A Q 80

Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants

Code -37/
(Code -27/)
D;(Dgy)
t
, q b e
% 136.5
ﬁ (a) x e -\\ Q. 50 =T 1
(a] 5 | —
N=HT j -l \ ~ Az
5 — == +— ) ]
40 4]
8 T
' 136
| s
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BG10X(2) k [ 1 [m|n|[o|a]s ]|t D; | Dy
Standard 37/ |9140|9115| @95 | 10 | @9 (159.5| 3 50 |d+15.5 |dg+15.5
klein/small/petit -27/ |@120|9100| 980 | 8 |26.6 (1545 3 55 |d+15.5 |dg+15.5
Ausfuhrung mit Bremse / with brake / avec frein A-A
Typ/Type/Type a b d i e r Ezoa
B

BG10XZ-.1/P04.. ([156.5| 86 |436.5( 84 |112 | 96 475.2
BG10X-.1/P05..  [191.5| 62 |447.5 120 | 106 486.2
BG10XZ-.1/P05.. [191.5| 88 |473.5 120 | 106 512.2

83
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Gleichstrom-Stirnrad-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Geared Motors

Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques

BG10X-BG10XZ.P04/P05 JoVElU]/ET Y

Flansch mit Gewindeléchern/flange with tapped holes/bride avec trous taraudés

Code -71/
40 144 b
3 5
gl 5 25 (R
Q& =
e P—— Ln-
25 5
w e ——
5 — | [ |
30

M6x12tief/deep/profond

FuB mit Gewindeléchern links und rechts/foot with tapped holes left and right/

fixation: trous taraudés & gauche et a droite

Code -61LR/
40, 144 b
3 5
33 |
Ql & |
- 15—
225 5 |
© 30
385 90
Tiol

FuBplatte links/foot plate left/fixation du pied a gauche

Code -91L/

<
§

40

\

—
—
| —

1]

144

a

D6-DIN332

38.5

115

154

e

4]

126

M8

120

154

g 1
29 |

705

175
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Gleichstrom-Stirnrad-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Geared Motors

Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques BG10-BG10Z-PO8

B ZIWIE

FuBausfihrung mit Durchgangsléchern/Foot mounting with clearance holes/

fixation & pied avec trous débouchantg_

Code -11/ A
ds
d 183
40 144 b a
3¢ ]
8 8 ,
— P L0 Il [T N~ N /: :\
— de=——F ' 1y 1= 8 g 4 N
1| H] | ,_" 8 B J
5 | L [ 8 ) »
30 -\ /|
© 15 160
36| 90 |33 180
22.5
Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants
Code -37/
(Code -27/)
D; D&)
i
, q b
136.5
o 3 /
g3 X D0 |
—— 8|a
[ 1 _-_\-_ P E_ 5 3 \\I_
5 - _;:! P Qj {
30 = \ 1 Y
40
© X8 n !
s 136
225
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BG10(Z) k| Il |m|njoj9]8s |t D7 | Dgr
Standard -37/ |@140(0115| 95| 10 | @9 [159.5 40 |d+15.5/dp+15.5
klein/small/petit  -27/ [©120|2100| @80| 8 |26.6|(154.5| 3 | 45 |d+15.5/dz+15.5
Ausflihrung mit Bremse / with brake / avec frein
. | EOO05-E Z005-Z!
Typ/Type/Type | a b |d i 005-E008 | 2005-2008
dp dp
BG10-.1/P08.. (217 | 66 | 467 | 136 528 542
BG10Z-.1/P08..| 217 | 132 | 533 | 136 594 608
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Gleichstrom-Stirnrad-Getriebemotoren

I?Agt;tléﬂi::ttfriqg%%g ?‘:t:;sgrenages cylindriques BG10-BG10Z-PO8 ﬂwgﬂ

Flansch mit Gewindeléchern/flange with tapped holes/bride avec trous taraudés

Code -71/
40 144 b
8 5
gl § |25 D | : ]
S & o —
— &
o ===
30 = —]
225 = ;
M6x12tief/deep/profond 60j6
75
136

FuB mit Gewindeldchern links und rechts/foot with tapped holes left and right/
fixation & pied avec trous taraudés & gauche et a droite

Code -61LR/
40 144 b
5 154
S 8 i |
] 1 L 2
- T E—; T &
5 _-. L — 8 -
© —]
S0 * M8
43
225 385 90
E 120
hot—4——
¥ +E _E
T 4 =\ i
FuBplatte links/foot plate left/fixation du pied & gauche
Code -91L/
40 144 b
5 154
S & :
A .
g -:—: g = -
5 - — 3|
[(e] 30 | \—| —t M
25 385 0 - 70.5
; 115 : 75
200
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Gleichstlron}-Stirnraé:I-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques BGT10X-BG10XZ-PO8 ME

FuBausfiihrung mit Durchgangsléchern/Foot mounting with clearance holes/
fixation & pied avec trous débouchants

== A
Code -11/

ds

50 144 b a

225 k6
D10-DIN332
(4]
|

- L‘—:_E i ) I’u—,\ S 3 4~/E%
] |~ Q 2 N\
5 —— L—1 — -‘ 8 \' L 4

[o]

5
]
3
; T
—

1
15
2

15 160

Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants

Code -37/
(Code -27/)
D7 (D7)
1
q b
& 136.5
2 N E : -
,g g x C\/ ©| 50 = I~
N| = x| E 8 c— r T -
% 0 = Y88 = -
5 | l - . Da
40 ]
8 50 Xg n I
S 136
[+
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BG10(Z) k1t /mjnjoj9q9)s | t] Ds| De
Standard -37/ |9140(0115| @95| 10 | @9 |159.5| 3 | 50 |d+15.5(dz+15.5
Kleinfsmall/petit -27/ |2120|/@100| @80| 8 |@6.6(1545| 3 | 55 |d+15.5/dg+15.5

Ausflihrung mit Bremse / with brake / avec frein

Typ/TypelType albld i E005-E008 | Z005-Z008
dp dp

BG10X-.1/P08.. | 217 | 66 | 477 | 136 538 552

BG10XZ-.1/P08..| 217 ({132 | 543 | 136 604 618
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Gleichstlron}-Stirnraé:I-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques BGT10X-BG10XZ-PO8 ME

Flansch mit Gewindeléchern/flange with tapped holes/bride avec trous taraudés

Code -71/
50 144 b
3 5
o & 25 (AR | : 1
g o e
Q E -" ] )-'\.
— Tt (= - _(ﬁ,.,é§\_ \
1 g_ N3 (s j
g 'S — —— 3
40 = i
Méx12tief/deep/profond
[+ o]
FuB mit Gewindeléchern links und rechts/foot with tapped holes left and right/
fixation & pied avec trous taraudés & gauche et & droite
Code -61LR/
o 50 144 b
] 5 154
Z —
©
2 3 |
S & SEAR— +
- E—; S &
g I 8] 7
8 5 i
20 M8
38.5 20 43
[+
s =
of4——
=illi=
| ——
FuBplatte links/foot plate left/fixation du pied & gauche
Code -91L/
50 144 b
?3 5 154
o =
g 2
S & T *
e = 3 -=—: @
T T8
28 5 i i T h
40
38.5 90 29
© 705
115
175
200
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Gleichstlron}-Stirnraé:I-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a engrenages cylindriques BG20-BG20Z-PO8 ME

FuBausflihrung mit Durchgangsléchern/Foot mounting with clearance holes/
fixation & pied avec trous débouchants

Code -11/
_.lA
ds,
dl 183
Q
® |50, 1545 _ b a
= 25
o ﬁ;
é — . I
0 1 —
——
B [ ! 0 %
He— : -+ & 3
of 5 =L =TS C
P4 ——J _— g H A\ %
g 40 1 7 ~ !
29 105
28 e —|A 2 72
| 39.5 100 30 200

[}

Flansch mit Durchgangsléchern/Flange with clearance holes/bride avec trous débouchants

Code -37/
(Code -47/) | D7 (Dgy)
o X
§ 149 b
(o)
s X )
(a)
g |
=y ;\- ! E== |,
_j t;f = ; é §
el 5 | B = | 8
8 Jal
50
28
@
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
fFlang o Standard |l
BG20(Z) k | m n o q s t D, Dg; C A
Standard -37/ ©160(0130(0110| 10 | @9 | 171 | 35 | 50 |d+16.5/dz+16.5 A —Qn
groB/big/grande 47/ |2200(2165|9130| 12 | @11 | 178 | 35 | 43 |d+16.5/dz+16.5 “l_m_ N I
Ausfuhrung mit Bremse / with brake / avec frein W A b
., | EOD5-E008| Z005-Z008 CAE | ICA
Typ/Type/Type a b d i ====
dp dg |v
BG20-.1/P08.. |217 | 64 (4855|136 546.5 560.5
BG20Z-.1/P08.. |217 | 146 |567.5| 136 628.5 6425
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Gleichstrom-Stirnrad-Getriebemotoren

I?/(gt;tléﬂi::ttuGriqg eCd('I‘A ?‘:t:;sg renages cylindriques BG20-BG20Z-PO8 ﬂw EE

Flansch mit Gewindeléchern/flange with tapped holes/bride avec trous taraudés

Code -71/
(4]
9 50 154.5 b
2 [ 25
3 | 1. 3 N
ja) _
< a R
Bili= 8 7
| j == : N\
» A== I SE
[Te]
o __40 |/
J ° 80je
© M8x16tief/deep/profond 100
150.5

FuB mit Gewindel6chern links und rechts/foot with tapped holes left and right/
fixation & pied avec trous taraudés & gauche et & droite

Code -61LR/
3| 50 1545 b i
5 25
n i
3 A 184
(a) . .
— —— |
7] ——
1 ! 9
5 — of @ -
28 2 — ] _:
8 40
N —— =
: 60
® 145
- S v
Rl
SO0
g— g H——
FuBausflhrung rechts mit Durchgangsléchern/foot mounting right with clearance holes/
fixation & pied & droite avec trous débouchants
Code -01R dB
N d
] 50 154.5 b a
Il = i
[a)
A c é
v || Senderd 1 { + [ \
& [ s
1 ] gl |2 P 7\
5 | e 8 S
28 a o T SEMEQ
Q Il @11 94 ©
:Q 11 155 -
© 31 150 12 180
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9.21

9.21.1

Typenschliissel der
Schnecken-
Getriebemotoren

Typische Bezeichnung eines
G|F(;ichstrom-Permunent-
magnet-Schnecken-
Getriebemotors

Weiter Angaben und Informationen zu den Schneckengetrieben siehe Kapitel 7.

BSO06-31

Bauer-Schneckengetriebe J T

Getriebegrofie 06
Trennt Getriebetyp von Getriebeausfihrung

Getriebegehduse Flansch mit Durchgangsldchern

Zapfenwelle, vorne

Flansch mit Durchgangsléchern, vorne

Ende Getriebeteil, Anfang Motorteil
Gleichstrom-Permanentmagnetmotor

Motorgréfie
Konstruktionsstand des Motors

[On

| &
N

Drehzahlkennziffer des Motors (32 £ ny = 3200/min)
Mit im Klemmenkasten eingebautem Drehzahl-Stevergerét

(s. Kapitel 9.14)

BAUER........
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9.22

148

Auswahltabellen der
Gleichstrom-Permanent-
magnet-Schnecken-
Getriebemotoren

Erléuterungen zu den Abkiirzungen

P Bemessungsleistung
n2 Bemessungsdrehzahl der Arbeitswelle
i Getriebe-Untersetzung
M2 Bemessungsmoment an der Arbeitswelle
fs Betriebsfaktor
FrN Maximal zuléssige Radialkraft bei Standard-Zapfenwelle (Code -.1
und -.2)
FRN
- = -

Mit den Auswahltabellen kann die Gréfie des Getriebemotors festgelegt wer-
den. Die Ausfihrung des Getriebes und der Arbeitswelle kann mittels Codezah-
len eindeutig definiert werden (sieche Maf3bild 9.23).

Die mit (*) gekennzeichneten Drehmomente sind maximal zulassige Werte bei
Betriebsfaktor fa=1,0.

Motorleistung-Uberlastungsschutz

Die Nennleistung der Motoren, vor allem in Verbindung mit den vier- und mehr-
stufigen Getrieben, sind z. T. reichlich bemessen. Der Bemessungsstrom stellt
aus diesem Grunde wie auch bei kleinen Motorleistungen keinen Maf3stab fir
die Getriebeauslastung dar und kann nicht als Uberlastungsschutz fir das
Getriebe genutzt werden. Bei Gefahr von zu hoher Belastung oder Blockierung
ist es sinnvoll, das Getriebe durch mechanische Einrichtung (z. B. Rutschkupp-
lung, Rutschnabe, Scherstift 0. &.) zu schiitzen.

BAUER........



P = 0.04 kW L
i Typ m Fen Fev
n; M; fo
1/min Nm kg N N
700 0.48 31 4.60 BS02-../PO4LA32 4.6 450 -
600 0.56 36 5.40 “ “ 510 -
475 0.69 36 6.75 “ “ 590 -
390 0.82 30 8.25 “ “ 600 -
300 1.04 24 10.67 “ “ 600 -
240 1.24 20 13.50 “ “ 600 -
178 1.58 16 18.00 “ “ 600 -
146 1.83 14 22.00 “ “ 600 -
119 2.0 13 27.00 “ “ 600 -
97 2.35 11 33.00 “ “ 600 -
75 3.15 7.6 43.00 “ “ 600 -
60 3.6 6.1 54.00 “ “ 600 -
46 4.2 4.8 70.00 “ “ 600 -
67 3.85 9.9 47.86 BS04-../PO4LA32 5.0 1000 -
53 4.8 7.9 61.50 “ “ 1000 -
50 4.8 7.5 64.06 “ “ 1000 -
45 5.6 6.8 71.18 “ “ 1000 -
42 5.5 6.9 77.00 “ “ 1000 -
36 6.8 5.6 90.00 “ “ 1000 -
34.5 6.5 5.8 93.92 “ “ 1000 -
31.5 7.7 4.9 102.9 “ “ 1000 -
27.5 7.9 4.8 117.0 “ “ 1000 -
26.5 9.0 4.6 123.0 “ “ 1000 -
23.5 10 4.2 138.4 “ “ 1000 -
21.5 9.7 4.0 150.3 “ “ 1000 -
20 11.6 3.2 160.1 “ “ 1000 -
18.5 11.1 3.6 174.0 “ “ 1000 -
15 13.4 3.0 220.0 “ “ 1000 -
13 15.2 2.7 251.6 “ “ 1000 -
11 17.7 24 300.7 “ “ 1000 -
9.5 20 2.2 338.3 “ “ 1000 -
8.2 22.5 2.0 391.3 “ “ 1000 -
9.0 23.5 4.7 358.9 BS06-../PO4ALA32 9.5 2000 -
7.7 27 4.1 418.0 “ “ 2000 -
P = 0.075 kW
700 0.9 17 4.60 BS02-../PO4LA32 4.6 450 -
600 1.05 19 5.40 “ “ 510 -
475 1.29 19 6.75 “ “ 590 -
390 1.54 16 8.25 “ “ 600 -
300 1.95 13 10.67 “ “ 600 -
240 2.3 11 13.50 “ “ 600 -
178 2.95 8.5 18.00 “ “ 600 -
146 34 7.4 22.00 “ “ 600 -
119 3.75 6.7 27.00 “ “ 600 -
97 4.4 5.7 33.00 “ “ 600 -
75 5.9 4.1 43.00 “ “ 600 -
60 6.8 3.2 54.00 “ “ 600 -
46 7.9 2.5 70.00 “ “ 600 -
50 9.0 4.0 64.06 BS04-../PO4LA32 5.0 1000 -
45 10.5 3.6 71.18 “ “ 1000 -
42 10.4 3.7 77.00 “ “ 1000 -
36 12.9 2.9 90.00 “ “ 1000 -
34.5 12.2 3.1 93.92 “ “ 1000 -
31.5 14.5 2.6 102.9 “ “ 1000 -
27.5 14.8 2.6 117.0 “ “ 1000 -
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P = 0.075 kW
i Typ m Fen Fev
n; M, fs
1/min Nm kg N N
26.5 17 24 123.0 BSO4-../PO4ALA32 5.0 1000 -
23.5 18.8 2.2 138.4 “ “ 1000 -
21.5 18.3 2.1 150.3 “ “ 1000 -
20 21.5 1.7 160.1 “ “ 1000 -
18.5 20.5 1.95 174.0 “ “ 1000 -
15 25 1.6 220.0 “ “ 1000 -
13 28.5 1.45 251.6 “ “ 1000 -
11 33 1.3 300.7 “ “ 1000 -
9.5 37.5 1.15 338.3 “ “ 1000 -
8.2 42.5 1.05 391.3 “ “ 1000 -
22 21 5.0 146.8 BS06-../PO4ALA32 9.5 2000 -
19 24 3.7 171.0 “ “ 2000 -
18.5 23 4.3 174.0 “ “ 2000 -
15 28 3.5 220.0 “ “ 2000 -
13 31.5 3.1 252.0 “ “ 2000 -
10.5 38.5 2.8 315.3 “ “ 2000 -
9.0 44.5 2.5 358.9 “ “ 2000 -
7.7 51 2.2 418.0 “ “ 2000 -
P=0.12 kW
700 1.44 10 4.60 BS02-../PO4LA32 4.6 450 -
600 1.68 12 5.40 “ “ 510 -
475 2.05 12 6.75 “ “ 590 -
390 2.45 10 8.25 “ “ 600 -
300 3.1 8.1 10.67 “ “ 600 -
240 3.7 6.8 13.50 “ “ 600 -
178 4.75 53 18.00 “ “ 600 -
146 54 4.6 22.00 “ “ 600 -
119 6.0 4.2 27.00 “ “ 600 -
97 7.0 3.6 33.00 “ “ 600 -
75 9.4 2.6 43.00 “ “ 600 -
60 10.8 2.0 54.00 “ “ 600 -
46 12.7 1.55 70.00 “ “ 600 -
84 9.4 3.9 38.42 BSO4-../POALA32 5.0 1000 -
67 11.6 3.3 47 .86 “ “ 1000 -
53 14.4 2.6 61.50 “ " 1000 -
50 14.4 2.5 64.06 “ “ 1000 -
45 16.8 2.3 71.18 “ “ 1000 -
42 16.6 2.3 77.00 “ “ 1000 -
36 20.5 1.85 90.00 “ “ 1000 -
34.5 19.5 1.95 93.92 “ “ 1000 -
31.5 23 1.65 102.9 “ “ 1000 -
27.5 23.5 1.6 117.0 “ “ 1000 -
26.5 27 1.5 123.0 “ “ 1000 -
23.5 30 1.4 138.4 “ “ 1000 -
21.5 29 1.35 150.3 “ “ 1000 -
20 34.5 1.05 160.1 “ “ 1000 -
18.5 33 1.2 174.0 “ “ 1000 -
15 40 1.0 220.0 “ “ 1000 -
13 45.5 0.9 251.6 “ “ 1000 -
11 53 0.81 300.7 “ “ 1000 -
45 18 5.2 71.18 BS06-../PO4ALA32 9.5 2000 -
42 18.2 4.7 77.00 “ “ 2000 -
36 22 4.5 90.00 “ “ 2000 -
31.5 25 4.0 103.1 “ “ 2000 -
27 27.5 34 118.8 “ “ 2000 -
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P=0.12 kW Snlize
i Typ m Fen Fev
n; M; fo
1/min Nm kg N N
25 30.5 34 129.0 BS06-../PO4LA32 9.5 2000 -
23 31.5 3.1 142.2 “ “ 2000 -
22 33.5 3.2 146.8 “ “ 2000 -
19 38.5 2.3 171.0 “ “ 2000 -
18.5 37 2.6 174.0 “ “ 2000 -
15 45 2.2 220.0 “ “ 2000 -
13 51 1.95 252.0 “ “ 2000 -
10.5 62 1.7 315.3 “ “ 2000 -
9.0 71 1.55 358.9 “ “ 2000 -
7.7 81 1.35 418.0 “ “ 2000 -
P =0.18 kW
700 2.15 7.0 4.60 BS02-../PO5LA32 6.3 450 -
600 2.5 8.0 5.40 “ “ 510 -
475 3.1 8.1 6.75 “ “ 590 -
390 3.7 6.8 8.25 “ “ 600 -
300 4.65 54 10.67 “ “ 600 -
240 5.5 4.5 13.50 “ “ 600 -
178 7.1 3.5 18.00 “ “ 600 -
146 8.2 3.0 22.00 “ “ 600 -
119 9.1 2.7 27.00 “ “ 600 -
97 10.6 24 33.00 “ “ 600 -
75 14.2 1.7 43.00 “ “ 600 -
60 16.3 1.35 54.00 “ “ 600 -
46 19 1.05 70.00 “ “ 600 -
240 5.5 10 13.50 BS03-../PO5LA32 6.4 800 -
169 7.7 7.1 19.00 “ “ 800 -
128 9.2 6.0 25.00 “ “ 800 -
97 10.8 5.1 33.00 “ “ 800 -
83 13.2 4.2 39.00 “ “ 800 -
64 15.5 3.5 50.00 “ “ 800 -
52 17.5 2.7 62.00 “ “ 800 -
43 20 2.0 75.00 “ “ 800 -
360 3.7 8.1 8.93 BSO4-../PO5LA32 6.8 1000 -
300 4.45 7.2 10.73 “ “ 1000 -
245 54 6.1 13.09 “ “ 1000 -
197 6.7 5.2 16.31 “ “ 1000 -
153 8.5 4.4 20.96 “ “ 1000 -
132 9.8 3.5 24.25 “ “ 1000 -
123 9.9 3.8 26.21 “ “ 1000 -
102 11.7 3.2 31.50 “ “ 1000 -
84 14.1 2.6 38.42 “ " 1000 -
67 17.4 2.2 47.86 “ “ 1000 -
53 21.5 1.75 61.50 “ “ 1000 -
50 21.5 1.65 64.06 “ “ 1000 -
45 25 1.5 71.18 “ “ 1000 -
42 24.5 1.55 77.00 “ “ 1000 -
36 31 1.25 90.00 “ “ 1000 -
34.5 29 1.3 93.92 “ “ 1000 -
31.5 34.5 1.1 102.9 “ “ 1000 -
27.5 35.5 1.05 117.0 “ “ 1000 -
26.5 40.5 1.0 123.0 “ “ 1000 -
23.5 45 0.93 138.4 “ “ 1000 -
21.5 43.5 0.9 150.3 “ “ 1000 -
18.5 50 0.8 174.0 “ “ 1000 -
66 18.7 4.7 48.60 BS06-../PO5LA32 11 2000 -
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P=0.18 kW Snlize
i Typ m Fen Fev
n; M; fo
1/min Nm kg N N
56 21.5 4.2 58.15 BS06-../PO5LA32 11 2000 -
50 23 3.5 64.06 “ “ 2000 -
45 27 3.5 71.18 “ “ 2000 -
42 27 3.1 77.00 “ “ 2000 -
36 33 3.0 90.00 “ “ 2000 -
31.5 37.5 2.7 103.1 “ “ 2000 -
27 411 23 118.8 “ “ 2000 -
25 46 2.3 129.0 “ “ 2000 -
23 47.5 2.1 142.2 “ “ 2000 -
22 50 2.1 146.8 “ “ 2000 -
19 57 1.55 171.0 “ “ 2000 -
18.5 55 1.8 174.0 “ “ 2000 -
15 67 1.45 220.0 “ “ 2000 -
13 76 1.3 252.0 “ “ 2000 -
10.5 93 1.15 315.3 “ “ 2000 -
9.0 106 1.05 358.9 “ “ 2000 -
7.7 122 0.9 418.0 “ “ 2000 -
25 44 3.7 130.3 BS10-../PO5LA32 23 6000 -
21 52 3.2 152.7 “ “ 6000 -
17 64 2.7 188.6 “ “ 6000 -
15 73 2.5 216.6 “ “ 6000 -
P=0.26 kW
700 3.1 13 4.60 BS03-../PO8LA32 14 600 -
540 4.0 11 6.00 “ “ 730 -
400 53 9.1 8.00 “ “ 800 -
320 6.5 8.0 10.00 “ “ 800 -
240 8.0 6.9 13.50 “ “ 800 -
169 11.1 5.0 19.00 “ “ 800 -
128 13.3 4.1 25.00 “ “ 800 -
97 15.6 3.5 33.00 “ “ 800 -
83 19.1 2.9 39.00 “ “ 800 -
64 22.5 24 50.00 “ “ 800 -
66 27 3.3 48.60 BSO06-../PO8LA32 19 2000 -
56 31 2.9 58.15 “ “ 2000 -
50 33.5 24 64.06 “ “ 2000 -
45 39 24 71.18 “ “ 2000 -
42 39.5 2.2 77.00 “ “ 2000 -
36 48 2.0 90.00 “ “ 2000 -
31.5 54 1.85 103.1 “ “ 2000 -
27 59 1.6 118.8 “ “ 2000 -
25 66 1.6 129.0 “ " 2000 -
23 69 1.4 142.2 “ “ 2000 -
18.5 80 1.25 174.0 “ “ 2000 -
15 97 1.0 220.0 “ “ 2000 -
13 110 0.9 252.0 “ “ 2000 -
38 48 3.1 84.36 BS10-../PO8LA32 31 5300 -
31 51 3.1 103.4 “ “ 5600 -
25 63 2.6 130.3 “ “ 6000 -
21 75 2.2 152.7 “ “ 6000 -
17 93 1.85 188.6 “ “ 6000 -
16 99 1.5 200.0 BS10Z-../PO8LA32 32 6000 -
13 122 1.5 254.0 “ “ 6000 -
1 139 1.35 302.5 “ “ 6000 -
8.9 172 1.1 360.3 “ “ 6000 -
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P = 0.26 kW L
i Typ m Fen Fev
n; M; fo
1/min Nm kg N N
7.5 200 0.95 432.4 BS10Z-../PO8LA32 32 6000 -
P =0.38 kW
700 4.55 8.8 4.60 BSO3-../PO8LA32 14 600 -
540 5.9 7.5 6.00 “ “ 730 -
400 7.8 6.2 8.00 “ “ 800 -
320 9.5 5.5 10.00 “ “ 800 -
240 11.7 4.7 13.50 “ “ 800 -
169 16.3 34 19.00 “ “ 800 -
128 19.5 2.8 25.00 “ “ 800 -
97 22.5 24 33.00 “ “ 800 -
83 27.5 2.0 39.00 “ “ 800 -
64 32,5 1.7 50.00 “ “ 800 -
102 25.5 3.1 31.50 BS06-../PO8SLA32 19 2000 -
78 33 2.6 41.29 “ “ 2000 -
66 39.5 2.2 48.60 “ “ 2000 -
56 46 2.0 58.15 “ “ 2000 -
50 49 1.65 64.06 “ “ 2000 -
45 57 1.65 71.18 “ “ 2000 -
42 57 1.5 77.00 “ “ 2000 -
36 70 1.4 90.00 “ “ 2000 -
31.5 79 1.25 103.1 “ “ 2000 -
27 87 1.1 118.8 “ “ 2000 -
25 97 1.05 129.0 “ “ 2000 -
23 100 0.98 142.2 “ “ 2000 -
18.5 117 0.84 174.0 “ “ 2000 -
57 47 3.2 57.12 BS10-../PO8LA32 31 4350 -
53 45.5 3.3 60.74 “ “ 4550 -
44.5 60 2.7 71.96 “ “ 5000 -
38 70 2.1 84.36 “ “ 5300 -
31 74 2.2 103.4 “ “ 5600 -
25 92 1.8 130.3 “ “ 6000 -
21 110 1.5 152.7 “ “ 6000 -
17 136 1.25 188.6 “ “ 6000 -
16 145 1.0 200.0 BS10Z-../PO8LA32 32 6000 -
13 178 1.0 254.0 “ “ 6000 -
11 200 0.95 302.5 “ “ 6000 -
P=0.53 kW
700 6.3 6.3 4.60 BS03-../PO8LA32 14 600 -
540 8.2 54 6.00 “ “ 730 -
400 10.8 4.4 8.00 “ “ 800 -
320 13.2 3.9 10.00 “ “ 800 -
240 16.4 34 13.50 “ “ 800 -
169 22.5 24 19.00 “ “ 800 -
128 27 2.0 25.00 “ “ 800 -
97 31.5 1.75 33.00 “ “ 800 -
83 39 1.4 39.00 “ “ 800 -
64 45.5 1.2 50.00 “ “ 800 -
132 30.5 2.5 24.25 BS06-../POSLA32 19 2000 -
123 30 2.6 26.21 “ “ 2000 -
102 36 2.2 31.50 “ “ 2000 -
78 46.5 1.85 41.29 “ “ 2000 -
66 55 1.6 48.60 “ “ 2000 -
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P = 0.53 kW L
i Typ m Fen Fev
n; M; fo
1/min Nm kg N N
56 64 1.4 58.15 BS06-../POSLA32 19 2000 -
50 68 1.2 64.06 “ “ 2000 -
45 79 1.2 71.18 “ “ 2000 -
42 80 1.05 77.00 “ “ 2000 -
36 98 1.0 90.00 “ “ 2000 -
31.5 110 0.91 103.1 “ “ 2000 -
96 40 34 33.55 BS10-../PO8LA32 31 3550 -
81 46.5 3.0 39.96 “ “ 3800 -
68 55 2.6 47.59 “ “ 4050 -
57 65 2.3 57.12 “ “ 4350 -
53 63 24 60.74 “ “ 4550 -
44.5 84 1.9 71.96 “ “ 5000 -
38 98 1.55 84.36 “ “ 5300 -
31 104 1.55 103.4 “ “ 5600 -
25 129 1.25 130.3 “ “ 6000 -
21 154 1.05 152.7 “ “ 6000 -
17 190 0.89 188.6 “ “ 6000 -
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9.23  MaBbilder der
Gleichstrom-Permanent-
magnet-Schnecken-
Getriebemotoren
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Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren

D.C.-Helical-Worm-Geared Motors ZZ?‘E’ ‘E
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin BSO2-P04/ PO5
Flansch mit Durchgangsléchern vorne
flange with clearance holes at front
bride avec trous débouchants a I'avant
Code -3.V
(Code 4.V)
ds 90.5
d q
e
| —>| A :
0 o I -+
- an IR x| 72
B = 8 i :
5 2 ™ | Q e } En é
Q 1o g S
B — N—"]
z
_£ 65.5
Special | 40| b a .
—={A
Code -.3/ Code -.7/ 91
28 2
L 16 =
20 Q
- |
68.5 0 4 . g
137 90.5 >
z
Code -.1/ Code -4/ 405
.69 28 2 X 15 15
20 Q 1.7 1.qH1 16.3
i i — g C
4 28 Ev 8
D5-DIN 332 _.|28 8 %
=y o
[
n t
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BS02 K | m n o P q 8 t z
Standard -37V/ | 980 | 265|950 | 7 55 | 103 (625 | 25 | 28 -
Special  -37V/ 080|065 | @50 7 | 55 | 103 |[625| 25 | 28 | 4xM5
groB/big/grande -47V/ |©110| 280 | @60 | 8 | 66 | 103 ([625| 25 | 28 -
Special -47V/ 2110|280 | @60 | 8 66 | 103 625 | 25 | 28 | 4xM6
Ausfihrung mit Bremse/with brake/avec frein
Typ/TypefType| a | b | d | e | i r | u E(;03
B
BS02-../P04.. [1566.5/63.5| 260 | 112 | 84 | 96 | 172 208.7
BS02-../P05.. [191.5/65.5| 297 | 120 | 89 | 106 | 177 335.7
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Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors

Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin BSO2-P04/ PO5 ﬂwgﬂ

Flansch mit Gewindeléchern vorne | mit Drehmomentstitze vorne
flange with tapped holes at front | with torque arm at front

bride avec trous taraudés & I'avant | avec bras de réaction 2 |'avant
Code -7.V/ | Code -5.V/
40 b | @
— l | 0
[ N
5| » .
q | Yl =
Hh 3 @
065 M5x10tief/deep/profond |
o76 | 107.5
| e =
0 1 2 7 B l | —
4 [Te]
g | | ] 8
! ' | @9 =
950 & | 93
__________________ - __
FuB mit Gewindeléchern unten/ foot with tapped holes at bottom/ fixation & pied avec trous taraudés par le bas
Code -6.U/ 40.5
40 b 28
d - 20
4
\ ¥
| 8
B o ) o ot
2| | sy
M6 M6 B §
~ 18 16 z
36 32 g,
FuB mit Durchgangsléchern unten/foot with clearance holes at botiom/
fixation & pied avec trous débouchants par le bas 40.5
28
Code -1.U/ 40 b 2
W =3 = 20
4 e
\ 3
1 Q
& > e'e
m
7|8 =k
[ hd hd
[T5) ==
I I )_ N
~ 2 40 g6 &
Z
50 80 o
80 95 3
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Gleichstlron;-Schnecken-Gztriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors ‘éﬂ ZZ?‘E’ ‘E
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin BSO3-P05 B

Flansch mit Durchgangsléchern vorne
flange with clearance holes at front
bride avec trous débouchants a I'avant

Code -3.V/
A _,
- 107.5
I 355.2 (mit Bremse) q
316.5 (ohne Bremse) 120
|
y\ B-B
N 8
[ 8l _ 11 | p -?-f
§ e 1+
g =] §|&
.’.
191.5 80 X
p
105 g
Code -.3/ Code -7/ 0. 2R
25 0| §
= X - —— ==
— g o ;
107.5
Code -.1/
Code -.4/ 48.5
/ 15 15 228
. !
1_1H13 1‘1H13
t
i o 1,
5 § 30 30 :é ©
885 [ A
]

FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride

BS03 k | m n o P q s t z
Standard  -37V/ 2120|0100/ @80 | 8 | 66 | 115 |675| 3 | 40 -
Special -37V/ 9120|2100/ @80 | 8 | 6.6 | 115 |675| 3 | 40 | 4xM6
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Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin

BSO3-POS

B ZIWIE

|

PR —

|

Flansch mit Gewindeléchern vorne mit Drehmomentstitze vorne
Flange with tapped holes at front with torque arm at front
bride avec trous taraudés & I'avant avec bras de réaction 2 I'avant
Code -7.V/ Code -5.V/
ot )
J
8|3 s B
- E L &y @© 0
ud Mex15tief S
270
90
i
I —_ ,_l LN ———
- 58w TH|-—-—-+ ==
3 l A L] % 8 _+$_|__I o
; f — 0 oo R
[ 608 8 118

=i

FuB mit Gewindeléchern unten/ foot with tapped holes at bottom/ fixation & pied avec trous taraudés par le bas

Code -6.U/ 88.540
5
2 {@©)H= : j % =
ik N~ :
§
M8
I |27
54
FuB mit Durchgangsléchern unten/foot with clearance holes at bottom/
fixation & pied avec trous débouchants par le bas 885
Code -1.U/ 40
54 b o H
.30
R >
of LT, "%ﬁ + | 4 8
3 0 —] =
aE \§% LIS p
E hd hd §
:;o I 58 09
° | H
60 - 116
05 136

BAUER........

159



Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin

BSO3-PO8

B ZIWIE

Flansch mit Durchgangsléchern vorne
flange with clearance holes at front
bride avec trous débouchants a I'avant

Code -3.V/
dg 107.5
d 183
q
I —A
y\ — | - B-B
\ ]
] r«ﬂ o 1
o R?f X\ e Brs|T Yo s
] ) ﬁN \“ _ =] §|&
SR\
B \ 2.0 ) W 82
j b\_.A 80 X
7/ \ P o
Special B 105 g
Code -.3/ Code -7/ oIV N
LU 25 o/ §
= 4- = @ - —— =
88.5 g © 5
177 107.5
Code -.1/ g Code -.4/ 485
. o 29 15 15 228
o/ 8 E 1.4H18 1.4H13
D r
-+ — =
n t =1 8
5 30 30 g ©
8.5 A
A-A
Standard

FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride

BS03 k | m n o P q 8 1 z
Standard -37V/ 2120|0100| @80 | 8 66 | 115 | 675 40 -
Special -37V/ |©120|/2100| 280 | 8 66 | 115 (675 | 3 40 | 4xM6
Ausfuhrung mit Bremse/with brake/avec frein

Typ/Type/Type a b d i u EQ05-E008| Z005-Z008

ds ds
BS03-../P08.. 217|115 386 | 136 | 249 447 461

160 BA”ERgeared motors



Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren

D.C.-Helical-Worm-Geared Motors m ZZ?‘E’ ‘E
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin BSO3-P08 B
mit Drehmomentstitze vorne

with torque arm at front
avec bras de réaction a I'avant

Code -5.V/

10
75
]/_
|
|

778
715

133

[r;) 29
& 118 \_i
FuB mit Gewindeléchern unten/ foot with tapped holes at bottom/ fixation & pied avec trous taraudés par le bas
Code -6.U/
| I
B4 115 885
/ L
o
o + 1 & g
w| _ H —
= X | |
3 4 2
| 5 §
M8 M8 30
§ 205 " 40
41

FuB mit Durchgangsléchern unten/ffoot with clearance holes at bottom/
fixation & pied avec trous débouchants par le bas

Code -1.U/ | |

54 115 88.5
Y — — N
~30
. Vs ;b
. 4 W ¢ ¢ | 4] ) ]
M F; Y |
2 \ Ad '+' §
l

8—
8
g

10

88

16 |

138
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Gleichstlron;-Schnecken-Gztriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin BSOA--POA/ PO5 ME

Flansch mit Durchgangsléchern vorne
flange with clearance holes at front
bride avec trous débouchants & I'avant

Code -3.V/
dg 86.5
d q
a
— s
|| Bl % F B
- 3 ‘ll% 5
I | X
Code -.4/ Code -.1/ g
<)
15 15 . 78, 40 K
1,47 1.4 228 225 30
_____ : o::’@‘ - ==
30| z %o 5 5
120 § 86.5 Q
93
x Code -.3/

173

[EIIUUU
|

FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BS04 3 | m n o P q s t
Standard  -3.V/ ©120|3100| @80 | 8 | 66 [1105| 63 | 3 |235

Ausflhrung mit Bremse / with brake / avec frein
Typ/TypefType| a |b | d e |i|r E3°3
B

BS04-../P04.. [156.5| 24 | 291.5 (112 | 84 | 96 | 330.2
BS04-../P05.. [191.5| 26 | 328.5 (120 | 89 [106 | 367.2
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Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin

BS04-P04,/PO5 WA

Flansch mit Gewindeléchern vorne
Flange with tapped holes at front
bride avec trous taraudés a I'avant

Code -7.V/

- — -8 |—-H———

1135
|
10,

J 1

o70 Mex14tiet/deep/profond

_.B___ -

| 465

mit Drehmomentstiitze vorne
with torque arm at front
avec bras de réaction & I'avant
Code -5.V/
7]
I
X
<@
g R
136

==

305

FuB mit Gewindeléchern unten/ foot with tapped holes at bottom/ fixation & pied avec trous taraudés par le bas

Code -6.U/
50 , 61 ,b
/
9| _ o
© -—— &8|-H———
| |
I e
b lllme
30

| 465 | 40
L. ¥

220 s
D6-DIN332

60 16.5

FuB mit Durchgangsléchern unten/foot with clearance holes at bottom/

fixation & pied avec trous débouchants par le bas

Code -1.U/
5 , 61 ,b

L _s-H-d-

1315

465

88

D6-DIN332

gy 8.5
55 210
110
140

BA”ERgeared motors 163



Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors

Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin BSOé-POA/ PO5 ﬂwgﬂ

Flansch mit Durchgangsléchern vorne
flange with clearance holes at front
bride avec trous débouchants & lavant

Code -3.V/
(Code -4.V/) —=l A
ds
d 110.5
q
a
) (<]
0 [ \ = —~ ©
3, n = ]
-lg LTSI . :
- iy (] =
NN '’ X
75 |b 9
—= A P
Code -4/
Standard Code-.1/ %
15 15 50 € 2
1.3H13 13H13 283 28 | 8 3
[a]
| LL
——————— ] (= —
59 X o
34 34 —
g | ;
121 l 8 ! 1105
-} E—
Code -.3/ :
9. |
Code-41./5P = =
Spect! nird 121
15 15 g s
1‘1H13 1-1H13 7 n 221
30 30
121 % 2
Il Standard
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de |a bride m |
BS06 k|1 [m|[n|[o|pP|al]|s]|t
Standard -3/ 2140|0115/ 095 | 10 | 9 (1385 80 | 3 |305
| groBbig/grande 4/ | 2160(@130|@110) 10 | 9 [138.5) 80 | 35 | 305 v
Ausflihrung mit Bremse / with brake / avec frein
Typ/Type/Type| a b d i r EQ03 |E005-E008(Z005-Z008
ds Cg| dp| CB| dB
BS06-../P04.. | 156.5| 28 | 3225 |84 | 96 361.2
BS06-../P05.. |191.5| 30 |359.5 | 89 | 106 398.2
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Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren

D.C-Hollcl Worm: Goared Mators BS06.P04,/PO5 VB AET S

Flansch mit Gewindeléchern vorne mit Drehmomentstitze vorne
Flange with tapped holes at front with torque arm at front
bride avec trous taraudés a lavant avec bras de réaction a lavant
Code -7.V/ Code -5.V/

63 75 b

' H - o d\ H -
B 18 2 ~t T8 IF-
3 TS N @ ) |E
3 ; g g ] ) | .l
. M8x16tief/deep/profond wr
159.5

121
117
96
80

]

60.5

&

o73 g o1

% 3
= SR e
: ®

FuB mit Gewindeléchern unten/ foot with tapped holes at bottom/ fixation & pied avec trous taraudés par le bas
Code -6.U/

605 , 50

63 75 b 40

o 8

2 T 4T
3 7| B 5

|

M8 40

40 80 20.5

80 96

FuB mit Durchgangsléchern/ foot with clearance holes at bottom/ fixation & pied avec trous débouchants par le bas
Code -1.U/

60.5 |, 50
63 75 b 40| 5
o 3
X Z
v Rrg=a 8§ 3
5 S B
5| | @ 57
8| o i 4
T | ] 4.5
57.5 65 [%)00]
115 130
155 160
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Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin

B ZIWIE

BSO6-PO8

Flansch mit Durchgangsléchern vorne
flange with clearance holes at front
bride avec trous débouchants & lavant
Code -3.V/

dp
(Code 4.V/) p 1105
915 q
a
A _
s L 1]
t —
0 / ) 4 —~ ©
- L (@) 0 £|
<2 D g E\ §
A \\L ’/4_ AV 7 X
75 b 9
A P
—
Code -.4/
Standard Code -.1/ §
15 15 50 6 ¢ 2
1.3H13 13H13 2833 28 0| § 3
o
EI
——————— a: (——
34 34 —
121 § i :
| 1105
I} \¢ e
Code -.3/ :
9. |
Code -.4/../SP — H =
Special - |
15 15 g s 121
1.1 H13 11 H3 n 221
/
30 30
121 Ig %,
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BS06 k {1 [m|n|lo|pP|a|s]|1
Standard -3/ 2140|2115/ @95 | 10 | 9 [1385| 80 305
aroBbig/grande 4/  |2160/@130|@110| 10 | 9 [138.5] 80 | 35 | 305
Ausfihrung mit Bremse / with brake / avec frein
Typ/Type/Type| a b d i E005-E008|Z005-Z008
ds ds
BS06-../P08.. 217 | 74 | 429 | 136 490 504
166 BA”ERgeared motors




Gleichstlron;-Schnecken-Gztriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
BS06-PO8

Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin

B ZIWIE

Flansch mit Gewindeléchern vorne mit Drehmomentstitze vorne
Flange with tapped holes at front with torque arm at front
bride avec trous taraudés & lavant avec bras de réaction a lavant
Code -7.V/ Code -5.V/
63 75
“ M 4 H
2
- (<] -
g T HO L-H @
A =
3 38
[ < | |
285 Mexi6tistidespiprofond wr
159.5
—
5 g8 { '
wn — F o = P
8 — ° = | | o
! ® — ' 211
I 144
@736

FuB mit Gewindeléchern unten/ foot with tapped holes at bottom/ fixation & pied avec trous taraudes par le bas

Code -6.U/

605 , 50
63 , 75 40
©
7 a=v ooy g
) . HO
T e
3 5
i | =
M8 40
40 80 205
80 96

D10-DIN332

FuB mit Durchgangsléchern/ foot with clearance holes at bottom/ fixation & pied avec trous débouchants par le bas

Code -1.U/ 60.5 , 50
63 75 L 40

o

-3
225 k6

7 — |
5 _ @
< - 4
8|* ' ' 45
) N |
575 65 10
115 130
155 160
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Gleichstlron;-Schnecken-Gztriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin BSTO-BST OZ-POA/POS ME

Flansch mit Durchgangsléchern vorne
flange with clearance holes at front - | A
bride avec trous débouchants a I'avant

Code 3.V/ | 147

(Code -2.V/) ds .
- — ) [ X ©
< - o 9 -z- = — g
~ S |
\ -
8
114
p
Code -.4/
15 15 Code -.1/ 60
33
H13 H13
13 1.3 333 © lig'l o
p— r 7 g T g
35 35 'fg @© X 10
T T Q
174 147
Code -.5/ 87
g Code -.3/
= |
fi— E N L 1]
8- 2ﬁ99 30" NN 174
S
8 n t 294
A-A
Standard ||
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
BS10(Z) k |V |m|nj|o | P | Q]| s |t
Standard -3.V/ @200|165|9130| 12 | 11| 190 | 108 | 3.5 | 39
klein/small/petite -2.V/ 2160(0130|2110| 10 | @9 | 183 | 101 | 35 | 46

Ausflihrung mit Bremse / with brake / avec frein
EO03 |E005-E008 (Z005-Z008

Typ/Type/Type| a | b d i|r s cal da| ca| da
BS10Z-../P04.. | 156.5| 86 | 415.5 |84 | 96 454.2
BS10-../P05.. (191.5| 62 |426.5 | 89 | 106 465.2
BS10Z-../P05.. | 191.5| 88 | 452.5 | 89 | 106 491.2
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Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin

BS10-BS10Z-P04/P0O5

B ZIWIE

Flansch mit Gewindeléchern vorne
flange with tapped holes at front
bride avec trous taraudés a |'avant

Code -7.V/

87

88 8

fd
- i
2 I
o R -7

~ 8 ——
O

100 | \Méxietiefideep/profond
] ATAT ,
— |
g3 EHIS .
g |
m 1
280;s

1

mit Drehmomentstlitze vorne

with torque arm at front

avec bras de réaction a I'avant

Code -5.V/

67
19

175

108

L

14

160

FuB mit Gewindeléchern unten/ foot with tapped holes at botiom/

fixation & pied avec trous taraudés par le bas

Code -6.U/ 88 85 b 87 60
fany m 40 éﬁ
' - | ] ] ,. Q
2 N | — d
N E | Z Z
T e — F | 10
M8 .
I 475 g
45 95 39.5 2
90 A
FuB mit Durchgangsléchern untenffoot with clearance holes at bottom/
fixation & pied avec trous débouchants par le bas
Code -1.U/ 88 85 b . 87 60
fany m 40 5
i ’. 1
] - -Z — Z- i
I —] | B 10
N —l
- / 9 H., 14.5
(2]
725 o9 §
145 9
o
130 165
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Gleichstlron;-Schnecken-Gztriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin BS 1 O-BS 1 OZ—PO8 ME

Flansch mit Durchgangsléchern vorne
flange with clearance holes at front
bride avec trous débouchants a I'avant

Code -3.V/ d 147
(Code -2.V/)
A a 915 qa
—
@ O] ]
7 e - e X
- ©
- - 0 Y E
< —| 0 " ==& 1= == S
RN S7 S R
\
i - A -
A 114 8
88 85 b
T P
Code -.4/
15 15 Code -.1/ 60
33
H13) H13
p— I 1 NN 8
L 85 Q
35 35 58 o X 10
T T Q
174 147
Code -.5/ 87 =
g Code -.3/
= |
fili— X N 4t
§ ] 2igg ol N 174
S
Q n t 294
Standard |l
FlanschmaBe/Flange dimensions/cotes de la bride
Standard  -3.V/ 2200|@165(@130| 12 | 211|190 | 108 | 35 | 39
Klein/small/petite -2.v/ [@160|2130|@110| 10 | @9 | 183 | 101 | 35 | 46

Ausfihrung mit Bremse / with brake / avec frein

TypMype/ype| a b d i E005-E008 (Z005-Z008
ds ds

BS10-../P08.. 217 | 66 | 456 | 136 517 531

BS10Z-../PO8.. | 217 | 132 | 522 | 136 583 597
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Gleichstrom-Schnecken-Getriebemotoren
D.C.-Helical-Worm-Geared Motors
Motoréducteurs a C.C. a vis sans fin

B ZIWIE

BS10-BS10Z-PO8

mit Drehmomentstlitze vorne

Fansch mit Gewindeléchern vorne

flange with tapped holes at front with torque arm at front
bride avec trous taraudés a l'avant avec bras de réaction & l'avant
Code -7.V/ Code -5.V/ b
88 85 b
fan) | | ) | |
” ‘:| | F:| 52 = | F:|
T e - R ———
IR Ik
) )e | w— | w—
100 M8x16tief/deep/profond
1 T -
I ] -
<
i N l—E — H—E — 8
& o™ ] 2 14 ]
: : S
280;6 160
FuB mit Gewindeldchern unten/ foot with tapped holes at bottom/
fixation & pied avec trous taraudés par le bas
. 87 60
Code -6.U/ 88 85 b
) | I | | | | 40 @
© - ——— ] ,. é
2 HOH = e
-~ g ©
™ A | w— F 10
QA
M8 475 9
45 95 395 P
%0 a
FuB mit Durchgangsléchern unten/foot with clearance holes at bottom/
fixation & pied avec trous débouchants par le bas
. 87 60
COde '1 .U/ 88 85 b
far) | | 40 §:¥°
= [ &
= -
10
& J&:I
- | w— © [ 145
(2]
f_l 725 a9 §
90 145 9
o
130 165
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10 Auslandsvertretungen
International Organisation
Organisation Internationale

Agypten, Egypt, Egypte
Universal Est.

P.O. Box 101-Zamalek

Cairo

Tel./Fax: +20/2 /576 32 64

Argentinien, Argentina, Argentine
Danfoss S.A.

San Lorenzo, 4310 - Munro
1605 Buenos Aires

Tel.: 454 /11 /47 56 42 00
Fax: +54 /11 /47 56 41 00

Belgien, Belgium, Belgique
N.V. Danfoss S.A.
Erasmus Business Park

Av. Joseph Wybran Laan 45
B-1070 Brussels

Tel.: +32/2/52507 11
Fax: +32/2 /52507 57

Bolivien, Bolivia, Bolivie

Danfoss Industrias Lida.

Calle Cordillera, 331 - Modulo D14
Santiago, Quilicura

Tel.: +56/2/739 10 50

Fax: +591/3/35 00 22

JUNG Y CIA. LTDA.
Casilla 14478

Santiago de Chile

Tel.: +56 /2 /638 37 31
Fax: +56 /2 /632 35 06

Brasilien, Brazil, Brésil
Danfoss do Brasil

Ind. e Com. Lida.

Rua Nelson Francisco, 26
Bairro do Limdo

02712-100 Sao Paulo - SP
Tel.: +55/11/39 33 54 00
Fax: +55/11/39 33 54 55

Bulgarien, Bulgaria, Bulgarie
Danfoss EOOD
5, Rezbarska Street

Sofia 1510

Tel.: +359/2 /945 43 38
945 46 57
945 46 54

Fax: +359/2/44 6178

Chile, Chile, Chili

Danfoss Industrias Lida.

Calle Cordillera, 331 - Modulo D14
Santiago, Quilicura

Tel.: +56/2/739 10 50

Fax: +56/2/739 10 55

JUNG Y CIA. LTDA.
Casilla 14478

Santiago de Chile

Tel.: +56/2 /638 37 31
Fax: +56/2 /632 35 06

China, China, Chine
Danfoss Industries
Limited (HK)

New Caohejing Tower,

Room 1904-06

509 Cao Bao Road
Shanghai 200233

Tel.: +86/21/64 851972
Fax: +86/21/64 85 1977

Ddnemark, Denmark, Danemark
Danfoss A/S

Sales Denmark

Jegstrupvej 3

DK-8361 Hasselager

Tel.: +45/89 48 91 11

Fax: +45/89 48 93 11

Deutschland, Germany, Allemagne
Danfoss Antriebs- und
Regeltechnik GmbH

Postfach 10 04 53

63004 Offenbach

Tel.: +49 /69 /890 20

Fax: +49 /69 /890 23 19

Finnland, Finland, Finlande
Danfoss Bauer Oy
Sarkatie 5, P.O. Box 30
FIN-O1721 Vantaa

Tel.: +358/9/47 6470 00
Fax: +358 /9 /47 64 70 44

Frankreich, France, France
Danfoss Bauer S.a.r.l.
309, Bd. des Technologies
B.P. 104

F-54715 Ludres Cedex
Tel.: +33/383 151617
Fax: +33 /383 15 16 00

Filiale, Branch office, Filiale

Region lle de France
12-16 rue de Vincennes
Tour Orion

F-93102 Montreuil Cedex
Tel.: +33 /148 57 10 35
Fax: +33 /148 57 04 01

Region Rhone-Alpes

14 rue Robert

F-69006 Lyon La Part Dieu
Tel.: +33/478 24 16 23
Fax: +33 /478 52 43 20

BAUER........

Region Nord

3 rue Archiméde

F-59650 Villeneuve D'Ascq
Tel.: +33 /320 47 41 71
Fax: +33/320 05 91 85
Grund>Region Ouest

1 rue Julien Videment
Immeuble “Anne de Bretagne”
F-44200 Nantes

Tel.: +33 /240 48 68 71

Fax: +33 /240 47 73 52

Griechenland, Greece, Gréce
Danfoss E.P.E.

27 Possidonos Avenue & Athanassiou
Diakou Str.

18344 Moschato, Attica

Tel.: +30/1 /941 17 44

Fax: +30/1/941 17 57

AEVEKO - Angelos E. Economides
225 - 227 Syngrou Avenue
GR-17121 Nea Smyrni - Athens
Tel.: +30/1/933 39 28,

931 08 38
Fax: +30/1/935 64 21

GroBbritannien, Great Britain,
Grande-Bretagne

Danfoss Bauer Lid.

Industrial Estate

GB-Winsford, Cheshire CW7 3RL
Tel.: +44 /1606 /55 13 34
Fax: +44 /1606 /55 91 25

Guatemala, Guatemala, Guatemala
J.C. NIEMANN

Apartado Postal 290

Guatemala Ciudad

Tel.: +502 /331 54 54

Fax: +502 /334 74 53

Hongkong, Hongkong, Hongkong
Danfoss Indudustries Ltd.
Room 1506 - 07

Pacific Plaza 410-418

des Voeus Road West

Hong Kong

Tel.: +852 /2517 3872

Fax: +852 /25 17 39 08
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Indien, India, Inde

Danfoss Industries Pvt. Ltd.

243, Old Mahabalipuram Road

Sholinganallur

Chennai - 600 119

Tel.: +91/44/496 3511,
496 35 16

Fax: +91/44 /496 3517

International Combustion (India) Ltd.
107/1, Park Street
Calcutta - 700016
Tel.: +91/33/24575 22,
226 17 34
Fax: +91/33/249 37 13

Irland, Ireland, Irlande

J.J. Sampson & Son Lid.
Unit Al

Nangor Road Business Park
Dublin 12

Tel.: 353/1/626 81 11
Fax: 353 /1 /626 93 34

Island, Iceland, Islande
Danfoss hf.
Skdtubogur 6

104 Reykjavik

Tel.: +354 /510 41 00
Fax: +354/510 41 10

Israel, Israel, Israél

. Ettner - Representations
P.O. Box 568

Tel-Aviv 61004

Tel.: 4972 /3 /648 51 41
Fax: +972 /3 /648 69 89

Italien, Italy, Italie

Danfoss S.r.l.

Corso Tazzoli 221

[-10137 Torino

Tel.: +39/011/30005 11
Fax: +39 /011 /300 05 73

Japan, Japan, Japon
LEYBOLD Co., Ltd.

Tokyo Tatemono Bldg.

Yaesu 1-9-9, ChuoKu
103-0028 Tokyo

Tel.: +81/3/3272 18 61
Fax: +81/3/32 81 44 90

Jugoslawien, Yugoslavia, Yougoslavie
Danfoss d. o. o.

Prizrenska 6/l

11000 Beograd

Tel.: +381/11 /361 6077

Fax: +381/11/68 86 21

Kanada, Canada, Canada
Danfoss Inc.

7880 Tranmere Drive
Mississauga, Ontario L5S 119
Tel.: +1 /905 /676 60 00
Fax: +1 /905 /676 89 80
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Danfoss Inc.

Western Canada Sales Office
3505-62 Ave. S. E.

Calgary, Alberta T2C 1P5

Tel.: +1 /403 /236 96 60

Fax: +1 /403 /236 08 26

Kolumbien, Colombia, Colombie
Danfoss S.A.
Calle 66, No. 1N-63, Bodega 19
Barrio Calima
Cali
Tel.: +57 /2 /449 08 23
439 19 09
439 19 10
Fax: +57 /2 /449 08 24

Korea, Korea, Corée

Chemiko Trading Co. Ltd.

Kangnam P.O. Box 1436

Seoul

Tel.: +82/2/567 53 36,
56278 61

Fax: +82/2/554 12 84

Kroatien, Croatia, Croatie
Danfoss d. o. o.
Heinzelova éa

10000 Zagreb

Tel.: +385/1 /455 34 44
Fax: +385/1 /46507 75

Mexiko, Mexico, Mexique
Danfoss Compressors S.A.
Carretera Miguel Aleman, 162
66600 Apodaca, Monterrey - N.L.
Tel.: +52/8/156 56 14

156 56 15
Fax: +52/8/156 56 25

Mechanical Automation Technology
Group, S.A. de C.V.

Blvd. Valsequillo 1623

Col. Universidades

Puebla, Pue. C.P. 72589

Tel.: +52/22 /45 4505

Fax: +52 /22 /45 45 57

Neuseeland, New Zealand,
Nouvelle-Zélande

Danfoss (New Zealand)
Limited

8 George Bourke Drive
P.O.Box 12-422, Penrose
Mt Wellington, Auckland
Tel.: +64/9/270 21 10
Fax: +64/9/270 21 12

Paykel Engineering Supplies
P.O. Box 5046

Wellesley St.

Auckland

Tel.: +64/9 /268 36 00
Fax: +64 /9 /268 37 20
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Niederlande, Netherlands, Pays-Bas
Danfoss Bauer B.V.
Zuidermolenweg 7

NL-1069 CE Amsterdam

Tel.: +31/20/61988 11

Fax: +31/20/610 10 95

Norwegen, Norway, Norvége
Danfoss Bauer AS
Postboks 221

N-2021 Skedsmokorset
Vestvollveien 10

N-2019 Skedsmokorset

Tel.: +47 /63 87 59 50

Fax: +47 /63 87 59 60

Osterreich, Austria, Autriche
Danfoss Ges.m.b.H.
Danfoss-Straf3e 8

A-2353 Guntramsdorf

Tel.: +43 /22 36 /504 00
Fax: +43 /22 36 /50 40 35

Danfoss Bauer Ges.m.b.H.
Gewerbehofstrafle 358
Postfach 3
A-5071 Wals / Salzburg
Tel.: +43 /662 /8503 47
85 03 48
Fax: +43 /662 /85 03 47 20
85 03 47 28

Paraguay, Paraguay, Paraguay
Danfoss do Brasil

Ind. e Com. Lida.

Rua Nelson Francisco, 26
Bairro do Limdo

02712-100 Sao Paulo - SP
Tel.: +55/11/39 335400
Fax: +55/11/39 33 54 55

Peru, Peru, Pérou

Danfoss Industrias Ltda.

Calle Cordillera, 331 - Modulo D14
Santiago, Quilicura

Tel.: +56 /2 /739 10 50

Fax: +56 /2 /739 10 55

JUNG Y CIA. LTDA.
Casilla 14478

Santiago de Chile

Tel.: +56 /2 /638 37 31
Fax: +56 /2 /632 35 06

Polen, Poland, Pologne
Danfoss Sp. z o.o.

Ul. Chrzanowska 5

PL-05-825 Grodzisk Mazowiecki
Tel.: +48 /22 /755 07 00

Fax: +48 /22 /755 07 01

P.P. TOOLTEX

Radwanska 4a/1

PL-90-453 Lodz

Tel.: +48 /42 /636 17 46
Fax: +48 /42 /636 11 64



Portufgal, Portugal, Portugal
Danfoss Bauver Lda.

Rua Tenente Gouveia, 33
Quinta do Borel

P-2720-525 Amadora

Tel.: +351/21/49509 17
Fax: +351/21 /4950376

Rumdnien, Romania, Roumanie

Danfoss s.r.l.

Str. Poterasi Nr. 10

Sector 4

Bucharest

Tel.: +40/1 /3355202
+40/1 /335 52 09

Fax: +40/1 /335 55 59

RuBland, Russia, Russie
ZAO Danfoss

Polkovaja Ul. 13

127018 Moscow

Tel.: +7/095/792 57 57
Fax: +7 /095 /792 57 58

Schweden, Sweden, Suéde
Danfoss AB
Industrigatan 7

$-595 82 Mjélby

Tel.: +46 /142 /885 00
Fax: +46 /142 /885 09

Schweiz, Switzerland, Suisse
Danfoss AG

Parkstrasse 6

P.O. Box

CH-4402 Frenkendorf
Tel.: +41/61/906 11 11
Fax: +41 /61 /906 11 21
Singapur, Singapore, Singapour
Danfoss Industries Pte. Ltd.
6 Jalan Pesawat

Singapore 619364

Tel.: +65/261 40 80

Fax: +65/261 04 88

UMW Equipment Systems Pte Ltd
108 International Road

Singapore 629173

Tel.: +65/265 31 55

Fax: +65/265 84 94, 265 94 53

Slowakei, Slovakia, Slovaquie
Danfoss spol. s.r.o.
Chalopkova 9

P.O. Box 115

SK-810 11 Bratislava 111
Tel.: +420/7 /55 56 46 12
Fax: +420/7 /55 56 45 69

Slowenien, Slovenia, Slovénie
Danfoss Trata d.d.

Jozeta Jame 16

P.O. Box 4820

SI-1210 Ljubljana-Sentvid

Tel.: +386/61 /182 02 00
Fax: +386/61/159 98 24

Spanien, Spain, Espagne
Danfoss S.A.

Avda. Tenrife no. 22

Pol. Ind. Norte

E-28700 San Sebastian de
los Reyes (Madrid)

Tel.: +34/916/58 66 88
Fax: +34/916/63 78 36

Siidafrika, South Africa,
Afrique du Sud

Danfoss (Pty) Lid.

P.O. Box 5022

2128 Rivonia

Tel.: +27 /11 /803 83 90
Fax: +27 /11 /803 82 44

EBERHARD BAUER GEARED
MOTORS (PTY) LTD.

P.O. Box 19007

ZA-Fisher’s Hill 1408

Tel.: +27/11/828 97 15
Fax: +27/11/822 41 35

Taiwan, Taiwan, Taiwan

Yung Cheng Industries, Ltd.
23 Tung Feng St.

P.O. Box 26-498

Taipei

Tel.: +886/2/27 09 16 50
Fax: +886/2 /27 08 08 30

Thailand, Thailand, Thailande
GLORY Engineering Co. Ltd.
112/3 Moo 7 Soi Watsriwareenoi
Bangna-Trad Rd.
Tambon Bang-chaloung,
Amphur Bangplee
Samutprakarn 10540
Tel.: +66/2/337 15 32,

337 15 43
Fax: +66/2 /337 12 90

Tschechische Republik,

Czech Republic, République Tchéque
Danfoss s.r.o.

V Chotejné 7/765

CZ-102 00 Praha 10

Tel.: +420/2/83 01 41 11

Fax: +420/2/70 17 53

Tirkei, Turkey, Turquie .
CEFIP-Makina & Endustriyel Urinler
San. ve Dis. Tic. Ltd. Sti.

Perpa Ticaret Merkezi A Blok

Kat: 10-11-12  No.: 1474
TR-80270 Okmeydani / Istanbul
Tel.: +90/212/210 18 90

Fax: +90/212/210 1597

SENKAC-LTD.

Kara Hasan Atli Is Merkezi-1203
11 Sok. No. 4

Yenisehir - lzmir

Tel.: +90 /232 /469 55 55
Fax: +90/232 /433 43 71
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Ungarn, Hungary, Hongrie
Danfoss Kft.

Kat: 4/419

H-1134 Budapest

Tel.: +36/1 /350 25 31
Fax: +36/1 /350 25 29

Uruguay, Uruguay, Uruguay
Danfoss do Brasil

Ind. e Com. Ltda.

Rua Nelson Francisco, 26
Bairro do Limdo

02712-100 Séo Paulo - SP
Tel.: +#55/11 /39 33 54 00
Fax: +55/11 /39 33 54 55

TRADINTER S.R.L.

Pereira de la luz 1327
11.300 Montevideo

Tel.: +598/2/622 11 30
Fax: +598 /2 /628 46 91

USA, USA, Etats-Unis d’Amérique
Danfoss Bauer Inc.

31, Schoolhouse Rd.

Somerset, N.J. 08873-1212

Tel.: +1/732/469 87 70

Fax: +1/732/469 87 73

Venezuela, Venezuela, Vénézuéla
Danfoss S.A.
Carretera Nacional Los Guayos
Guacara
Urbanizacién Indl. Los Guayos
Parcela No. 8
Valencia - Estado Carabobo
Tel.: +58/45/71 06 48
710319
71 45 56
Fax: +58/45/71 00 94

VENRIAL C.A.

Apartado Postal 672

8050-Puerto Ordaz/EDO-Guayana
Estado Bolivar

Tel.: +58 /86 /23 42 59

Fax: +58/86/23 19 95

Vietnam, Vietnam, Vietnam
IMI Institut fir Maschinen und
industrielle Werkzeuge

34 Lang ha - Dong da

Hanoi

Tel.: +84/4/835 10 06
Fax: +84 /4 /834 49 75
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